PRZEDMIAR ROBOT

Lp.| Podstawa Opis i wyliczenia | j.m. | Poszcz. Razem
1 Budowa oswietlenia drogowego
RAZEM 0,050
TKNR 2-31 ozebranie nawierzchni z kostki betonowej 14x12 cm lub zuzlowej 14x14 jm
d.1j0807-01 z. [cm na podsypce piaskowej z wypetnieniem spoin piaskiem 26-75 pojaz-
0.2.13. [déw na godzine
9902-01
ISTWIOR 5.
7
B Im? 3,000
RAZEM 3,000
2KNNR 5 opanie rowow dla kabli w sposdb reczny w gruncie kat. llI m°
d.1)0701-02
ISTWIOR 5.
b
31 m?® 31,000
RAZEM 31,000
3KNNR 5 opanie rowow dla kabli w sposéb mechaniczny w gruncie kat. IlI-IV m°
d.10701-05 z.
52.2.14.
9902-02
ISTWIOR 5.
b
05 m?® 95,000
RAZEM 95,000
4KNNR 5 tozenie rur ostonowych gietkich fi50 m
d.10705-01
ISTWIOR 5.
B
492 m 492,000
RAZEM 492,000
5KNNR 5 tozenie rur ostonowych sztywnych fi75 m
d.10705-01
STWIOR 5.
B
g m 9,000
RAZEM 9,000
6KNNR 5 ktadanie kabli o masie do 1.0 kg/m w rurach, pustakach lub kanatach ~ |m
d.1)0713-02 zamknietych - YAKXS 4x25
STWIOR 5.
6
536 m 536,000
RAZEM 536,000
NNR 5 ontaz uziomow poziomych w wykopie o gtebokosci do 0.6 m; kat.grun- |m
d.10605-02 tu 111
STWIOR 5.
h
182 m 482,000
RAZEM 482,000
8KNNR 5 echaniczne pograzanie uziomow pionowych pretowych w gruncie kat  |m
d.10907-05 11
ISTWIOR 5.
h
36 m 36,000
RAZEM 36,000
9KNNR 5 gczenie przewodow instalacji odgomowej lub przewoddw wyrownaw- 100
d.1j0611-0100 [czych. Miejsce wykonania spawu - w wykopie, przewdéd - bednarka o Bzt
ISTWIOR 5. przekroju do 120 mm2
h
0,08 100 0,080
Bzt
| RAZEM 0,080
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T0KNNR 5 arobienie na sucho konca kabla 4-zytowego o przekroju zyt do 50 mm2 |szt.
d.100726-10 ha napiecie do 1 kV o izolacji i powloce z tworzyw sztucznych
STWIOR 5.
6
P2 5zt. 22,000
RAZEM 22,000
T1KNNR 5 asypywanie rowow dla kabli wykonanych recznie w gruncie kat. IlI Im°
d.1j0702-02
STWIOR 5.
6
31 m3 31,000
RAZEM 31,000
12IKNNR 5 asypywanie rowow dla kabli wykonanych mechanicznie w gruncie kat. jm°
d.1l0702-05 z.  |lI-IV - roboty obok czynnego pasa jezdni (26-130 poj/h)
sz.2.14.
09902-02
STWIOR 5.
6
05 m3 95,000
RAZEM 95,000
13KNNR 5 5 ontaz i stawianie stupéw oswietleniowych o masie do 100 kg h=7m szt.
d.1]1001-01
STWIOR 5.
P
11 5zt. 11,000
RAZEM 11,000
T4KNNR 5 ontaz wysiegnikow o diugosci ramienia 1,5m do stupa h=7m szt.
d.1]1002-01
STWIOR 5.
P
11 5zt. 11,000
RAZEM 11,000
15KNNR 5 ontaz przewodow do opraw oswietleniowych - wcigganie w stupy, rury  Kpl.
d.1]1003-03 ostonowe i wysiegniki przy wysokosci latarnn do 10 m przew.
STWIOR 5.
3
11 kpl. 11,000
rzew.
RAZEM 11,000
16[KNNR 5 ontaz opraw oswietlenia zewnetrznego na wysiegniku - oprawa drogo- [szt.
d.1[1004-02 a LED 39W
STWIOR 5.
3
11 5zt. 11,000
RAZEM 11,000
17IKNNR 5 ablica bezpiecznikowa wnekowa szt.
d.1]1006-01
STWIOR 5.
3
11 5zt. 11,000
RAZEM 11,000
18KNR 2-31 awierzchnie z kostki brukowej betonowej o grubosci 6 cm na podsypce m?
d.10511-02 z. [cementowo-piaskowej 26-75 pojazdéw na godzine - kostka z demontazu
0.2.13. 0,8
9902-01
STWIOR 5.
7
3 m? 3,000
RAZEM 3,000
19KNNR-W 9 [Malowanie znakow, liter i cyfr o wys. 5-19 cm szt.
d.11110-04
11 5zt. 11,000
RAZEM 11,000
2 Pomiary i roboty pozostate
20KNNR 5 Sprawdzenie i pomiar 3-fazowego obwodu elektrycznego niskiego napie- po-
d.2[1301-02 cia miar
STWIOR 6.
"
1 po- 1,000
miar
RAZEM 1,000
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21KNNR 5 adanie linii kablowej N.N.- kabel 4-zytowy odc.
d.2[1302-03
STWIOR 6.
3
11 odc. 11,000
RAZEM 11,000
22KNNR 5 adania i pomiary instalacji uziemiajgcej (pierwszy pomiar) szt.
d.2]1304-01
STWIOR 6.
3
P 5zt. 2,000
RAZEM 2,000
23KNNR 5 Sprawdzenie samoczynnego wytgczania zasilania (pierwsza proba) porob.
d.2J1305-01
STWIOR 6.
n
1 rob. 1,000
RAZEM 1,000

Norma STD Wersja 4.51 Nr seryjny: 14851 Uzytkownik: ecoenergypoland




