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1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa zaméwienia

SIEC KANALIZACII SANITARNEJ WE WSI NOWE GROCHOLICE I RASZYN W GMINIE RASZY N
Odcinek robét: Zlewnia pompowni P-1.

1.2. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST-0) sa wymagania ogoélne dotyczace
wykonania i odbioru robot stanowiacych cze§é ww. zamdwienia i dotycza budowy pompowni P-1 wraz z przewodem
tlocznym ikanaléw grawitacyjnych wraz z przylqczami w zlewni pompowni P-1 wraz z robotami drogowymi
zwigzanymi z odtworzeniem nawierzchni.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogodlne, wspolne dla robot objetych
szczegOlowymi specyfikacjami technicznymi.

Zakres robét budowlanych obejmuje wykonanie wszystkich robot podstawowych, tymczasowych oraz prac
towarzyszacych niezbednych dla wykonania zaméwienia.

1.3, Roboty tymczasowe i prace towarzyszace

1.3.1. Roboty tymczasowe

1.3.1.1. Wykopy

Wykopy nalezy wykonaé jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania robét — wykopu (rgcznde
lub mechanicznie) powinny byé dostosowane do glebokosci wykopu, danych geotechnicznych oraz
posiadanego sprzeta mechanicznego.

W miejscach skrzyZowan z istniejacym uzbrojeniem wykopy prowadzic rgcznie.

Szeroko$¢ wykopu liniowego uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami rurociggu, do ktérych dodaje
si¢ obustronnic 0,3 m jako zapas potrzebny na deskowanie écian i uszczelnienie stykow. Wielkos¢ wykopow
punktowych dostosowana do wymiaréw obiektu (studzienki) lub potrzeb sprzgtn, w przypadku wykonywania
przecisku. Deskowanie $cian nalezy prowadzi¢ w miarg jego glebienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien by¢
wywieziony przez Wykonawceg na czasowy odklad.

W celu zabezpieczenia wykopéw przed zalaniem woda pompowang z wykopdw lub z opadow
atmosferycznych powinny byé zachowane przez Wykonawce co najmniej nastgpujace warunki:

a) gorne krawedzie bali przysciennych powinny wystawac co najmmiej 15 cm ponad szczelnie przylegajacy teren;

b) powierzchnia terenu powinna byé wyprofilowana ze spadkiem umozliwiajacym tatwy odplyw wody poza teren
przylegajacy do wykopu;

¢) wrazie koniecznosci wykonany zostanie ciag odprowadzajacy wodg na bezpieczna odleglosc.

Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowej, przy
czym dno wykopu Wykonawca wykona na poziomie wyzszym od rzgdnej projektowanej o 0,20 m.

Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinno by¢ wykonane bezposrednio przed ulozeniem
przewodow rurowych. Zdjecie tej warstwy Wykonawca wykona recznie lub w sposéb uzgodniony z InZzynierem.

W gruntach skalistych dno wykopu powinno by¢ wykonane od 0,10 do 0,15 m glgbicj od projektowanego
poziomu dna.

1.3.1.2. Odwodnienie wykopu

Odwodnienie wykopu wykonywaé zgodnie z dokumentacja projektowa w dostosowaniu do zastanych
warunkow gruntowo-wodnych.

1.3.1.3. Organizacja ruchu na czas budowy

Przed przystapieniem do robdt Wykonawea przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do

zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem (Urzad

Gminy Raszyn), projekt organizacji ruchu i zabezpicczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci

od potrzeb i postepu robdt projekt organizacji ruchu powinien byé na biezaco aktualizowany przez

Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga

kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obslugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, swiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposéb
bezpieczetistwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznodci w dziefi i w nocy tych zapdr i znakdow, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgleddw bezpieczenstwa.
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Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci publicznic przed ich rozpoczeciem w sposdb uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloSciach okreslonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tre§¢ bedzie =zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dabrym stanie przez
caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie 1 przyjmuje sie, ze jest wlaczony w
ceneg kontraktows.

1.3.2. Prace towarzyszice

1.3.2.1. Geodezyjne tyczenie

Przed przystapieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w terenie za pomocy

kotkdw osiowych, kotkdw $wiadkdw i kotkéw krawedziowych,

W przypadku niedostateczne;j ilodci reperéw statych, Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z rzednymi
sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperdw i ich rzedne przekaze Inzynierowi.

1.3.2.2, Geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza

Wykonawca zobowiazany jest do wykonania geodezyjnej inwentaryzacji po wykonaniu robét.
1.3.2.3, Prace rekultywacyjne

Wykonawca obowiazany jest doprowadzi¢ teren budowy po zakoficzeniu rob6t do stanu pierwotnego.

1.4, Informacje o terenie budowy

14.1. Organizacja robét budowlanych

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ wykonanych robét, bezpieczenistwo wszelkich czynnodci na
terenic budowy, metody uzyte przy budowic oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektows, SST i
poleceniami Inzyniera/Kierownika projektn.

Zamawiajacy w terminie okre$lonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét
budowlanych.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnodé za ochrong znajdujacych si¢ na terenie budowy punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.4.2. Zabezpieczenie intereséw osob trzecich

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak

rurociagi, kable itp., oraz uzyska od odpowiednich wladz bgdacych wilascicielami tych wurzadzen

potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.

Wykonawca zapewni wladciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen

w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowg dla wszelkiego rodzaju
robdt, ktére maja byé wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zamiarze rozpoczegeia robot. O fakeie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi InZzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane
wladze oraz bgdzie z nimi wspolpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Wykonawca bedzie realizowaé roboty w sposéb powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancdw.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane
jego dziatalnodcia.

Wykonawca odpowiada za zapewnienie dojsé i dojazdow do posesji przyleglych do terenu budowy.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy
Wykonawca a wlagcicielami nieruchomoéei i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze,
ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nie beda one
sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.
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1.4.3. Ochrona frodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dotyczace

ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykariczania rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywad teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych
ochrony srodowiska na terenie i woké! terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oscb
lub ddbr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiemego halasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie mial szczegélny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatéw, magazynow, skladowisk i drog dojazdowych,

2) érodki ostroznodci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszezeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
¢) mozliwoécia powstania poZaru.
Materialy, ktére w sposdb trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszezone do uzycia,

Nie dopuszcza sie uzycia materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o steZeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami,

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do rob6t beda mialy aprobate techniczna wydana przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materialow na srodowisko.

Materialy, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakonczeniu robdt ich szkodliwosé
zanika (np. materialy pylaste) moga by¢é uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagani technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzyma¢ zgodg na uzycie tych
materiatéw od wlasciwych organéw administracji pafistwowe;j.

1.4.4. Bezpieczenstwo i ochrona zdrowia

Kierownik budowy zobowiazany jest do sporzadzenia planu BIOZ na postawie informacji dotyczacej

BIOZ.

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegad przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony #ycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczefistwa publicznego. '

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;j.

Wykonawca bgdzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem 0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozZarem wywolanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

Uznaje sig, Ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okre$lonych powyzej nie podlegajg
odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowej,

1.4.5. Zaplecze Wykonawey

Wykonawca we wlasnym zakresie i na wlasny koszt zorganizuje swoje zaplecze budowy, informujac na
biezaco Inzyniera o wszystkich umowach zawartych z wiladcicielami nieruchomosci, dotyczacych ich
wykorzystywania przez Wykonaweg do celow zwigzanych 2z realizacja zaméwienia. Inzynier ani
Zamawiajacy nie beds ingerowa¢ w takie porozumienia, o ile nie beda one w sprzecznoici z
obowigzujacym prawem lub Warunkami Kontraktu.

1.4.6. Ogrodzenie
Kierownik budowy jest obowigzany odpowiednio zabezpieczy¢ teren budowy.
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1.4.7, Zabezpieczenie chodnikow i jezdni

Wykonawca odpowiada za ufrzymanie porzadku i w dobrym stanie technicznym chodnikdow i jezdni
zaréwno na terenie budowy jak na drogach dojazdowych do terenu budowy.

1.4.8. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca begdzie odpowiadat za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robét od
daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoriczenia robét przez Inzyniera/Kierownika projektu,

1.4.9. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostaloici o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasnosé Zamawiajacego.
Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowac zgodnie z jego
poleceniami. Jezeli w wyniku tych poleceri Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opoznienia w
robotach, Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniz z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydhuzenie
czasu wykonania robdt i/lub wysoko$¢ kwoty, o ktdrg nalezy zwiekszyé cene kontraktowa,

1.5. Klasyfikacja robét wedlug Wspélnego Slownika Zaméwien

NAZWA ROBOT KOD
Roboty budowlane w zakresie budowy wodociagdw i rurociagdéw do odprowadzania $ciekow 45231300
Roboty w zakresie naprawy drog 45233142
Przepompownia $ciekOw 45232423
Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych 45231400
Roboty w zakresie instalacji elektrycznych 45310000

1.6, OkreSlenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione poniZej okreslenia nalezy rozumieé w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.6.1, Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw
obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia po jego zakoficzeniu.

1.6.2. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu wydajacego, wydany
zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzgdowy dokument przebiegu robot budowlanych, shizacy do
notowania zdarzen i okolicznodci zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych odbioréw
robodt, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy Inzyniereny Kierownikiem projektu,
wykonawca i projektantem.

1.6.3. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, 0 ktoérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i
administrowanie kontraktem.

1.64. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.6.5. Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez InZyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami,
shizacy do wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliczed, szkicéw i ew.
dodatkowych zalacznikow. Wpisy w ksiazce obmiaréw podlegajg potwierdzenin przez Inzyniera/Kierownika
projekta.

1.6.6. Laboratorivm - laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, mniezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badaii i préb zwigzanych z oceng jakoéci materialéw oraz robot,

1.6.7. Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacjy projektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.
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1.6.8. Odpowiednia (bliska) zgodno§é - zgodnosé wykonywanych robot z dopuszezonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robot budowlanych.

1.6.9. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawey przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwiazanych
z prowadzeniem budowy.

1.6.10. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;j i pelnigca
nadzdr autorski.

1.6.11. Rekultywacja - prace majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.6.12. Przedmiar robot - wykaz robét podstawowych w kolejnosci technologicznej ich wykonania wraz z ich
szczegdlowym opisem lub wskazaniem podstaw ustalajacych szczegblowy opis oraz wskazaniem whasciwych

1.6.13. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace czg$¢ terenu budowy.

2. MATERIALY

2.1. Zrédia uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialGw
przeznaczonych do robdt, Wykonawca przedstawi InZynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegblowe informacje dotyczace proponowanego Zrédla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materialow jak réwniez odpowiednie §wiadectwa badaf laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialéw z danego Zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z
danego Zrédia uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badah w celu wykazania, Ze materialy uzyskane z
dopuszczonego zrodla w sposéb ciagly speiniaja wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2, Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu zakupu, wydobycia materialow, dzierzawy i inne jakic okaza
sie potrzebne w zwiazku z dostarczeniemn materialéw do robét.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopéw i miejsc pozyskania materialéw miejscowych beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukoriczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub odwiezione na odklad odpowiednio do
wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca ni¢ bedzie prowadzié¢ zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemna zgodg InZzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja Zrédet materialéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy
i Zlozone w miejscu wskazanym przez InZyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materialtéw do innych robdt, niz te, dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych
materiatéw zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robét, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjgeiem, usunigeiem i niezaplaceniem,

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiali w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi InZyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na
wykonanie badaf wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie
moze byé pbzniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.
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2.5, Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu, gdy beda one uzyte do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszezeniami, zachowaly swoja jakos¢ 1 wlasciwosci i byly dostepne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu,

Migjsca czasowego skladowania materialéw begda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem/Kicrownikiem projektu lub poza terenem budowy w migjscach zorganizowanych przez
Wykonaweceg i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwdrni materialéw

Wytwormnie materialéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prébki materialéw moga by¢ pobierane w
celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawg do akceptacji okreélonej partii
materialow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzal inspekcje wytwémi, musza by¢
spelnione nastgpujace warunki:

a) Inzymer/Kierownik projektu bgdzie mial zapewniona wspélpracg i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialéw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych czesci wytwdmi, gdzie
odbywa sig produkcja materialéw przeznaczonych do realizacji robét,

) Jezeli produkcja odbywa si¢ w micjscu nie nalezacym do Wykonawey, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekeji i badan w tych migjscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych robdt. Sprzgt uzywany do roblt powinien byé zgodny z oferta Wykonawcy
i powinien odpowiada¢ pod wzglgdem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji
rcbot, zaakceptowanym przez InZyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustaleri w wymienionych wyzej
dokumentach, sprzgt powinien byé uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzet bgdacy wlasnoécia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma byé utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Powinien byé zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowad spraet jak rowniez naprawiac lub wymieniaé sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi InZyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru
iuzyska jego akceptacjg przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzgt, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie
moze by¢ péZniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyna
niekorzystnie na jakos$¢ wykonywanych robét i wladciwosci przewozonych materialow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreSlonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelniaé wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na oé i innych parametréw technicznych. Srodki transportu
nie speliajace tych warunkéw moga byé dopuszezone przez InZyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem
przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé¢ na biezaco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
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5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za jako §¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robdt, za ich zgodno$é¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST,
PZJ, projektem organizacji robét opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi ma
piémie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Bledy popelione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostana, usunigte przez
Wykonawce na wilasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze sig skutkiem bledu zawartege w danych
dostarczonych Wykonawcy na pi§mie przez InZyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inzynicra/ Kierownika projektu mie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokladnosé.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementéw robét
beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badanh
materialéw i robdt, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach materialow, doswiadczenia z
przeszloéci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestig.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢é wykonywane przez Wykonawcg w czasie
okre$lonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytulu
poniesic Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakoSci

Wykonawca jest zobowiazany opracowaé i przedstawi¢ do akceptacji InZzyniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposéb
wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét gwarantujacy wykonanie robot
zgodnie z dokumentacja projektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakoéci powinien zawierac:

a) cze$¢ ogbling opisujaca:

— organizacje wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadzenia robdt,

— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

— sposob zapewnienia bhp.,

—~  wykaz zespoldéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

—  wykaz oséb odpowiedzialnych za jako$é i terminowosé wykonania poszezegdinych elementdw robdt,

— system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych robét,

— wyposazenie w sprze¢t i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wlasnego lub

laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zlecié prowadzenie badai),

— sposob oraz formg gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterujacych, a takie wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym,  proponowany sposob i formg  przekazywania tych  informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czedé szezegblowa opisujacy dla kazdego asertymentu robot:

— wykaz maszyn i urzadzesi stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem
w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilogé¢ $rodkéw transportu oraz urzadzeni do magazynowania i zaladunku materialéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

-~ sposob zabezpieczenia i ochrony fadunk6w przed utraty ich wlasciwodci w czasie transportu,

~ sposGb i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwodé, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialéw, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegOlnych elementdw robot,

— spos6b postepowania z materialami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.
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6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, ahy osiggnaé zalozona
jakos¢ robdt.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole robét i jakoéci materialéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne
do pobierania probek i badan materialow oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robét z czestotliwodcig
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowe;j i
SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sa okreélone w SST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali, jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia
i sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacjg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom
norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bgdzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu
ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, Ze moga wplyna¢ ujemmie na wyniki badan,
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych materialéw i dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki bgda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga byé z jednakowym prawdopodobienistwem
wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bgdzie mieé zapewniona mozliwoéé udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone przez Wykonawcg do badan wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposGb zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych
materialow, ktore budza watpliwoéci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce
usunigte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwick badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badah

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projekin kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozZniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynicrowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedlug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niege zaaprobowanych.
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6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzyniex/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badamia
materialéw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialow powinien udzielic nau
niezbednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez
Wykonawceg, poprzez miedzy innymi swoje badania, bgdzie ocenia¢ zZgodno§¢ materialéw i robot z wymaganiarni
SST na podstawie wynikéw wlasnych badan kontrolnych jak i wynikéw badas dostarczonych przez Wykonawcg.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobieraé prébki materialéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badaf wykaza, Zze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialéw i robét
z dokumentacja projektowa i SST. Moze rdwniez zlecié, sam lub poprzez Wykonawcee, przeprowadzenie
powtémnych lub dodatkowych badaf niezaleznemu laboratorium, W takim przypadku calkowite koszty powtémych
lub dodatkowych badan i pobierania prébek poniesione zostana przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:
1. certyfikat na znak bezpieczefistwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz whadciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaracje zgodnodci lub certyfikat zgodnosci z:
— Polskg Normag lub
~ aprobata techniczna, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa
objete certyfikacja okreslong w pkt 1
i ktére spelniaja wymogi SST.

W przypadku materialéw, dla ktérych ww. dokurnenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona
do robét bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemyslowe musza posiadaé ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badaf wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, kt6re nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresic od przekazania Wykonawcy terenu budowy do kofica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy,

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczyé przebiegu robdt, stamu
bezpieczefistwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonala
zapisu, 2 podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg
technikg, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym numerem
zalacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

~ datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;,

- date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robét,

— terminy rozpoczecia i zakoficzenia poszczegolnych elementow robot,

— przebieg robét, trudnoéci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgéciowych i ostatecznych odbiordw
robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podiegajacych ogramiczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnos$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

~ dane dotyczace czynnoéci geodezyjnych (pomiarowych) dokenywanych przed i w trakcie wykonywania robat,
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— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
— dane dotyczace jako$ci materialdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzal,

—  wyniki préb poszczegolnych elementdw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,
— inne istotne informacje o przebiegu roboét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przediozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje =z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje InZyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sie.
Projektant nie jest jednak strona umowy i nie ma uprawniefi do wydawania polecets Wykonawcy robot.

{2) Ksiazka obmiardw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z
elementow robét. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w
kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnodci lub certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia o jakodci
materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badad Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnicnia jakodci. Dokumenty te stanowia zalaczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostepnione na
kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

(4} Dokumentacja projektowa i przetargowa
(5) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprdcz wymienionych w punktach (1) - (4) nastgpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacjg zadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protckoty odbioru robot,
e) protokoly z narad i ustalen,
f) korespondencjg na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym,

Zaginiecie kidregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do
wgladu na Zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1, Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacia projektows
i SST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze roboét.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniv InZyniera/ Kierownika projektu
o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bgda wpisane do ksiazki obmiarow.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszezenie) w ilosciach pedanych w élepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukoniczenia wszystkich robit. Blgdne dane zostang
poprawione wg instrukeji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robét begdzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesigcznej platnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreSlonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce
i Inzyniera/Kierownika projektu.
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7.2. Zasady okres§lania iloci robét i materialéw

Dhugosci i odleglo$ci pomigdzy wyszczegdinionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdhuz
linii osiowej.

Jesli SST wiasciwe dla danych robét nie wymagajq tego inaczej, objgtosci beda wyliczone w m’ jako
dhigos¢ pomnoZona przez $redni przekrdj.

Hodci, ktore majg byé obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wazystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bgdzie posiadaé wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie
trwania robot.

7.4, Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a takze w
przypadkn wystepowania dluzszej przerwy w robotach,

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sig w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposéb zrozumiaty
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetoSci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ delaczone w formie
oddzielnego zatacznika do ksiazki obmiaréw, ktdrego wzér zostanie uzgodniony z InzynieremvKierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustaleri odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowernu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakrycin

Qdbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie iloéei i jakodci wykonywanych
robot, kidre w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Qdbidér rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot.

Qdbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu,

Gotowosé danej czesci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pézniej jednak
niz w ciaggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Jako$¢ i ilos¢ robét ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentdw
zawierajacych komplet wynikdw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacjg projektowa, SST i uprzednimi wstaleniami.

8.3. Odbiér czeSciowy

Odbiér czeiciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czegci robot. Odbioru czgSciowego robét
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje InZynier/Kierownik projektu.
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8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robat

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilodci,
jakoéci i wartosci. :

Calkowite zakoriczenie robit oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawcg wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbidr ostateczny robdét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez InZyniera/Kierownika projektu zakonczenia robét i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbiorn ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnodci
InZyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakoéciowej na
podstawie przedlozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robét z dokumentacja projektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sig z realizacja ustalets przyjetych w trakcie odbioréw
robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupemiajacych i robét
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych Iub robét uzupehiajacych w warstwie
$cieralnej lub robotach wykoniczeniowych, komisja przerwic swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robét w poszezegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obicktu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona
wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

84.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokol odbioru ostatecznego
robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbior ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastepujace dokumenty:
1. dokumentacjg projektowa powykonawcza z naniesionymi zrnianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona
w trakcie realizacji umowy,
szczegolowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupeiajace lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnoéci wbudowanych materialéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
opinig technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zalaczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8. protokoly odbioru i przekazania robét dotyczacych przebudowy obcej infrastruktury wlascicielom/operatorom

tych urzadzen,

9. geodezyjna inwentaryzacjg powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawea wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

N h L

Wszystkie zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione wg wzoru
ustalenego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupelniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwiazanych z usunigeiem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokenany na podstawie oceny wiznalnej obicktu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbiér ostateczny robét”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia og6lne

Podstawg platnoéci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostkg obmiarowg
ustalona dla danej pozycji przedmiaru robét.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstaws platnosci jest wartos¢ (kwota) podamna
przez Wykonawce w danej pozycji przedmiaru robot.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji przedmiaru robét bedzie uwzgledniac wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét beda obejmowac:
— robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
~ wartoé¢ zuzytych materialdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu ma
teren budowy,
— wartos¢ pracy sprzetu wraz Z towarzyszacymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— koszty robdt tymczasowych i prac towarzyszacych,
— koszty ubezpieczenia,
- podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t

Koszt dostosowania sie¢ do wymagan warunkow umowy i specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robét obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione w przedmiarze robot.

9.3. Koszt robét tymczasowych i prac towarzyszacych

Koszt robét tymezasowych i prac towarzyszacych ujety bedzie w koszcie robot podstawowych i w
szczegdlnodci obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z InZynieremvKierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodniefi wynikajacych z postepu robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

(c) oplaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

() konstrukcje tymezasowej nawierzchni, chodnikéw, barier, oznakowan i drenazu,

(f) tymczasowa przebudowe urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmmje:

(2) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigeie tymczasowych oznakowari pionowych, poziomych, barier
1 Swiatel,

(b) utrzymanie plynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

(2) usuniecie whudowanych materialow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

Koszt odwodnienia wykopoéw obejmuje:
(a) montaz i demontaz instalacji odwodnieniowej i zrzutu wody,
(b) energii elektrycznej zuzytej na pompowanic wody,

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa sklada¢ sig bgdzie z dokumentacji:
— Zamawiajacego, ktéra zostanie przekazana Wykonawcy, obejmujace;j:
{a) projekt budowlano-wykonawczy kanaléw grawitacyjnych w zlewni pompowni PL - ul. Wiasna, ul. Blotna,
ul. Ciasna,
{b) projekt budowlano-wykonawczy przylaczy do posesji w zlewni pompowni PL - ul. Wiasna, ul. Blotna,
ul. Ciasna,
(c) informacje dotyczacq bezpieczenistwa i ochrony zdrowia,
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- Wykonawcy, ktérqa Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej, obejmujaca;

(a) projekty wykonawcze robdt tymezasowych, w tym projekt organizacji ruchu na czas budowy,
{b) projekt organizacji budowy,

{c) planBIOZ,

(d) harmonogram robét.

10.2. Zgodno$¢ robét z dokumentacja projektowa i SST

Deokumentacja projektowa, specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét i wszystkie dodatkowe
dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu stanowia czegs¢ umowy, a wymagania
okreslone w chocby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawatte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowiazuje kolejnosé ich waznaodcei
wymieniona w dokumentacji przetargowe;.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledéw lub opuszczenn w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzje o wprowadzeniu
odpowiednich zmian 1 poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pi$mie sy waznicjsze od wymiaréw okreflonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartoéci docelowe, od ktérych
dopuszczalne s3 odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy materialéw i elementéw budowli
musza wykazywa¢ zgodno$¢ z okreflonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przckraczaé
dopuszczalnego przedzialu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nic beda w peli zgodne z dokumentacja projektowa lub SST
i wplynie to na niezadowalajaca jakod¢ elementu budowli, to takie materialy zostana zastapione innymi, a clementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

10.3. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposéb zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w
pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowieti podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypehienie
wszelkich wymagai prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do
sprzgtu, materiatéw Iub urzadzen uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem robét i w sposéb ciagly bedzie
informowaé Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnogne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania, obciaZenia i wydatki wynikle z lub zwiazane z naruszeniem
Jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkdw, kiedy takie naruszenie wyniknie z
wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

10.4. Réwnowaznos$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktore spelniaé¢ maja
materialy, sprzgt i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywaé postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono
inaczej. W przypadku, gdy powolane normy i przepisy sa panstwowe ub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub
regionu, moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednic normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania
niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Réznice pomigdzy powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg
by¢ dokladnie opisane przez Wykonawcg i przedlozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

10.5. Przepisy zwiazane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U. z 2004 r. Nr 207, poz. 2016 tekst jednolity).

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu
i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczeristwa pracy i ochrony
zdrowia (Dz.U. z 2002 r. Nr 108, poz. 953).

3. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 1. — o wyrobach budowlanych (Dz.U. z 2004 r Nr 92, poz. 881)
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1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa zaméwienia
Nazwe zaméwienia podano w ogdlnej specyfikacji technicznej (OST-0) pkt 1.1.
1.2, Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST-1) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot stanowiacych czeé¢ ww. zamdwienia i dotycza budowy kanaléw grawitacyjnych wraz z przylaczami w zlewni
pompowni P-1 oraz pompowni P-1 wraz z przewodem tlocznym.

1.3. Roboty tymczasowe i prace towarzyszace

Wyszczegdlnienie i opis rob6ét tymczasowych oraz prac towarzyszacych podano w ogélnej specyfikacji
technicznej (OST-0) pkt 1.3.

1.4, Informacje o terenie budowy
Informacje o terenie budowy podano w ogélnej specyfikacji technicznej (OST-0) pkt 1.4.
1.5, Klasyfikacja robét wedlug Wspélnego Slownika Zaméwien

NAZWA ROBOT KOD
Roboty budowlane w zakresie budowy wodociagdw i rurociagéw do odprowadzania sciekow 45231300
Przepompownia scickow 45232423

1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.1. Kanalizacja sanitarna - sieé¢ kanalizacyjna zewngtrzna przeznaczona do odprowadzania $ciekéw bytowo-
gospodarczych.

1.6.2. Kanal - liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego odprowadzania Scickow.

1.6.3. Przylacze kanalizacyjne — w niniejszym zaméwieniu oznacza odcinek kanatu przeznaczony do polaczenia
studzienki inspekcyjnej zlokalizowanej na posesji w odleglosci 2 + 3 m od jej granicy z siecia kanalizacji sanitarne;j.

1.6.4. Studzienka rewizyjna ~ studzienka na polaczeniach kanaldéw lub na wigkszych zatamaniach esi kanatu
w planie przeznaczona do kontroli i prawidlowej cksploatacji kanalow.

1.6.5. Studzienka inspekcyjna - studzienka kanalizacyjna niewlazowa zlokalizowana na zatamaniach osi kanalu w
planie, na zalamaniach spadku kanalu oraz na odcinkach prostych przeznaczona do kontroli i prawidlowej
eksploatacji kanatow.

1.6.6. Studzienka kaskadowa (spadowa)} - studzienka kanalizacyjna majaca dodatkowy przewod pionowy
umozliwiajacy wytracenie nademiaru energii Scickoéw, splywajacych z wyzej polozonego kanahu doplywowego do
nizej poloZonego kanalu odpltywowego.

1.6.7. Komora robocza - zasadnicza cze$é studzienki rewizyjnej przeznaczona do czynnosci eksploatacyjnych.
Wysokos¢ komory roboczej jest to odleglos¢ pomigdzy rzedna dolnej powierzchni plyty lub innego elementu
przykrycia studzienki lub komory, a rzgdng spocznika.

1.6.8. Komin wlazowy - szyb polaczeniowy komory roboczej z powierzchnia ziemi, przeznaczony do zejécia
obstugi do komory roboczej.

1.6.9. Plyta podwlazowa (pokrywowa) - piyta przykrywajaca komorg robocza lub komin wlazowy.
1.6.10. Plyta posrednia — plyta pomiedzy komora roboczg i kominem wlazowym.
1.6.11.Pierscien dystansowy — pierscien shuzacy do usytuowania wysckosciowego wlazu kanalowego.

1.6.12.Rura trzonowa ~ element studzienki inspekcyjnej
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1.6.13. Wlaz kanalowy - clement Zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych lub
inspekcyjnych, umozliwiajacy dostep do urzadzes kanalizacyjnych.

1.6.14.Kineta - wyprofilowany rowek w dnie studzienki, przeznaczony do przeplywu w nim §ciekéw.
1.6.15.Spocznik - element dna studzienki pomiedzy kineta a $ciang komory robocze;j.

1.6.16.Pozostale okredlenia podstawowe s3 zgodne z cbowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST-0 pkt 1.6.

2 MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialéw
Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST-0 pkt 2.
2.2. Rury

2.2.1. Rury i ksztaltki kamionkowe

Rury i ksztaltki kamionkowe srednicy 150 mm, zgodne 2 PN-B-12751 [6] i PN-B-06751 [2], sq stosowane
glownie do budowy przepadéw w studniach rewizyjnych.

2.2.2. Rury i ksztaltki PYC-U

Rury kielichowe klasy S do sieci kanalizacyjnej z nieplastyfikowanego polichlotku winylu PVC-U wg PN-
85/C-89205 1 ISO 4435:1991 @160 mm oraz @200mm laczonych na uszczelki gumowe.

2.2.3. Rury i ksztaltki PEHD
Rury cisnieniowe z polietylenu twardego PEHD, z materiatu PE80, na cisnienie PN6,3 SDR21.

2.3, Studzienki inspekcyjne

Studzienki inspekcyjne ztoZone s3 z nastepujacych zasadniczych czeici:
— podstawy studzienki z wyprofilowana kineta,
- rury trzonowej karbowanej,
— zwieficzenia studzienki.
2.3.1. Podstawy studzienek
Podstawy studzienek jako elementy monolityczne z fabrycznie umieszczonymi uszczelkami gumowymi
zapewniajacymi szczelnodé 0,5 bar o §rednicy min. 400 mm. Podstawy dia rur kanalizacyjnych @160 mm oraz
%200 mm w wykonaniu z PP-B przelotowe lub z doplywami bocznymi.
2.3.2. Rury trzonowe
Rura trzonowa — o $§rednicy min. 400 mm, wykonana z rury karbowanej PP-B.
2,33, Zwienczenie studzienki
W zaleznosci od lokalizacji studzienki:
- wnawierzchni bitumicznej lub betonowej - wlaz kanalowy z zeliwa sfercidalnego o klasic obciazenia D400 wg,
PN-EN 124 osadzony z zastosowaniem adaptera teleskopowege wykonanego z rury gladkiej PVC-U,
- w pozostalych przypadkach - wiaz kanalowy z Zeliwa sferoidalnego o klasie obcigzenia B125 wg. PN-EN 124
osadzony na odciaZzajacym stozku lub pierécieniu betonowym.

2.4. Studzienki rewizyjne

Elementy prefabrykowane obejmuja:
— Dno studzienki z kineta,
- Kregi betonowe,
— Plyta podwlazowa,
- Piericienie dystansowe pod wlaz

Elementy prefabrykowane wykonane z betonu malo nasigkliwego (nw < 4%), o klasie wytrzymalo$ci nie
nizszej niz B45, o wodoszczelnoSct W8 i mrozoodpermodcei F-50. Element denny i kregi wyposazone fabrycznie w
zeliwne stopnie wlazowe. Elementy prefabrykowane wykonane z betonu mato nasigkliwego (nw < 4%), o klasie
wytrzymatodci nie niZszej niz B45, o wodoszczelnosci W8 i mrozoodpornodci F-50. Element denny i kregi
wyposazone fabrycznie w Zeliwne stopnie wlazowe. W elementach prefabrykowanych osadzone beda krééce
polaczeniowe wklejane w nawierconych otworach klejem opartym na bazie zywicy epoksydowei: na przelocie i na
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polaczeniach z innymi kanalami dostosowane do rur @200 mm PVC-U, na doplywach bocznych do rur @160 mm
PVC-U, na przepadach bocznych (géra i dét) do rur kamionkowych @150 mm.

Laczenie prefabrykatéw na uszczelke gumows. Laczenie pierscieni dystansowych na zaprawg cementowa.

Wlaz kanalowy zeliwny @600 mm, o klasie obcigzenia D400 wg. PN-EN 124 osadzony na zaprawie
cementowej.

Studzienki zabezpiecza sig przez posmarowanie z zewnatrz izolacja bitumiczna. Dopuszcza sig stosowanie
innego érodka izolacyjnego uzgodnionego z Inzynierem. W $rodowisku stabo agresywnym, niezaleznie od czynnika
agresji, studzienki nalezy zabezpieczy¢ przez zagruntowanie izolacjg asfaltowa oraz trzykrotne posmarowanie
lepikiem asfaltowym stosowanym na goraco wg PN-C-96177 [6].

2.5. Zbiornik pompowni

Elementy prefabrykowane obejmuja:
~  Dno studzienki z kineta,
—  Kregi betonowe,
—  Plyta pokrywowa.
Elementy prefabrykowane wykonane z betonu malo nasigkliwego (nw < 4%), o klasie wytrzymalosci nie
nizszej niz B45, o wodoszczelnosci W8 i mrozoodpornosci F-50.

2.6. Wyposazenie pompowni

2.6.1., Pompy
Rodzaj pompy: zatapialna
Typ pompy: do instalacji ,,tnokrej” na prowadnicach
Wirnik: jednokanalowy
Wolny przelot wimnika: & 80 mm
Wydajnosé: Q= 37,0 dm%s
Wysokos¢ podnoszenia: H= 17,3 mH,0
Moc silnika (okoto): N=65kW
Obroty: n=1410 min™
Zasilanie: 3 x400V; 50 Hz
Klasa izolacji: F 155°C
Stopieti ochrony: 131]
Maksymaina iloé¢ zalaczen: n =20 zalaczen /h
Masa pormpy: okolo 175 kg.

Wykonanie materialowe:
Korpus pompy i stopa sprzggajaca — zeliwo,
Wal - stal nierdzewna,
Uszczelnienia — weglik krzemu,
Wirnik — zeliwo sferoidalne,
O-ringi — guma nitrylowa,
O-ringi wahu — Viton/Nitryl
Powloka malarska - epoksydowa
2.6.2. Rury
Wewnatrz pompowni rury i prowadnice ze stali kwasoodpornej 1.4301
2.6.3. Armatura

— zawory zwrotne kulowe, kohierzowe DN 150, PN10 szt 2,
—  zasuwy nozowe migdzykomierzowe DN 150 PN10 szt 2 — 2 przediuzeniem trzpienia do klucza,
2.6.4. Wilazy studzienne

Whazy studzienne szt. 2, wykonane ze stali kwasoodpornej 1.4301, dla otworu w éwietle 750 x 500 mm,
rama gldwna z katownika z kotwami do zabetonowania, pokrywa z blachy 4 mm, profilowana. Pokrywa na
zawiasach, kat rozwarcia pokrywy do 110°, z uszezelnieniem gnmowym, wymienialnym, wyposazona w konstrukeje
blokujacq chronigca przed niezamierzonym zamknigciem wiazu, z wywiewka wentylacyjna. Otwieranie za pomoca,
specjalnego klucza. ,
2.6.5. Pozostate wyposazenie

—~  plywakowe sygnalizatory poziomm szt. 4,
—  rura wywiewna Zeliwna DN150, z przedtuzeniem z rury PVC,
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— przeloty z rur PVC na kable zasilajace i sterownicze,
~ pozostale elementy (kolnierze, $éruby, wieszaki, elementy konstrukcyjne) ze stali kwasoodporne;j.

2.7. Rury ochronne

Do wykonania rur ochronnych nalezy stosowa¢ rury stalowe, bez szwu walcowane na goraco ogélnego
zastosowania wg PN-EN 10210-1 [19] i PN-EN 10210-2 [20] malowane wewnetrznie asfaltozg i zabezpieczone
zewnetrznie powloka bitumiczng z podwdjna przekladka,

2.8. Kruszywo na podsypke

Podsypka moze by¢ wykonana z materialu ziarnistego z piasku, zZwiru lub pospotki. Uzyty material na
podsypke powinien odpowiada¢ wymaganiom stosownych norm, np. PN-B-06712 [21], PN-B-11111 [22}, PN-B-
11112 f23].

2.9. Zaprawa cementowa
Zaprawa cementowa powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-14501 [24].

2.10. Skiadowanie

Kruszywa nalezy sktadowaé na terenie wyréwnanym i utwardzonym, zabezpieczonym przed gromadzeniem
sig wéd opadowych, w sposdb zabezpieczajacy je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami.

Lepiszcze nalezy przechowywac¢ w zbiomikach stalowych wyposazonych w urzadzenia grzewcze
i zabezpieczonych przed dost¢pem wody i zanieczyszczeniem.

Przy skladowaniu rur z tworzyw sztucznych nalezy sig kierowaé zasada, iz tak dlugo jak to tylko mozliwe
powinny one byé skladowane w oryginalnych opakowaniach tzw. wiazkach. Wiazki mozna skladowac jedna na
drugiej {maksimum 3 w stupku, jednak nie wyZej niz 2 m) pod warunkiem, ze ramka wiazki gémej spoczywa na
ramce wiazki dolnej.

Podczas skladowania rur luzem (po rozpakowaniu wiszek) nale2y przestrzegaé nastgpujacych zasad:

- gdy nie jest mozliwe podparcie rur na calej dlugosci to ich spodnia warstwa powinna spoczywaé na latach
drewnianych ¢ szerokoéci min. 50 mm i wysokosci zapewniajacej brak kontaktu kielichéw z podlozem; rozstaw
lat w odlegloéciach nie wiekszych niz 2,0 m,

- sterty rur nalezy zabezpieczy¢ wspornikami bocznymi wykonanymi z drewna (badz wylozonymi drewnem) w
rozstawie nic wigkszym niz 1,5 m,

- rury o roznych $rednicach i gruboéciach $écianek powinny by¢ sktadowane oddzielnie, a jezeli jest to nie mozliwe,
rury o najgrubszej §ciance powinny znajdowac sig na spodzie,

- wstercie nie mozZe znajdowa¢ sig wigcej niz 7 warstw rur, a wysokosé sterty nie moze przekroczy¢ 1,5 m,

- warstwy rur nalezy uklada¢ naprzemiennie z wysunigciem kielichow tzn. tak, aby kielichy rur warstwy wyzszej
nie spoczywaly na kiclichach warstwy nizszej.

Jezeli rury nie zostang wykorzystane (utozone) w ciagu 12 miesigcy od daty ich dostarczenia do miejsca
skladowania nalezy je zabezpieczyé przed promieniowaniem slonecznym przez zadaszenie. Niedopuszczalne jest
nakrywanie sktadowanych rur i uniemozliwienia ich przewietrzania. Temperatura w miejscu skladowania nie
powinna przekraczad 30°C.

Elementy studzienck inspekcyjnych nalezy skladowaé¢ w warunkach analogicznych jak rury z tworzyw
sztucznych.

Betonowe i zelbetowe elementy prefabrykowane nalezy skladowad na terenie wyréwnanym i utwardzonym,
zabezpicczonym przed gromadzeniem si¢ wod opadowych.

Generalnie elementy prefabrykowane powinny by¢ skladowane w pozycji wbudowania, przy czym
wysoko$¢ skladowania nie powinna byé wigksza niz 1,8 m.

Dopuszcza sie skladowanie kregéw w innej pozycji (nie wbudowania} przy zastosowaniu odpowiednich
$rodkéw zabezpieczajacych te elementy przed uszkodzeniem i przesuwaniem sig.

3. SPRZET

3.1. Og6éne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST-0 pkt 3.
3.2. Sprz¢t do wykonania kanalizacji

Wykonawca przystepujacy do wykonania kanalizacji powinien wykaza¢ si¢ mozliwoicia korzystania z
nastgpujacego sprzehu:
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~ zurawi budowlanych samochodowych,

— koparek przedsiebiernych,

- spycharek kotowych lub gasiennicowych,
~ sprzgtu do zaggszezania gruntu,

— weciagarek mechanicznych,

~ beczkowozdw,

- wyrzynarek (nawiertarek)
— zgrzewarka automatyczna do zgrzewania doczolowego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Podstawowe wymagania dotyczace transportu podane zostalty w OST-0.

4.2, Rury z tworzyw sztucznych

Przewéz rur moze odbywaé sig wylacznie samochodami skrzyniowymi o odpowiedniej diugosci.

Przewdz rur i prace przeladunkowe powinny si¢ odbywad przy temperaturach powietrza od +5 °C do
+30°C. Ze wzgledu na zwigkszong krucho$é materialu w niskich temperaturach szczegélna ostroznos¢ nalezy
zachowad przy temperaturach powietrza ponizej 0 °C.

Niedopuszczalne jest rzucanie (zrzucanie rur z samochodéw) podezas prac przeladunkowych oraz
przecigganie po podiozu. Rury powinny by¢ przenoszone.

Transport rur powinien si¢ odbywaé w fabrycznych opakowaniach (wiazkach, pakietach), ulozonych plasko
i zabezpieczonych przed przemieszczeniem. W przypadku rur luzem ich transport moze odbywaé sig jedynie przy
spelieniu nastgpujacych warunkow:

(i)  rury powinny byé ukladane na podkladach drewnianych o szerokoéci co najmmiej 10 cm i grubosci minimum
2,5 em, rozmieszczonych prostopadle do osi rur w rozstawie okolo 2,0 m,

(ii)  rury powinny by¢ zabezpieczone przed zarysowaniem przez ulozenie np. tektury falistej na w/w podkladach
drewnianych oraz desek pod laficuchy spinajace burty skrzynh samochodéw,

(ii)) dolna warstwa rur powinna zostaé zabezpieczona przed przesuwaniem si¢ za pomoca kotkéw i klindw
drewnianych,

(iv) w przypadku rur kielichowych powinny one byé ukladane naprzemiennie z wysunigciem kielichow tzn. tak,

* aby kielichy rur warstwy wyzszej nie spoczywaly na kielichach warstwy nizsze;j,

(v)  nie dopuszcza sig przewozenia na rurach innych materiatow.

W trakcie prac przetadunkowych przy uzyciu Zurawi nie dopuszcza si¢ stosowania (w kontakcie z ruranni)
metalowych lin i laficuchéw. W takich przypadkach powinno sig stosowac¢ liny migkkie tj. nylonowe, bawelniano-
konopne itp.

4.3, Elementy studzienek z tworzyw sztucznych

Elementy studzienek nalezy transportowa¢ z nalezyta ostroZnoscia i przy zachowaniu analogicznych zasad
jak przy transporcie rur z tworzyw sztucznych.

4.4. Betonowe elementy prefabrykowane studzienck i pompowni

Elementy prefabrykowane powinny byé transportowane w pozycji wbudowania, przy czym wysokosé
wlozenia nie powinna by¢ wieksza niz 1,5 m.

Dopuszcza sie transport tych elementéw w innej pozycji (nie wbudowania) przy zastosowaniu
odpowiednich érodkéw zabezpieczajacych przed uszkodzeniem i przesuwaniem sie.

4.5, Zwienczenia studzienek

Zwieficzenia mogna transportowaé dowolnym $rodkiem transportu pod warunkiem zabezpieczenia przed
przesuwaniem sie. Zwieficzenia klasy B i D moga by¢ transportowane luzem.

4.6. Kruszywo

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zZanieczyszozeniem, zmieszaniem 2z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne wymagania dotyczgce wykonania robét

Podstawowe wymagania dotyczace wykonania robdt podane zostaly w OST-0.
5.2. Roboty kanalizacyjne w wykopach otwartych

5.2.1. Roboty ziemne

Roboty ziemne polegajace na wykonaniu wykopéw otwartych w celu uloZenia kanaldw oraz przewodow
tlocznych nalezy prowadzié¢ zgodnie z zasadami podanymi w normie PN-B-10736 [25].

Jezeli w Dokumentacji Projektowej nie podano inaczej nalezy przyjaé jako generalna zasadg, iz stosowane
powinny byé wykopy otwarte obudowane (waskoprzestrzenne), o §cianach pionowych, szczelnie odeskowanych
irozparte. Zaleca sig stosowanie gotowych obuddw skrzyniowych, rozporowych itp.

W zaleznodci od Srednicy ukladanego przewodu oraz glebokosei jego ulozenia nalezy stosowaéd
odpowiednig, minimalng szeroko$¢ wykopéw. Wytyczne dotyczace minimalnej szerokosci wykopow podaje
Tabela 1. 1 Tabela 2.

Tabela 1. Minimalna szeroko$é wykopu w zaleznosci od Srednicy nominalnej przewodu

Lp. s:ggsungﬁmm Minimalna szerokos¢ wykopu [mm]
1 DN <225 DN + 400
2 225 <DN <350 DN + 500
3 350 < DN <700 DN + 700

Tabela 2. Minimalna szeroko$é wykopu w zaleznoéci od jego glebokodci

Lp. | Gieboko$¢ wykopu h [m] Minimalna szerokosé¢ wykopu [m]
1 h<1,00 \ dowolna
2 1,00 <h <1,75 0,80
3 1,75 <h =4,00 0,90
4 h> 4,00 1,00

Wykop nalezy rozpoczyna¢ od najniZzszego punktu budowancgo kanali i prowadzié go w kierunku
przeciwnym niz spadek dna tego kanahu.

Jezeli gruntu rodzimego z wykopu nie moina skladowaé na odklad, nalezy go wywieZé i tymczasowo
skiadowa¢ w miejscu zaakceptowanym przez InZzyniera.

W przypadku prowadzenia Robdt ziemnych w pasie drogowym nalezy przestrzegaé nastgpujacych zasad
odnosnie rozbidrki nawierzchni:

(i) nawierzchnia naturalna - calos¢ materiatu 2z wykopu mozna traktowac jako grunt rodzimy,

(i) nawierzchnia z betonu asfaltowego —~ wszystkie warstwy konstrukcyjne nawierzchni nalezy usunaé, nie
dopuszczajac do zmieszania tego materialu z gruntem rodzimym; material ten stanowi odpad i jako taki nie
moze zosta¢ uzyty do zasypania wykopéw (nawet w mieszance z gruntem rodzimym); Wykonawca jest
zobowiazany do zagospodarowania tego odpadu zgodnie z obowiazujacymi przepisami; przyjmuje sig, ze koszt
zwigzany z zagospodarowaniem tego odpadu jest wlaczony w ceny jednostkowe i stawki przedstawione przez
Wykonawceeg w wycenionym Przedmiarze Robét,

(iif) nawierzchnie rozbieralne (betonowa kostka brukowa, plyty betonowe itp.) — nieuszkodzone, prefabrykowane
elementy nawierzchni nalezy zdjaé i skladowaé w odpowiednio przygotowanym miejscu zaakceptowanym
przez InZyniera, a po zakonczeniu Rob6t kanalizacyjnych uzyé ich do odbudowy tej nawierzchni; elementy
uszkodzone, nie nadajace si¢ do powtémego wykorzystania Wykonawea zagospodaruje jako odpad, zgodnie z
obowiazujacymi przepisami; przyjmuje sie, ze koszt zwiazany z zagospodarowaniem takiego odpadu jest
wlaczony w ceny jednostkowe 1 stawki przedstawione przez Wykonawce w wycenionym Przedmiarze Robot.

Jezeli Wykonawca bgdzie prowadzil Roboty ziemne przy uZyciu sprzq¢tu mechanicznego (koparek), wykop
mechaniczny nalezy zakonczy¢ zanim osiggnieta zostanie projektowana rz¢dna dna wykopu. Pozostalg czgéé Robaot
ziemnych do osiggniecia projektowanej rzgdnej dna wykopu nalezy prowadzid recznie.

Jezeli wykop zostanie wykonany za glgboko nalezy postegpowaé wg ponizszych wytycznych:

(i)  niedopuszczalne jest wyréwnywanie przeglebienia materialem z urobku,
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(i)  wypehié przeglebienie do projektowanej rzgdnej dna wykopu mieszanka piasku (spelniajacego warunki
stosowania na podsypke) i cementu w iloéci 50 kg cementu na 1 m3 piasku; warstwg uzupelniajaca zageéeié
do wskaznika zageszczenia min. 0,97.
Obsypka w strefie przewodu do wysokosci 0,30 m ponad wierzch rury wykonana recznie z jednorednego
materiatu piaszczystego warstwami 0,10 m i zaggszozona do Is = 95 %.
Zasypka z gruntu rodzimego zageszczana mechanicznie warstwami 0,25 m do uzyskania wskaZznika
zageszczenia Is = 97 %.

5,2.2. Ukladanie kanaléw

Roboty polegajace na ukladaniu kanaléw w wykopach otwartych nalezy prowadzi¢ zgodnie z zasadaxni
podanymi w normie PN-ENV 1401-3U [10].
Je$li w Dokumentacji Projekiowej nie podano inaczej przy ukladaniu kanaléw nalezy przestrzegad

nastepujacych wytycznych:
(i)  w strefie ulozenia przewodu moga by¢ stosowane wylacznie materialy gruntowe speliajace wymagania
okreslone w punkcie 2.6,

(i) podsypka dolna powinna mie¢ grubosé 20 cm,

(iii) zasypka wstgpna powinna mie¢ gruboéé 30 cm,

(iv) material gruntowy w strefie ulozenia przewodu nalezy zagesci¢ do uzyskania wskaznika zaggszczenia min.
0,97.

Dopuszcza si¢ laczenie poszezegélnych rur w diuzsze odcinki (przewody) na powierzchni terenu i
opuszczanie ich do wykopu po zmontowaniu. W takim przypadku nalezy bezwzglednie przestrzegaé warunku nie
przekraczania dopuszczalnej strzatki ugiecia, ktora podaje producent rur. Dodatkowo po opuszezeniu przewodu
nalezy sprawdzié jego kazde polaczenie kielichowe, upewniajac si, Ze bose korice sa wsunigte w kielichy zgodnie 2
oznaczona na rurach granica wsunigcia.

Niedopuszczalne jest zrzucanie materiatu gruntowego na ulozony przewdd bezpoérednie z samochodéw.

Na warstwie zasypki wstepnej nalezy vlozyé ta$me ostrzegawcza (ciagla, na calej diugosci kanatu).

W strefie ulozenia przewodu nie dopuszcza sig mechanicznego zaggszczania materiatu gruntowego.

5.2.3. 'Wykonanie studzienek z tworzyw sztucznych

Roboty polegajace na montazu studzienek z tworzyw sztucznych nalezy prowadzi¢ zgodnie z zasadami
podanymi w normie PN-ENV 1401-3U [10].

Jesli w Dokumentacji Projekiowej nie podano inaczej studzienki nalezy posadawiaé na warstwie podsypki
wykonanej z materialu gruntowego spelniajacego wymagania okreslone w punkcie 2.6. Grubo$¢ podsypki powinna
wynosié¢ min. 10 cm.

Podczas wykonywania podsypki i zasypki w strefie studzienki material gruntowy nalezy uklada¢ warstwami,
réwnomiernie ze wszystkich stron studzienki. Réznice wysokosci nie powinny byé wigksze niz 15 cm. Zaggszczenie
materialu gruntowego nalezy wykonaé niezwlocznic po wbudowaniu w taki sposéb, aby nie spowodowaé
odksztalcenia studzienki i/tub przewodéw do niej podiaczonych. Zageszczanie nalezy wykonywad:

(i)  recznie — warstwami do 15 cm,

(ii)  mechanicznie (wylacznie lekkim sprzetem) — warstwami do 30 cm.

Nie dopuszcza sig zaggszczania ciezkim sprzgtem w strefie studzienki oraz wbudowywania materiahu
gruntowego w stanie uplynnionym.

Do wbudowania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ wylacznie po uzyskaniu wlasciwych parametréw
zageszczenia warstwy poprzedniej.

Jezeli Dokumentacja Projektowa przewiduje zastosowanie pierscienia odciazajacego to warstwa zasypki
gléwnej o grubosci 60 cm, stanowiacej podloze pod pierscien, powinna zosta¢ wykonana z gruntu stabilizowanego
cementem o R,,=2,5 MPa (zgodnie z ,,Wytycznymi wzmacniania podloza gruntowego w budownictwie drogowym”
~ IBDiM 2002). Gorna powierzchnia tej warstwy powinna zosta¢ uksztaltowana zgodnie ze spadkiem nawierzchni w
miejscu wbudowania studzienki, lecz nie wiekszym niz 7%. Montaz pierscienia nalezy wykonaé na warstwie
plastycznej zaprawy cementowo-piaskowe;j.

W zaleznosci od lokalizacji studzienki nalezy odpowiednio posadawiac¢ ich zwienczenia. W przypadku
lokalizacji studzienki w pasie drogowym Wykonawca zobowigzany jest do stosowania nastepujacych zasady:

(i) dla wszystkich nawierzchni drogowych poza gruntowa zwieniczenie nalezy zlicowaé z poziomem
nawierzchni,

(il w nawierzchni gruntowej iub w pasie zieleni drogi zwiesiczenie naleZy posadowi¢ 5 cm nad poziomem
nawierzchni (terenu); wlaz nalezy obetonowal pierscieniem o szerokoéci 30-45 cm z gormg powierzchnia
zatarta na gladko i wykonanym spadkiem na zewnatrz (od brzegu zwieticzenia do poziomu nawierzchni).

Poza pasem drogowym w terenach zielonych zwieficzenia nalezy posadawiaé 10-15 cm nad poziomem terenu
z obetonowaniem jak wyzej.
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5.2.4. 'Wykonanie studzienek i zbiornika pompowni z Zelbetowych elementéw prefabrykowanych

Roboty polegajace na montazu studzienek i zbiornika pompowni z Zelbetowych elementéw
prefabrykowanych nalezy prowadzi¢ zgodnie z zasadami podanymi w normie PN-B-10729 {15}

Wymogi odnoénie sposobu posadawiania pierScieni odciazajacych oraz zwiericzen sa analogiczne, jak przy
wykonywaniu studzienek z tworzyw sztucznych,

5.3. Rozruch pompowni

Wykonana pompownia wymaga przeprowadzenia rozruchu mechanicznego i hydraulicznego.

5.4, Budowa przewodu tlocznego

Polaczenia rur wykonywane zgrzewarkami doczetowymi, automatycznymi.
Zmiana kierunku w poziomie i w pionie¢ przy zastosowaniu lukéw o minimalnym promieniem 50D,

5.3. Roboty kanalizacyjne wykonywane metoda bezwykopowsa

UlozZenie stalowej rury oslonowej nalezy wykona¢ bezwykopowa technologia z usuwaniem gruntn, metodg
przecisku (przewiertu) zgodnie z norma PN-EN 12889 [12].

Montaz kanaltu lub przewodu tlocznego w rurze oslonowej przy zastosowaniu ptéz z PEHD rozstawionych
col,5m

Uszczelnienie rury roboczej w rurze oslonowej przy uzyciu manszety gumowej EPDM.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci roboét
Ogélne zasady kontroli jakosci robot podano w OST-0 pkt 6.
6.2, Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatéw do betonu i zapraw i
ustali¢ recepte.
6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robét
Wykonawca jest zobowiazany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robdt w zakzesie i z
czgstotliwoscia okreslona w niniejszej SST i zaakceptowana przez Inzyniera.
W szczegolnosci kontrola powinna obejmowac:
- sprawdzenie rzednych zalozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych stalych punktow
wysokoSciowych z dokladnoscia do 1 cm,
— badanie zabezpieczenia wykopéw przed zalaniem woda,
— badanie i pomiary szerokosci, gruboséci i zaggszezenia wykonanej warstwy podloza z kruszywa mineralnego lub
betom,
- badanie odchylenia osi kolektera,
- sprawdzenie zgodno$ci z dokumentacjg projektowa zaloZenia przewodéw i studzienek,
— badanie odchylenia spadku kanatu lub przewodu,
- sprawdzenie prawidlowos$ci ulozenia przewodow,
— sprawdzenie prawidtowodci uszczelniania przewodéw,
~ kontrola zgrzewow,
— proby ciénieniowe rurociagéw tlocznych
- badanie wskaZnikow zageszczenia poszczegdlnych warstw zasypu,
— sprawdzenie rzednych posadowienia studzienek sciekowych (kratek) i pokryw wlazowych,
— sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja,.

6.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odleglosci krawgdzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno wynosi¢ wiecej
niz = 5 cm,

— odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1 m,

— odchylenie gruboéci warstwy podioza nie powinno przekraczaé + 3 cm,

- odchylenie szerokodei warstwy podloza nie powinno przekraczaé + 5 cm,
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— odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odleglosci osi uloZonego kolektora od osi przewoclu
ustalonej na lawach celowniczych nie powinna przekraczaé + 5 mm,

- odchylenie spadku uloZonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie powinno przekraczaé -5%
projektowanege spadku (przy zmniejszonym spadku) i +10% projektowanego spadku (przy zwiekszonym
spadku),

— wskaznik zageszczenia zasypki wykopéw okre§lony w trzech miejscach na dlugosci 100 m powinien by¢ zgodmy
zpkt5.2.1,

— rzedne kratek Sciekowych i pokryw studzienek powinny by¢ wykonane z doktadnescig do + 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w OST-0 pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m {metr) wykonanej i odebranegj kanalizacji; m (metr) wykonanego i oderanego
przewodu tlocznego szt. (sztuka) wykonanej i odebranej pompowni..

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robot

Ogélne zasady odbioru rob6t podano w OST-0 pkt 8.
Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie porniary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robé6t zanikajacych i ulegajacych zakryeiu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- roboty montazowe wykonania rur kanalowych i przykanalika, ‘
— wykonane studzienki Scickowe i rewizyjne,
— wykonany zbiornik pompowni,
—~  wykonane komory,
— wykonana izolacja,
— zasypany zaggszczony wykop.
Odbidr robdt zanikajacych powinien by¢é dokonany w czasie wmozliwiajacym wykonanie korekt
i poprawek, bez hamowania ogdlnego postepu robot.
Dlugo$¢ odcinka robot ziemnych poddana odbiorowi nie powinna by¢ mniejsza od 50 m.

8.3. Odbiér koncowy

Odbiorowi koficowemu podlega:

- sprawdzenie kompletnodei dokumentacji do odbioru technicznego koficowego (polegajace na sprawdzeniu
protokéléw badan przeprowadzonych przy odbiorach technicznych czgiciowych),

— ‘badanie szczelno$ci studzienek i zbiornika pompowni,

— badanie szczelnoéci calego kanatu (przeprowadzone przy catkowicie ukoniczonym i zasypanym}),

~ proba wytrzymalodci rurociggéw tlocznych zgodnie z PN-B-10725,

— préba ruchowa pompowni trwajaca 24 h.

Wyniki przeprowadzonych badan podczas odbioru powinny byé ujete w formie protokolu, szezegdlowo
omdwione, wpisane do dziennika budowy i podpisane przez nadzoér techniczny oraz czlonkdéw komisji
przeprowadzajacej badania.

Wyniki badan przeprowadzonych podczas odbioru koficowego nalezy uzna¢ za dokladne, jezeli wszystkie
wymagania (badanie dokumentacji i szczelnosci calego przewodu) zostaly spelnione.

Jezeli ktéres z wymagan przy odbiorze technicznym koficowym nie zostalo speione, nalezy ocenié jego
wplyw na stopiet sprawnosci dzialania przewodu i w zaleznoéci od tego okresli¢ konieczne dalsze postgpowanie.
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9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogéblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST-0 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje wykonanie robét podstawowych, tymczasowych i
prac towarzyszacych:
~ oznakowanie robét,
— dostawe materialow,
~ wykonanie robot przygotowawczych (pomiary, wytyczenie trasy, rozbidrka nawierzchni),
- wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV wraz z umocnieniem écian wykopu i jego odwodnienie,
~ przygotowanie podloza i fundamentu,
- wykonanie saczkow,
~ wlozenie przewodow kanalizacyjnych, przykanalikow, studni, studzienek Sciekowych,
— wykonanie izolacji studzienek betonowych,
- przebudowe istniejacych osadnikéw gnilnych (jesli wystepuje na przykanalikach),
— wlaczenie do istniejacej kanalizacji
— zasypanie i zaggszczenie wykopu,
— transport nadmiaru urobku,
- przeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;,
~ wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej przebiegu kanahu.

Cena 1 m wykonanego i odebranego przewodu tlocznego obeymuje:
— dostawe materialow,
— wykonanie robét przygotowawczych,
— wykonanie wykopu w gruncie I - IV kat. wraz z umocnieniem $cian wykopu i jego odwodnieniem,
- przygotowanie podioza i fundamentu,
— ulozenie przewodow wraz z montaZzem armatury i innego wyposazZenia,
~ przeprowadzenie préby szczelnoici,
- zasypanie wykopu wraz z jego zageszczeniem,
- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,
— pomiary i badania.

Cena wykonanej i odebranej pompowni obejmuje:
- dostawe materialow,
— wykonanie robét przygotowawczych,
— wykonanie wykopu w gruncie I - I'V kat. wraz z umocnieniem écian wykopu i jego odwodnieniem,
- przygotowanie podloza i fundamentu,
- mentaz pomp, armatury i innego wyposazenia,
- przeprowadzenie proby szczelnodci,
- zasypanie wykopu wraz z jego zaggszczeniem,
— doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,
— pormiary i badania.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Normy

1. PN-EN 1610 Budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych

2. PN-EN 295-1 Rury i ksztaltki kamionkowe i ich polaczenia w sieci drenazowej i kanalizacyjne;j.
Wymagania.

3. PN-EN 295-2 Rury i ksztaltki kamionkowe i ich polaczenia w sieci drenazowej i kanalizacyjne;.
Sterowanie jakodcig i pobieranie probek,

4. PN-EN 295-3 Rury i ksztattki kamionkowe i ich polaczenia w sieci drenazowej i kanalizacyjnej.
Metody badan..
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5. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle
6. PN-C-96177 Przetwory naftowe. Lepik asfaltowy bez wypehiaczy stosowany na goraco
7. PN-EN 124 Zwieficzenia wpustéw i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu
pieszego i kolowego
8. PN-H-74086 Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych
9. PN-EN 1401-1 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne bezcisnieniowe systemy
przewodowe z niezmickczonego polilchlorku winylu) (PVC-U) do odwadniania i
kanalizacji. Wymagania dotyczace rur, ksztaltek i systemu
10. PN-ENV 1401-3U Systemy przewod6w rurowych z tworzyw sziucznych do podziemnej
bezcisnieniowe] kanalizacji deszezowej i éciekowej — Nieplastyfikowany
poli(chlorek winylu) (PVC-U) — Czes¢ 3: Zalecenia dotyczace wykonania instalacji
11. BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i zelbetowe.
12. PN-EN 12889 Bezwykopowa budowa i badanie przewoddw kanalizacyjnych.
13.  PN-EN 13331-2U Systemy obudéw do wykopow — Czes¢ 2: Ocena na podstawie obliczen lub badan
14. PN-B-06050 Geotechnika, Roboty ziemne. Wymagania ogélne
15. PN-B-10729 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.
16. PN-EN 476 Wymagania ogélne dotyczace elementdw stosowanych w systemach kanalizacji
grawitacyjnej
17. PN-EN 752-1 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne — Pojecia ogolne i definicje
18. PN-EN 752-2 Zewnetrzoe systemy kanalizacyjne — Wymagania
19. PN-EN 10210-1 Ksztaitowniki zamkniete wykonane na goraco ze stali konstrukcyjnych niestopowych
i drobnoziarnistych — Warunki techniczne dostawy
20. PN-EN10210-2 Ksztaltowniki zamkniete wykonane na goraco ze stali konstrukcyjnych niestopowych
i drobnoziarnistych — Tolerancje, wymiary i wielkosci statyczne
21. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
22. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka
23. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do nawierzchni drogowych
24. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle
25. PN-B-10736 Roboty ziemne., Wykopy otwarte dla przewodéw wodociagowych i kanalizacyjnych,
Warunki techniczne wykonania.
26, PN-EN 752-6 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne — Uklady pompowe

10.2. Inne dokumenty

»Wytyczne wzmacniania podloza gruntowego w budownictwie drogowym” — IBDiM 2002
,,Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci kanalizacyjnych” — COBRTI INSTAL Zeszyt 9 2003.
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1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa zamlwienia
Nazwe zaméwienia podano w ogolnej specyfikacji technicznej (OST-0) pkt 1.1,
1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST-2) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot stanowiacych czeé¢é ww. zaméwienia i dotycza robdt drogowych polegajacych na odtworzeniu nawierzchini
podczas budowy kanaléw grawitacyjnych wraz z przylaczami i przewodu ttocznego w zlewni pompowni P-1.

1.3. Roboty tymczasowe i prace towarzyszace

Wyszczegolnienie i opis robét tymczasowych oraz prac towarzyszacych podano w ogolnej specyfikacji
technicznej (OST-0) pkt 1.3.

1.4. Informacje o terenie budowy
Informacje o terenie budowy podano w ogdlnej specyfikacji technicznej (OST-0) pkt 1.4.
1.5. Klasyfikacja robét wedlug Wspélnego Slownika Zaméwien

NAZWA ROBOT KOD

Roboty w zakresie naprawy drég 45233142

1.6. Okreélenia podstawowe

1.6.1. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.6.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.6.3. Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.
1.6.4. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposebem ich polaczenia.

1.6.5. Nawierzchnia - warstwa lub zespdl warstw stuzacych do przejmowania i rozkledania obciazen od ruchu na

podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gérma warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych. , '

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa cieralna a podbudowa, zapewniajaca lepsze
rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nierdwnosci podbudowy lub profilu istniejacej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czes$¢ nawierzchni shuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze. Podbudowa moze
sktadaé sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - goma czgéé podbudowy spehiajaca funkcje noéne w konstrukeji nawierzchni. Moze
ona skladaé sie z jednej lub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cze$é podbudowy spelniajaca, obok funkcji nesnych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikamiem czastek podloza. MoZe zawiera¢ warstwe
mrozoochronng, odsaczajaca lub odeinajacy,

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktdrej gléwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych grumtu do
warstwy nawierzchni lezacej powyze;j.

i) Warstwa odsaczajaca - warstwa sfuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej sig do nawierzchni.

1.6.6. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.6.7. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glgbokosci przemarzania.
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1.6.8. Podloze ulepszone nawierzchni - gérma warstwa podioZa, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona
w celu umozliwienia przejgcia rachu budowlanego | wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.6.9. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji teremom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.6.10. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST-0 pkt 1.6,

2 MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczgce materialow
Ogdine wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST-0 pkt 2.
2.2. Materialy de odbudowy warstw podbudowy

Do odtworzenia podbudowy istniejacych nawierzchni, innych niz gruntowe nalezy stosowaé kruszywa
stabilizowane mechanicznie zgodne z norma PN-S-06102 [5], chudy beton i/lub beton asfaltowy w zaleznosci od
wymagan zawartych w Dokumentacji Projektowej lub polecen Inzyniera.

2.2.1. Kruszywa stabilizowane mechanicznie

Kruszywo lamane kamienne lub Zuzlowe powinno spelnia¢ wymagania normowe dobrego vziarnienia oraz
wlasciwodci fizykomechanicznych (wskaznik piaskowy powyzej 40, brak zanieczyszczen, mrozoodpornoéé
$cieralnos¢ w bebnie LA ponizej 30-40%, odpornosé na rozpad kruszywa zuzlowego).

2.2.2. Thiczen kamienny

W przypadku dotychczasowej nawierzchni thuczniowej i przy kategorii obciaZenia ruchem bardzo lekkim i
lekkim moze by¢ stosowany tuczen kamienny zgodnie z norma PN-S-96023 [6].
2.2.3. Mieszanki mineralno-bitumiczne

Stosowane na wykonanie gérej warstwy podbudowy zgodnie z normg PN-S-96025 {7].
2.24. Kruszywo z rozbiérki dotychczasowej warstwy

Kruszywo z rozbidrki dotychczasowej warstwy moze byé wykorzystane, o ile spelnia wymagania, byle
selektywnie skladowane i nie zostalo zanieczyszczone.

2.3. Materialy do odbudowy warstw jezdnych

2.3.1. Obramowanie nawierzchni
Do odiworzenia obramowania jezdni mozna uzy¢ kraweimiki z rozbiorki o ile nie sa zniszczone lub
uszkodzone. Krawezniki wymieniane zgodnie z norma PN-B-11213 [8].

2.3.2. Beton asfaltowy

Warstwa dcieralna i wigzaca powinna by¢é wykonana z betonu asfaltowego zgodnie z norma PN-S-
96025 [7].
2.3.3. Nawierzchnie brukewane

Odtworzenie nawierzchni przez powtdrne ulozenie materialu brukarskiego z rozbidrki. Ewentualne braki
odtworzy¢ stosujgc odpowiednie normy PN-S-06100 [1], PN-5-96026 [2], PN-§8-06101 [10], PN-S-96019 [11],

2.34. Piasek
Piasek stosowany jako podsypka pod nawierzchnie brukowane zgodnie z norma PN-B-11113 [9].

2.4. Materialy do odbudowy warstw konstrukcyjnych nawierzchni chodnikowych

Podbudowa jak w pkt. 2.2.3, nawierzchnia jak w pkt. 2.3.3 podsypka jak w pkt. 2.3.4.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST-0 pkt 3.
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3.2. Sprzgt do odtworzenia nawierzchni

Wykonawca przystepujacy do odtworzenia nawierzchni powinien wykaza¢ sig mozliwoscia korzystania z
nastgpujacego sprzetu:
- mieszarek do wytwarzania mieszanki mineralno-bitumicznej, wyposazonych w urzadzenia dozujace wode.
Mieszarki powinny zapewnié wytworzenie jednorodnej micszanki o wilgotnosci optymalnej,
- ubijakéw lub plyt wibracyjnych do zaggszczania,
~ betoniarek,
~  urzadzen do ciecia i frezowania nawierzchni,
—  wytwdmi (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub cigglym do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych,
— ukladarek do ukladania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zaggszczanego,
- skrapiarek,
- walcéw ogumionych lub wibracyjnych,
~  walcéw gladkich.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Podstawowe wymagania dotyczace transportu podane zostaly w OST-0.

4.2. Kruszywo

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem zinnymi asortymentami kmszywa lub jego frakcjami i nadmiemym
zawilgoceniem.

4.3. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozi¢ pojazdami samowyladowczymi z przykryciem w czasie
transportu i podczas oczekiwania na roztadunek.

Czas transportu od zaladunku do rozltadunku nie powinien przekracza¢ 2 godzin z jednoczesnym
spelmieniem warunku zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca sie stosowanie samochodéw termoséw z podwdjnymi Scianami skrzyni wyposaZonej w system

ORIZEWCZY.
4.4. Betonowa kostka brukowa

Betonowe kostki brukowe moga by¢ przewozone na paletach - dowolnymi $rodkami transportowymi po
osiagnieciu przez beton wytrzymatosci na §ciskanie co najmniej 15 MPa. Kostki w trakcie transportu powinny by¢
zabezpieczone przed przemieszczaniem sig i uszkodzeniem.

Palety transportowe powinny by¢ spinane tasmami stalowymi lub plastikowymi, zabezpieczajacymi kostki
przed uszkodzeniem w czasie transportu. Na jednej palecie zaleca sig ukladaé do 10 warstw kostek (zaleznie od
gruboéci i ksztaltu), tak aby masa palety z kostkami wynosita od 1200 kg do 1700 kg.

4.5. Krawe¢zniki i obrzeza

Krawezniki i obrzeza moga by¢ przewozone dowolnymi rodkami transportowymi. Krawgzniki betonowe
nalezy ukladaé w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy. Krawezniki kamienne nalezy ukladaé na
podkiadkach drewnianych, dhigosciag w kierunku jazdy. Krawezniki i obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed
przemieszczaniem sig i uszkodzeniem w czasie transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania dotyczace wykonania robét
Podstawowe wymagania dotyczace wykonania robdt podane zostaly w OST-0 pkt 5.
5.2. Wymagania podczas rozbiorki istniejacej nawierzchni

Wzdhuz projektowanej krawedzi wykopu nalezy wykonac¢ w nawierzchni bitumnicznej weinki, najkorzystniej
przez wyciecie pila lub wyfrezowanie, z poszerzeniem 5-10 cm w polowie grubodei warstwy, a nastgpnie usunaé
warstwe wierzchnia w pasie wykopu. Usunigte fragmenty warstwy nalezy wywiezé z terenu rob6t z przeznaczeniem
do wtomego przerobu i wykorzystania.
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W przypadku nawierzchni brukowej lub z elementéw prefabrykowanych (nawirzchnie chodnikowe)
material przeznaczony do ponownego ulozenia po zakoriczeniu robét sktadowaé wzdhiz wykopu.

W razie przydatnoéci do powtdmego wykorzystania materiat podbudowy skladowac nalezy oddzielnie od
gruntu podloza. .

5.3. Przygotowanie podloZa gruntowego

Zasypki waskoprzestrzennych wykopéw, niczaleznie od kategorii ruchu na drodze, powinny uzyskaé do
glebokoéci 1,2 m wskaznik zaggszczenia Is co najmniej 1,0. Na wigkszej glgbokoéci dopuszeza sig wskaznik 0,97
pod warunkiem uzycia kruszyw dobrze zageszczalnych. W przypadku trudnosci osiagnigcia wymaganych
wskaznikow zageszczenia zaleca sig zastapienie gémej warstwy zasypu wykopu wzmocniong podbudows o grubosci
80 cm pod nawierzchnig jezdni i 65 cm w chodniku,

Wysokoséé zasypki po zaggszezeniu pruntu w wykopie powinna byé niZzsza o 5-10 cm poniZej poziomu
stropu istniejacego podioza gruntowego.

5.4. Odbudowa warstw podbudowy

Cdbudowe warstw konstrukcyjnych drogi nie nalezy prowadzi¢ w okresie zinowym.

Na gruntach nieprzepuszczalnych i slaboprzepuszczalnych ulozy¢ nalezy warstwg odsaczajaca, ktora moze
byé zastapiona przez pogrubienie dolnej warstwy podbudowy przy wskaZniku wodoprzepuszczalnosci kruszywa
powyzej 5 m/dobe. Dolng warstwg, podbudowy wykonanej z kruszywa lamanego kamiennego lub zuzlowego nalezy
zaggszezaé zageszezarkami wibracyjnymi i ubijakami do osiagniecia co najmmniej 1,0 zaggszczenia maksymalnego
wg normalnej metody Proctora.

Gruboéé dolnej warstwy podbudowy po zageszczeniu powinna by¢ nie mniejsza od gruboéci projektowane;j
i dotychczasowej konstrukcji.

Podbudowa moze by¢ wykonana jako thiczniowa w przypadku dotychezasowej nawierzchni thiczniowej.

Goéma warstwa podbudowy wykonana powinna byé z mieszanek mineralno-bitumicznych. Grubos¢ tej
warstwy powinna wynosi¢ 7-13 cm dla ruchu lekkiego i éredniego do 14-18 cm dla ruchu cigzkiego i bardzo
cigzkiego.

Wykonanie takiej podbudowy zaleca si¢ rowniez w miejsce starej nawierzchni brukowcowej lub z koski
kamiennej pod warstwa jezdna oraz w przypadku podbudéw stabilizewanych spoiwami i z chudego betonu.

Dopuszcza sie, za zgoda Inzyniera, wykonanie gémej warstwy podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie lub jako podbudowa thiczniowa jak warstwa dolna.

5.5. Odbudowa warstw jezdnych

5.5.1. Odbudowa cbramowania
Wzdluz wytyczonej linii kraweznika wykona¢ na glebokosci ok. 0,5 m ponizej wyznaczonego poziomm
gormej krawedzi, tawe fundamentowa z betonu o grubosci 15 cm i szerokosci 40 cm, na ktérej, na podsypce
cementowo-piaskowej w proporcji 1:3, osadzié nalezy krawgzniki. Spoiny wypeknié zaprawa cementowo-piaskows.
W przypadku przyleglego chodnika krawginik powinien byé posadowiony tak, aby géma krawedz
znajdowala sig na réwni Jub do 2 cm ponizej powierzchni chodnika.
5.5.2. Odbudowa warstw nawierzchni bitumiczne}

Na uprzednio przygotowanej i oczyszczonej podbudowie rozlozyé nalezy warstwg wyréwnawcza a
nastepnie, po jej zageszczeniu, warstwe $cieralna.

Miedzy warstwami mineralno-bitumicznymi oraz migdzy tymi warstwami a podbudowa nalezy stosowac
zwigzanie miedzywarstwowe przez skropienie podloza danej warstwy asfaltem uplynnionym lub emulsja asfaltows o
whasciwosciach dostosowanych do warunkéw. PodloZze powinna by¢ skropione w ilosci wystarczajacej do zwiazania
warstw, bez nadmiaru lepiszeza, réwnomiemie na calej powierzchni,

W przypadku dotychczasowej nawierzchni z asfaltu lanego nalezy przy odbudowie zastapi¢ ja nawierzchnia
z betonu asfaltowego.

Warstwy nawierzchni powinny by¢ nalezycie zaggszezone przy =zaleceniu zastosowania walcow
ogumionych lub wibracyjnych i powierzchniowego zaggszczenia walcem gladkim.

Nawierzchnia powinna by¢ ulozona w réwnym poziomie z nawierzchnia dotychczasowa przy zachowaniu
wymaganych spadkéw. Spoiny na styku nawierzchni nalezy zalaé masa asfaltowa.

Prace wykonywaé w korzystnych warunkach atmosferycznych.

5.5.3. Odbudowa nawierzchni brukowanych
Nawierzchnie nalezy odbudowaé przez powtémne uloienie materialu brukarskiego z rozbiorki przy

wykonywaniu wykopu.
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Przy ukiadaniu kostki kamiennej nalezy ja przelozyé z odwrdceniem niezniszczona plaszczyzna ma
powierzchni. Zniszczony material brukarski nalezy wymienié, braki uzupenic.

Kostke lub brukowiec ukltadaé odeinkami w sposéb odpowiadajacy nawierzchni dotychczasowej.

Na podbudowie nalezy rozécielié warstwa podsypki piaskowej lub cementowo-piaskowej grubosei 5-10 ¢an,
na ktorej uklada sie éciSle material brukarski. Po ulozeniu okreslonego odcinka kostkg lub brukowiec ubija sig dwu-
lub trzykrotnie dla wyrdwnania profilu i zaklinowania. Spoiny wypelnia si¢ materialem klinujacym, piaskiem hub
zaprawa cementowo-piaskowa.

W podobny sposob ukladane sa nawierzchnie z ksztaltek betonowych 1 klinkieru.

5.6. Odbudowa chodnika

Podbudowa nawierzchni chodnikowych powinna by¢ wykonana z kruszywa stabilizowanego mechanicznie
przy wykorzystaniu miejscowych materialéw kamiennych lub odpadowych oraz, zwlaszcza w warstwie dolnej,
material podbudowy pierwotnej jezeli byt sktadowany oddzielnie i nie zostat zanieczyszczony gruntem podioza.

Odbudowa warstw écierainych chodnika odbywa sie analogicznie do zasad podanych w punkcie 5.5.3.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t
Ogolne zasady kontroli jakoéci robot podano w OST-0 pkt 6.

6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Sprawdzenie prawidlowosci sktadowania materialéw z rozbiérki:

—  sprawdzenie odlegloéci sktadowania od krawedzi wykopu (wymagana odleglos¢ 1,0 m z dokdadnoscia 0,1 m),
nachylenia skarpy odkiadu oraz przeniesienia naporu gruntu odlozonego przez obudowg wykopu (jesli jest
odktad),

- sprawdzenie prawidlowosci oraz selektywnego skladowania materialéw z rozbidrki przewidzianych do
ponownego ulozenia.

6.2.2, Sprawdzenie przygotowania podloza

Wykonawca jest zobowiazany do stalej i systematycznej kontroli przygotowania podioza na odcinkach nie
wickszych niz co 50m.
W szczegdlnosci kontrola powinna obejmowac:
- sprawdzenie rodzaju gruntu stosowanego do zasypki wg oceny wizualnej,
-~ sprawdzenie grubosci rozktadanych warstw gruntu,
— sprawdzenie wilgotnodci gruntu wg PN-B-04481 [12],
- sprawdzenie sposobu zaggszczania gruntu (rodzaju stosowanego sprzgtu i ilosci przejs¢ urzadzenia
2AgESZCZAJACEL0),
-  sprawdzenie stanu zaggszczenia gruntu przy zastosowaniu nastgpujacych metod:
= oznaczenie wg PN-B-04481 [12] pkt 8 gestosci pozornej szkieletu gruntowego w stanie suchym gruntu
Zageszezonego przez oznaczenie cigzaru i objetosci probki oraz maksymalnej gestodci pozome;j szkieletu
gruntowego wg metody Proctora i obliczenie wskaZnika zageszczenia I,
=  oznaczenie przez sondowanie: ‘
—  sonda dynamiczna (udarowa) cylindryczna przy wpedzie 30 cm, dla gruntéw niespoistych
drobnoziarnistych réwniez stozkows, lub krzyzakowa przy wpedzie 10 cm,
— sondg statyczng dla gruntow jednorodnych drobnoziamistych,
®  pznaczenie gestosciomierzem radiometrycznym,
= oznaczenie przez pomiar plyta PN-8-02205 [13],
*  oznaczenie przez doswiadczalne okreslenie ilodci przejsc urzadzenia zageszczajacego.
Wskazane jest wykonanie badan dwoma metodami z zaleceniem badania w dolnej warstwie (Ykolejnej drugiej)
prze oznaczenie gestosci pozornej metoda polowo-laboratoryjng, poréwnawczo z kontroly ilosci przejsc
urzadzenia zageszczajacego w nastepnych warstwach oraz po zasypaniu wykopu do gérnego poziomu pommiar
plyta.
- sprawdzenie wykonania podbudowy obejmujace sprawdzenie uZytych materialéw, gruboesci podbudowy
i zaggszczenia warstw,
- sprawdzenic wykonania warstw nawierzchni obejmujace sprawdzenie materialéw, grubosci warstw,
zageszezenia i polaczefi z nawierzchnia dotychczasowa, réwnosci i spadkéw nawierzchni oraz nosnosci
konstrukcji przez pomiar plyta wg BN-64/8931-02 [14].
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6.3. Dopuszczalne tolerancje

- nieréwnosci podiuzne i poprzeczne kontrolowane tata 4 m nie powinny byé wigksze niz + 1,5 cm,

- odchylenia spadkéw poprzecznych nie powinny przekraczaé + 0,5% spadku istniejacego w danym przekroju
drogi,

-~ rezedne warstwy nie powinny rézni¢ sig od wartodei istnicjacych o +1c¢m i —3 cm od rzgdnych w danym
przekroju drogi,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Og6lne zasady obmiaru robét podano w OST-0 pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m’ (metr kwadratowy) odtworzonej i odebranej nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbiorn robét

Ogélne zasady odbioru robdt podano w OST-0 pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleranciji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakrycin

Odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- przygotowanie podioza gruntowego,
- wykonanie podbudowy,
— wykonanie law fundamentowych,
Odbiér robot zanikajacych powinien byé dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt
i poprawek, bez hamowania ogélnego postgpu robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdine ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnoscei podano w OST-0 pkt 9.
9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m® odtworzonej i odebranej nawierzchni obejmuje wykonanie robét podstawowych, tymczasowych i
prac towarzyszacych:
— dostawe materiatéw,
- wykonanie robét przygotowawczych (wyréwnywanie i frezowanie nawierzchni),
— przygotowanie podioza i fundamentu,
- wykonanie podbudowy,
— wykonanie warstw jezdnych,
- przeprowadzenie pomiaréw i badafd wymaganych w specyfikacji techniczne;,
- prace porzadkujace.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Normy
1. PN-S-06100 Drogi samochodowe. Nawierzchnie z kostki kamiennej. Warunki techniczne
2. PN-S5-96026 Drogi samochodowe. Nawierzchnie z kostki kamiennej nieregulamej. Wymagania
techniczne i badania przy odbiorze
i, PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
micszanka
4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do nawierzchni drogowych
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5. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
6. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thicznia kamiennego
7  PN-8-96025 Drogi samochodowe i lotniskowe — Nawierzchnie asfaltowe — Wymagania
8. PN-B-11213 Materialy kamienne. Elementy kamienne; krawezniki uliczne, mostowe i drogowe
9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

10, PN-8-06101 Drogi samochodowe. Nawierzchnie z brukowca. Warunki techniczne

11. PN-5-96019 Drogi samochodowe. Nawierzchnie klinkierowe, Wymagania techniczne i ‘warunki

odbioru

12. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

13. PN-S8-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne, Wymagania i badania

14. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia nawierzchni podatnych i

10.2. Inne dokumenty

podioza przez obciazenie plyta

,Instrukcja odbudowy nawierzchni drogowych po wykopach zwiazanych z wykonaniem i remontami urzadzen
podziemnej infrastruktury technicznej” — IGPiK 2000
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1. CZESC OGOLNA

1.1, Nazwa zaméwienia
Nazwe, zaméwienia podano w ogélnej specyfikacji technicznej (OST-0) pkt 1.1.
1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST-5) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét stanowiacych cze$¢ ww. zaméwienia i dotycza wykonania Robét zwigzanych z wykonaniem przylacza
kablowego pomigdzy shupem abonenckiej linii napowietrznej, a projektowanym zlaczem kablowo pomiarowym, oraz
wykonania linii zasilajacych z szafy zasilajaco — sterowniczej RP do projektowanej pompowni.

1.3. Roboty tymeczasowe i prace towarzyszace

Wyszczegélnienie i opis robét tymczasowych oraz prac towarzyszacych podano w ogélnej specyfikacji
technicznej (OST-0) pkt 1.3.

1.4. Informacje o terenie budowy
Informacje o terenie budowy podano w ogolnej specyfikacji technicznej (OST-0) pkt 1.4.
1.5. Klasyfikacja robét wedlug Wspélnego Slownika Zamowien

NAZWA ROBOT KOD

Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych 45231400

1.6. Okreflenia podstawowe

1.6.1. Linia kablowa - kabel wielozylowy lub wiazka kabli jednozylowych w ukladzie wielofazowym albo kitka
kabli jedno- lub wielozylowych polaczonych réwnolegle, lacznie z osprzetem, ulozone na wspblne; trasie i laczace
zaciski tych samych dwdéch urzadzen elektrycznych jedno- lub wielofazowych.

1.6.2. Trasa kablowa - pas terenu, w ktérym uloZone sa jedna lub wigcej linii kablowych.
1.6.3. Napigcie znamionowe linii - napiecie migdzy przewodowe, na ktore linia zostala zbudowana.
1.6.4. Osprzet linii kablowej - zbidr elementow przeznaczonych do aczenia, rozgaleziania lub zakariczania kabli.

1.6.5. Oslona kabla - konstrukcja przeznaczona do ochrony kabla przed uszkodzeniami mechaniczayrmi,
chemicznymi i dzialaniem fuku elektrycznego.

1.6.6. Przykrycie - oslona wlozona nad kablem w celu ochrony przed mechanicznym uszkodzeniem od gory.

1.6.7. Przegroda - ostona ulozona wzdluz kabla w celu oddzielenia go od sasiedniego kabla lub od innych
urzadzen.

1.6.8. Skrzyzowanie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym jakakolwiek cze$¢ rzutu poziomego linii
kablowej przecina lub pokrywa jakakolwick czg¢éé rzutu poziomego innej linii kablowej lub innego urzadzenia
podziemnego.

1.6.9. Zblizenie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktérym odlegtos¢ migdzy linig kablowa, urzadzeniem
podziemnym lub droga komunikacyjna itp. jest mniejsza niz odlegloéé dopuszczalna dla warunkéw ukladania hez
stosowania przegrod lub oslon zabezpieczajacych 1 w ktérych nie wystepuje skrzyZowanie.

1.6.10. Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czgici przewodzacych, dostgpnych w wypadku
pojawienia sig na nich napiecia w warunkach zakddceniowych.

1.6.11. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiaznjacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST-0 pkt 1.6.
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2, MATERIALY

2.1, Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST-0 pkt 2,

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materialy, dla ktdrych normy PN przewidujg posiadanie
ragwiadczenia o jakosci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki dokument.

Inne materialy powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty na zyczenie Inzyniera.

2.2. Kable

Przy budowie linii kablowej NN 6,4 kV pomiedzy shipem zasilajacym a zlaczem nalezy stosowaé kabel
typu YAKXS 4x25 mm2, natomiast pomiedzy zlaczem a pompami w pompowni, kable YKY-Zo o ilodci Zyt i
przekroju zgodnym z projektem.

Kable powinny spelnia¢ wymagania zawarte w PN-74/E-06401.

Bebny z kablami nalezy przechowywa¢ w pomieszezeniach pokrytych dachem, na utwardzonym podiozu.

Parametry sieci, w ktdrej wyrdb bedzie stosowany

— Napiecie znamionowe sieci Un=0,4(042)kV
— NajwyzZsze napiecie robocze sieci Umax = 0,45 kV
—  (zestotliwo$¢ znamionowa f=50Hz
—  Punkt neutralny sieci uziemiony
— Maksymalny prad zwarcia trdjfazowego Izw3 =25kA
—  Maksymalny prad zwarcia doziemnego Izwl =15 kA
2.3, Piasek

Piasek do ukladania kabli w gruncie powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-87/6774-04.
2.4, Folia

Folie nalezy stosowa¢ dla ochrony kabli przed uszkodzeniem mechanicznym. Zaleca sie stosowanie folii
kalendrowe] z uplastycznionego PCW o gruboéci 0,4-0,6 mm, gat. I.

Dla ochrony kabli o napigciu znamionowym do 1 kV nalezy stosowac folig koloru niebieskiego. Szerokosé
folii powinna by¢ taka, aby przykrywala kable, lecz nie wezsza niz 20 cm.

Folia powinna spelnia¢ wymagania BN-68/6353-03.

2.5. Ochronniki

Do ochrony odgromowe;j linii nalezy zastosowac odgromniki zaworowe typu GZZ-006/2,5.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczjce sprzetu
QOgolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST-0 pkt 3.
3.2, Sprzet do budowy linii kablowej

Do budowy linii kablowej nalezy stosowal sprzgt gwarantujgcy prawidlowe wykonanie robat,
zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

4. TRANSPORT

Podstawowe wymagania dotyczace transportu podane zostaty w OST-0.
Do transportu materialéw nalezy uzy¢ nastgpujacych $rodkdw transportu:
- samochodu skrzyniowego
- samochodu dostawczego,
- przyczepy do przewozenia kabli,
- samochodu wyladowczego,
~ ciagnika kolowego.
Na srodkach transportu przewozone materialy powinny byé zabezpieczone przed ich przemieszczeniem i
ukladane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytwoérce.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne wymagania dotyczace wykonania robét

Podstawowe wymagania dotyczace wykonania robot podane zostaly w OST-0 pkt 5.

2 es

5.2. Budowa linii kablowych

Wykonawca powinien opracowat i przedstawié¢ do akceptacji Kierownika Projektu harmonogram Robét
zawierajacy uzgodnione z uzytkownikiem okresy wylaczenia napiccia w przylaczowej linii napowietrzne;.

Metoda przebudowy uzalezniona jest od warunkow technicznych wydanych przez uzytkownika limii.
Warunki te okredlaja ogdlne zasady przebudowy i okres, w ktorym mozliwe jest odlaczenie napigcia w linii.

5.3. Rowy pod kable

Rowy pod kable nalezy wykonywaé recznie, po uprzednim wytyczeniu ich tras przez shizby geodezyjne.
Wymiary poprzeczne rowéw uzaleznione sa od ilosci kabli ukladanych w jednej warstwie. Gigbokos¢ rowu
okreslona jest glebokoscia utozenia kabla wg 5.4.4. powigkszona o 10cm. Szerokosé rowu dla 1 kabla wynosi 40 cm.

5.4. Ukladanie kabli

54.1. Ogdlne wymagania

Ukladania kabli powinno byé wykonane w spos6b wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie, skrgcanie,
rozciaganie, itp. Ponadte przy ukladaniu powinny byé zachowane $rodki ostroznosci zapobiegajace uszkodzeniu
innych kabli lub urzadzeri znajdujacych sie na trasie budowanej linii,

Zaleca sie stosowanie rolek w przypadku ukladania kabli o masie wigkszej niz 4 kg/m. Rolki powinny by¢
ustawione w takich odleglogciach od siebie, aby spoczywajacy na nich kabel nie dotykat podloza.

Podczas przechowywania, ukladania i montazu kofice kabla nalezy zabezpicczy¢ przed wilgocia oraz
wplywami atmosferycznymi przez:

— szczelne zalutowanie powloki,
— nalozenie kapturka z tworzywa sztucznego (rodzaju jak izolacja).

5.4.2. Temperatura otoczenia i kabla

Termperatura otoczenia i kabla przy ukladaniu nie powinna by¢ nizsza niz 0oC.

Zabrania sie podgrzewania kabli ogniem.

Wzrost temperatury otoczenia uloZonego kabla na dowolnie malym edcinku trasy linii kablowej,
powodowany przez sasiednie zrédla ciepla np. rurociag cieplny, nie powinien przekraczac 5°C.

54.3. Zginanie kabli

Przy ukladaniu kabli mozna zgina¢ kabel tylko w przypadkach koniecznych, przy czym promien gigcia
powinien by¢ mozliwie duzy, nie mniejszy niz 20-krotna zewnetrzna $rednica kabla.

5.4.4. Ukladanie kabli bezposSrednio w gruncie

Kable nalezy ukladaé na dnie rowu pod kable, jezeli grunt jest piaszczysty, w pozostalych przypadkach
kable nalezy ukladaé na warstwie piasku o grub. co najmniej 10 cm.

Kable nalezy zasypywa¢ warstwa piasku o grub. co najmniej 10 cm, nastepnie warstwa rodzimego gruntu o
grub. co najmniej 15 cm, a nastepnie przykry¢ folig z tworzywa sztucznego. Odleglos¢ folii od kabla powinna
wynosi¢ co najmniej 25 cm.

Grunt nalezy zageszczad¢ warstwami co 20 cm. Wskaznik zaggszezenia grunt powinien osiggnaé co
najmniej 0,97 wg BN-72/8932-01.

Glebokosé utozenia kabli w gruncie mierzona od powierzchni gruntu do zewnetrznej powierzchni kabla
powinna wynosi¢ nie mniej niz 70 cm w przypadku kabli o napigciu znamionowym do 1 kV i nie mniej niz 80 cm w
przypadku kabli o napi¢ciu znamionowym do 15 kV.

Kable powinny byé ulozone w rowie linig falistg z zapasem (1-3% dlugodci wykopu) wystarczajacym do
skompensowania mozliwych przesunigé gruntu.

Przy mufach zaleca sig zostawié zapas kabli po obu stronach mufy, {acznie nie mniej niz 4,0 m dla kabli o
izolacji papierowej nasyconej lub z tworzyw sztucznych o napigciu znamionowym 1-40 kV i 1,0 m w przypadku
kabli o izolacji z tworzyw sztucznych o napigciu znamionowym 1 kV.
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5.4.5. Ukladanie kabli na slupach linii napowietrzrych

Przy kablowaniu odcinkéw linii napowietrznych konieczne jest wprowadzenie kabla na ich shupy i
polaczenie jego 2yl z przewodami napowietrznymi.

Kabel nalezy chroni¢ rura stalowa do wysokosci 2,5 m od powierzchni gruntu. srednica wewnetrzna rury
nie moze by¢ mniejsza niz 1,5-krotna zewnetrzna srednica wprowadzanego kabla i jednoczesnie nie mniejsza niz 50
mm.

Kabel na stupie powinien byé przymocowany do jego $cianki za potnoca uchwytdow o szerokosci réwnej co
najmniej zewngtrznej jego Srednicy. W przypadku mocowania kabla bez opancerzenia uchwyty powinny byé
zaopatrzone w elastyczne wkladki o grubosci co najmniej 2 mm a ksztalt uchwytéw powinien byc¢ taki, aby kabet nie
ulegt uszkodzeniu.

5.4.6. Skrzyiowania i zbliZzenia kabli miedzy sobg

Skrzyzowania kabli miedzy sobg naleZy wykonywac tak, aby kabel wyZszego napiecia byl zakopany glebiej
niz kabel nizszego napiecia a linia elektroenergetyczna glebiej niz linia telekomunikacyjna.

Tablica 1. Odlegloéci migdzy kablami utozonymi w gruncie przy skrzyzowaniach i zblizeniach

Skrzyzowanie lub zblizenie Najmmniejsza dopuszczalna odleglosé cm
pionowa przy pozioma przy
skrzyzowaniu zblizeniu

Kabli elektroenergetycznych na napiecie znamionowe do | kV z

kablami tege samego rodzaju iub sygnalizacyjnymi 25 10

Kabli sygnalizacyjnych i kabli przeznaczonych do zasilania

urzadzen o$wietleniowych z kablami tego samego rodzaju » 25 moga sig stykaé

Kabli elektroenergetycznych na napigeie znamionowe do 1 kV z

kablami elektroenergetycznymi na napigcie Znamionowe wyzsze niz 50 10

1kv

Kabli elektroenergetycznych na napigcie znamionowe wyzsze niz 1

kV i nie przekraczajace 10 kV z kablami tego samego typu : 50 10

Kabli elektroenergetycznych na napiecie znamionowe wyZsze niz

10 kV z kablami tego samego rodzaju 50 25

Kabli elekfroenergetycznych z kablami telekomunikacyjnymi

50 50

Kabli roénych uzytkownikow 50 50

Kabli z mufami sasiednich kabli - 25

5.4.7. Skrzyzowania i zbliZenia kabli z innymi urzadzeniami podziemnymi

Zaleca sie krzyzowaé kable z urzadzeniami podziemnymi ped katem zblizonym do 90o i w miarg
mozliwosci w najwezszym miejscu krzyzowanego urzadzenia. Kazdy z krzyzujacych sie kabli elektroenergetycznych
wlozony bezposrednio w gruncie powinien by¢ chroniony przed uszkodzeniami w miejscu skrzyZowania i na
diugodei po 50 cm w obie strony od miejsca skrzyzowania. Przy skrzyzowaniu kabli z rurociagami podziemnymi
zaleca sie ukladanie kabli nad rurociagami.

DHYV POLSKA Sp. zo.0. 49 lipiec 2005 r.



SIBC KANALIZACII SANITARNE] WE WSINOWE GROCHOLICE [ RASZYN W GMINIE RASZYN
Zlewnia pompowni P-1

8ST-5 S7ZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT - ROBOTY KABLOWE
Tablica 2. Najmniejsze dopuszczalne odleglodci kabli utozonych w gruncie od innych urzadzen podziemnych.
Rodzaj urzadzenia podziemnego Najmniejsza dopuszezalna odleglo$é cm
pionowa przy pozioma przy
skrzyzowaniu zbliZeniu
Rurociagi wodociagowe, Scickowe, cieplne, gazowe z gazami 80" przy érednicy
niepalnymi i rurociagi z gazami palnymi o ciénieniu do 0,5 at rurociagu do 50
250mmi
1507 przy Srednicy
wigkszej niz 250

mm
Rurociagi z cieczami palnymi 100
Rurociagi z gazami palnymi o ciSnieniu wyzszym niz 0,5 at i
przekraczajacymi 4 at 100
Rurociagi z gazami palnymi o ci$nieniu wyzszym niZ 4at BN-71/8976-31 {7]
Zbiorniki z plynami palnymi 200 200
Czedci podziemne linii napowietrznej (ustdi, podpora, odciazka)

- 80

$ciany budynkdw i inne budowle, np. tunele, kanaly - 50
Urzadzenia ochrony budowli od wyladowan atmosferycznych

50 50

1) dopuszcza sig zmniejszenie odleglosci do 50 cm pod warunkiem zastosowania rury ochronnej
2) dopuszcza sie zmniejszenie odleglodci do 80 cm pod warunkiem zastosowania rury ochronne;.

5.4.8. Skrzyzowania i zblizenia z drogami

Kable powinny sie krzyzowac z drogami pod katem zblizonym do 900 i w miarg mozliwosci w jej
najwezZszym niejscu.

Przy ulozeniu kabla bezpo§rednio w gruncie ochrona kabla od uszkodzei mechanicznych powinna
odpowiadaé postanowieniom zawartym w tablicy 3.

Najmmiejsza odlegloéé pionowa miedzy gorng czedcia ostony kabla a plaszczyzna jezdni nie powinna byé
mniejsza niz 100 cm.

Odlegloéé miedzy géma czescia ostony kabla a dnem rowu odwadniajacego powinna wynosi¢ co najmniej
50 cm.

Ww. minimalne odleglodci od powierzchni jezdni i dna rowu mogg byé zwigkszone dla konkretnego
odcinka drogi co powinno wynikaé z warunkéw okreslonych przez zarzad drogowy.

Kable nalezy ukladaé poza pasem drogowym w odleglodci co najmniej 1 m od jego granicy.

Odlegtosé kabli od zadrzewienia drogowego (od pni drzew) powinna wynosi¢ co najmniej 2 m.

W przypadku niemozno$ci prowadzenia linii kablowych poza pasem drogowym na terenach zalewowych,
zalesionych lub zajetych, dopuszcza sig uktadanie ich w pasie drogowym na skarpach nasypéw lub na czesciach pasa
drogowego poza korona drogi.

Roboty przy ukladaniu kablowych linii elektroenergetycznych na skrzyzowaniach z drogami i na odcinkach
wejécia w teren pasa drogowego przy zblizeniach do drogi wymagaja zezwolenia ze strony zarzadu drogowego i
nalezy wykonaé je na warunkach podanych w tym zezwoleniu, zgodnie z ustawa o drogach publicznych.

5.4.9. Wykenanie polaczent powlok, pancerzy i Zyl kabli

Wiasnosci elektryczne polaczed powinny byé zgodne z PN-74/E-06401. Przewodnoié polaczenia
metalowych powlok kabli lub pancerzy powinna byé nie mniejsza niZ przewodnodc taczonych powtok lub pancerzy.

Metalowe powloki kabli oraz pancerze powinny by¢ polaczone metalicznie ze sobg oraz z metalowymi
kadtubami muf przelotewych przewodami miedzianymi o przekroju nie mniejszym niz 6 mm2,
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Polaczenia powinny byé wykonywane przez lutowanie lub spawanie. Dla muf z wktadami metalowwymi
przylutowanych do metalowych powlok obu laczonych odcinkdw kabli nie wymaga si¢ dodatkowego laczenia
powlok przy uzyciu oddzielnych przewoddw.

5.4.10. Ukladanie przepustéw kablowych

Przepusty kablowe nalezy wykonywac z rur stalowych lub z PCW o srednicy wewnetrznej nie mniejszej niz
100 mm dla kabli do 1.

Przepusty kablowe nalezy uklada¢ w miejscach gdzie kabel narazony jest na uszkodzenia mechaniczne. W
jednym przepuicie powinien by¢ wloZony tylko jeden kabel. Glgbokos¢ umieszczenia przepustéw kablowych w
gruncie mierzona od powierzchni teremu do gérnej powierzchni rury powinna wynosi¢ co najmniej 70 cm w terenie
bez nawierzchni i 100 cm od nawierzchni drogi.

Minimalna gleboko$¢ umieszczenia przepustu kablowego pod jezdnia drogi moze byé zwiekszona, gdyz
powinna ona wynikac¢ z warunkow okreslonych przez zarzad drogowych.

W miejscach skrzyzowan o nierozbieralnej konstrukcji nawierzchni przepusty powinny by¢é wykonywane
metoda wiercenia poziomego, przewidujac przepusty rezerwowe dla umozliwienia vlozemia kabli dodatkowych lub
wymiany kabli uszkodzonych bez rozkopywania drég.

Miejsca wprowadzenia kabli do rur powinny byé uszczelnione nasmotowanymi szmatami, sznurami lub
pakulami, uniemozliwiajacymi przedostawanie sig do ich wnegtrza wody i przed ich zamuleniem.

Tablica 3. Dlugosci przepustéw kablowych przy skrzyZzowaniu z drogami i rurociagami.
Rodzaj krzyzowanego obiektu Dlugos¢ przepustu na skrzyzowaniu
Rurociag $rednica rurociagu z dodaniem po 50 cm z kazdej
strony
Droga o przekroju ulicznym z krawgznikami szeroko$¢ jezdni z krawgzZnikiem z dodaniem po 50

cm z kazdej strony

Droga o przekroju szlakowym, z rowami odwadniajacymi | szeroko$¢ korony drogi i szerokos¢ obu rowéw do
zewngtrznej krawedzi ich skarpy z dodaniem po 100
cm z kazdej strony

Droga w nasypie szeroko$é korony drogi i szerokosc rzutu skarp
nasypéw z dodaniem po 100 cm z kazdej strony od
dolnej krawedzi nasypu

W przypadku przekrojow péluticznych z jednostronnym rowem lub jednostronnym nasypem - diugosci
przepustéw nalezy ustali¢ wg ww. wzordw.

Dla istniejacych kabli energetycznych NN w miejscach poszerzenia drogi stosowaé przepusty dwudzielne o
g$rednicy 110 mm i dlugoéci podanej w tabeli nr 3.

5.4.11. Oznaczanie linii kablowych

Kable ulozone w gruncie powinny by¢ zaopatrzone na catej dlugoéci w trwale oznaczniki (np. opaski
kablowe typu OK) rozmieszczone w odstepach nie wigkszych niz 10 m oraz w miejscach charakterystycznych, np.
przy skrzyzowaniach.

Na oznacznikach powinny znajdowac sig trwale napisy zawierajace:

— symbol i numer ewidencyjny linii,

— oznaczenie kabla,

— znak uzytkownika kabla,

— znak fazy (przy kablach jednozylowych},
— rok ulozenia kabla.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w OST-0 pkt 6.
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6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Badania przed przystapieniem: do Robét

Przed przystapieniem do Robdt, Wykonawca powinien uzyska¢ od producentéw zaswiadczenia o jakoSci
lub atesty stosowanych materialéw.

6.2.2. Badania w czasie wykonywania Robét

Wykonawca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robét w zakresie i z
czestotliwodcia zaakceptowana przez Inzyniera.

6.2.2.1. Rowy pod kable

Po wykonaniu rowéw pod kable sprawdzeniu podlegaja wymiary poprzeczne rowu i zgodnos¢ tras z
Dokumentacja Geodezyjna.

6.2.2.2. Kable i osprzet kablowy
Sprawdzenie polega na stwierdzemiu ich zgodnosci z wymaganiami norm przedmiotowych lub

dokumentéw, wedlug ktérych zostalty wykonane, na podstawic atestéw, protokolow odbioru albo innych
dokumentéw.

6.2.2.3. Ukiadanie kabli

W czasie wykonywania i po zakoficzeniu rob6t kablowych nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace pomiary:
— glebokosci zakopania kabla,
— gruboéci podsypki piaskowej nad i pod kablem,
— odleglodci folii ochronnej od kabla,
— stopnia zaggszczenia gruntu nad kablem i rozplantowanie nadmiaru gruntu.
6.2.2.4. Sprawdzenie cigglosci zyl
Sprawdzenie ciagloéci zyl roboczych i powrotnych oraz zgodnodci faz nalezy wykonaé przy wiyciu
przyrzadow o napigeiu nie przekraczajacym 24 V. Wynik sprawdzenia nalezy uzna¢ za dodatni jezeli poszczegélne
* 2yly nie maja, przerw oraz jesli poszczegélne fazy na obu konicach linii s3 0znaczone identycznie.
6.2.2.5. Pomiar rezystancji izolacji

Pomiar nalezy wykonaé za pomoca megaomierza o napigcin nie mniejszym niz 2,5 kV, dokonujac odczytu
po czasie niezb¢dnym do ustalenia si¢ mierzonej wartosci.

6.2.2.6. Préba napigciowa izolacji
Probie napigciowej izolacji podlegaja wszystkie linie kablowe.

6.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

— odchylenie odleglosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno wynosi¢ wigcej
niz + 5 ¢m,

- odchylenie wymiardw w planie nie powinno by¢ wigksze niz ¢,1 m,

— pomiaru ukladania kabla nalezy wykonywac co 10 m budowanej linii kablowej a uzyskane wyniki moga by¢

uznane za dobre, jezeli odbiegaja od zalozonych w dokumentacji nie wigcej niz o 10%.

~ wynik pomiaru rezystancji izolacji nalezy uznad za dodatni jezeli rezystancja izolacji wynosi co najmnie;:

—~ 20 megaomoéw/km linii wykonanych kablami elektroenergetycznymi o izolacji z papieru nasyconego, o
napigciu znamionowym do 1 kV,

—~ 50 megaomow/km linii wykonywanych kablami elektroenergetycznymi o izolacji z papieru nasyconego, o
napieciu znamionowym wyzszym od 1 kV oraz kablami elektroenergetycznymi o izolacji z tworzyw
sztucznych,

— 0,75 dopuszczalnej wartodci rezystancji izolacji kabli wykonanych wg PN-76/E-90300.

-~ wynik préby napieciowej izolacji nalezy uznad za dodatni jezeli:

— izolacja kazdej zyly wytrzyma 20 min bez przeskoku, przebicia i bez objaw przebicia czgdciowego, napigeie
probiercze o wartosci réwnej 0,75 napigcia probierczego kabla wg PN-76/E-90250 i PN-76/E-90300;,

— warto$¢ pradu uptywu dla poszczegolnych zy! nie przekroczy 300 uA/ke i nic wzrasta w czasic ostatnich 4
min badania; w liniach o diugoéci nie przekraczajacej 300 m dopuszcza sig wartos¢ pradu uptywu 100 pA.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiarn robét
Ogoélne zasady obmiaru robét podano w OST-0 pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) wykonanej i odebrane;j linii kablowej
8. ODBIOR ROBOT

8.1, Ogélne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru robdt podano w OST-0 pkt 8.
Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja wszystkie technologiczne czynnosci
zwiazane z budowa linii kablowych, a mianowicie:
— roboty przygotowawcze,
— roboty ziemne,
— roboty montazowe,
— proby i badania, zasypanie i zaggszczenie wykopu.

Odbidr robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i poprawek
bez hamowania ogdlnego postepu robot,

Inzynier dokonuje odbiorn robét zanikajacych zgodnie z zasadami okreslonymi w OST-0 pkt 8.2.

8.3. Odbidr koiicowy

Przy przekazywaniu linii kablowej do eksploatacji Wykonawca powinien dostarczy¢ Zamawiajacemu
nastgpujace dokumenty:
— projektowsa dokumentacjg powykonawcza,
— geodezyjng dokumentacje powykonawcza,
- protokoly z dokonanych pomiaréw,
— protokoly robot zanikajacych,
— ewentualng oceng robdt wydana przez Zaktad Energetyczny.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST-0 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej linii kablowej obejmuje:
~ dostawe materialow,
— roboty przygotowawcze,
— oznakowanie Robot,
— przygotowanie, dostarczenie i whudowanie materiatéw,
— podlaczenie linii do sieci zgodnie z Dokumentacja Projektowa,
— wykonanie inwentaryzacji przebiegu kabli pod gruntem.
— zasypanie wykopu wraz z jego zageszczeniem,
— doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,
— pomiary i badania.
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10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Normy

1 PN-E-90050 Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do ukladania na stale.
Ogdlne wymagania i badania

2 PN-83/E-50151 Kable i przewody elektryczne. Wiasnoéci drutéw aluminiowych

3 PN-E-79100 Kable i przewody elektryczne - Pakowanie, przechowywanie i transport

10.2. Inne dokumenty

- "Zarzadzenia MGIiE"
- "Zarzadzenia Ministra Przemystu"
- Normy PN-ISO seria 9000
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SST-6

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA
TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT - INSTALACJE
ELEKTROENERGETYCZNE
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1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa zamoéwienia
Nazwe zamowienia podano w ogolnej specyfikacji technicznej (OST-0) pkt 1.1.
1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST-6) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t stanowiacych czesé ww. zaméwienia i dotycza wykonania instalacji elektroenergetycznych wnetrzowych do 1
kV w budownictwie przemystowym, tj. w pomieszczeniach suchych lub wilgotnych.

1.3. Roboty tymczasowe i prace towarzyszace

Wyszczegbinienie i opis rob6t tymezasowych oraz prac towarzyszacych podano w ogélnej specyfikacji
technicznej (OST-0) pkt 1.3.

1.4, Informacje o terenie budowy
Informacje o terenie budowy podano w ogélnej specyfikacji technicznej (OST-0) pkt 1.4.
1.5. Klasyfikacja robét wediug Wspélnego Slownika Zaméwier

NAZWA ROBOT KOD

Roboty w zakresie instalacji elektrycznych 45310000

1.6. Okre$lenia podstawowe

Okreélenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST-0 pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw

Ogélne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST-0 pkt 2.

Wszystkie zakupione przez Wykonawcg materialy, dla ktérych normy PN przewiduja posiadanie
za$wiadczenia o jakodci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki dokument.

Inne materialy powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty na zyczenie InZyniera.

2.2. Elementy mocujace

A Systemy mocowan oparte na katownikach oraz ceownikach, wieszaki, kotwy, przepusty, uchwyty,

elementy prefabrykowane oraz urzadzenia maja byé dobrane tak aby zapewni¢ pewne i bezpieczne

zamocowane elementéw instalacji elektrycznych do konstrukeji obiektu

1. Material: stal ocynkowana (chyba, Ze wskazano inaczej) lub tez materialy wykazujace réwng
odpornoéé¢ na korozjg przez alternatywne pokrycie powierzchni lub szczegolne wlasciwoéci samego
materiatu.

2. Elementy metalowe do montazu zewnegtrznego: stal ocynkowana na goraco, chyba zZe wskazano
inaczej.

Przepusty blaszane: z blachy ocynkowanej o grubodci 1,0 mm lub wigkszej, rurowe ze szwem spawanym.

Przepusty rurowe: stal ocynkowana, konce niegwintowane.

Kotwy: ze stali weglowe) klinowe lub tulejowe.

Sruby motylkowe: w caloci stalowe.

Kolki wstrzeliwane: ze stali hartowanej.

ToQEow

2.3. Oznaczenia instalacji elektryeznych

A Oznaczenia kablowe
1. Typ: z gotowym nadrukiem z migkkiego PCW. Opis pokryty przezroczystym laminatem, odpornym na
wplywy otoczenia.

2. Kolor: Czarny opis na pomaraficzowyin tle.
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3. Opis: Musi wskazywac napigcie robocze lub znamionowe.

B  Kolorowa tasma oznaczeniowa dla kanaléw kablowych, przewodéw i kabli: z samoprzylepnego PCW o
grubosci co najmnigj 0,1 mm i szerokosci 25 mm.

C  Tasma oznaczeniowa dla kabli podziemnych: Trwata w jaskrawym kolorze z nadrukiem wykonana z
PCW o nastepujacych cechach:

1. Wymiary: Grubo$é nie mnigjsze niz 0,5 mm, szeroko$¢ min. 200 mm
a) preeznaczona do zakopania pod ziemia.

D  Oznaczniki taémowe; Samoprzylepne z PCW z wydrukowanymi cyframi i titerami,

E  Oznaczniki kablowe kodujace: nylonowe samozaciskowe w kolorach spelniajacych zalozenia przyjetego
schematu oznaczania kolorami.

F  Tabliczki z laminatu do grawerowania: wykonane z melaminy z otworami dla zamocowania; minimalna
grubosé 1,5 mm dla maks. 130 znakéw, 3,0 mm dla wigkszych tabliczek. Opisy w kolorze czamym na
bialym tle.

G Znaki ostrzegawcze dla montazu wngtrzowego: zgodnie z PNE 08501.

H  Znaki ostrzegawcze dla montaZzu zewnetrznego: zgodnie z norma PNE 08501.

I  Mocowania dia tabliczek laminowanych i metalowych: blachowkrety samogwintujace ze stali nierdzewnej
lub éruby maszynowe ze stali nierdzewnej z nakretka i przeciwnakretka.

2.4. Tablice licznikowe

Tablice licznikowe powinny by¢ zgodne z wymaganiami wlasciwego Zakladu Energetycznego.

2.5. Farby do malowania poprawkowego

A Urzadzenia elekiryczne: dostarczone przez Producenta urzadzen w kolorach dopasowanych do
wykoiiczen budowlanych.

B  Inne powierzchnie: dopasowane do typu i koloru przyleglych wykoniczen budowlanych.

C  Powierzchnie ocynkowane: farby cynkowe zalecane przez producenta elementow.

3. SPRZET

3.1, Ogélne wymagania dotyczgce sprz¢tu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST-0 pkt 3.
3.2. Sprzet wykonania instalacji

Do wykonania instalacji nalezy stosowa¢ sprzgt gwarantujacy prawidlowe wykonanie robot, zaakceptowany
przez Inzyniera/Kierownika Projektu.

4. TRANSPORT

Podstawowe wymagania dotyczace transportu podane zostaly w OST-0.
Do transportu materiatéw nalezy uzy¢ nastgpujacych érodkéw transportu:
- samochodu skrzyniowego
- samochodu dostawczego,
- przyczepy do przewozenia kabli,
- samochodu wyladowczego,
- ciagnika kolowego.
Na $rodkach transportu przewozone materialy powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczeniem i
uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1, Ogélne wymagania dotyczace wykonania robét
Podstawowe wymagania dotyczace wykonania rob6t podane zostaly w OST-0 pkt 5.

5.2. Montaz urzadzen

A Nalezy skoordynowad montaz elementdw instalacji elektrycznych z postepem robot budowlanych.

B Nalezy przygotowad bruzdy i otwory dla instalacji elektrycznych w konstrukeji pompowni,

C Nalezy skoordynowa¢ osadzenie niezbgdnych wspornikéw i przepustéw w elementach konstrukeji
pompowni z postepem robdt budowlanych.
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D

I

Nalezy przeprowadzi¢ staranng koordynacjg wykonawstwa i zaopatrzenia w materialy. Montaz duzych
elementow instalacji nalezy wykonaé przed zamknigciem obiektu.

Nalezy wykona¢ podiaczenie instalacji wewngtrznej z siecia zewngtrzng zgodnie z przypisarni
pafistwowymi oraz przepisami Zakladu Energetycznego.

Wymagania ogélne: w przypadku gdy nie zostaly podane wymagania co do wysokosci montazu nalezy
zapewni¢ maksymalne odleglosdci urzadzenia od stropu.

Montaz przeprowadzaé przy zachowaniu pionu, poziomu oraz réwnoleglosci i prostopadlosci do innego
wyposazenia i konstrukcji obiektu jezeli nie zostalo podane inaczej.

Sposéb montazu powinien ulatwié péZniejszq konserwacjg urzadzenia, naprawy i wymiany jego
elementdw. Podlaczenic urzadzenia powinno byé wykonane w spos6b umozliwiajacy pozniejsze latvwe
odlaczenie bez koniecznodci demontazu innych instalacii.

Jako pierwsze nalezy montowaé systemy kanatowe i rurowe montowane z zalozonym spadkiem.

5.3. Konstrukcje i elementy wsporcze

A

moOw

Lokalizacje wilgotne i na zewnatrz budynku: materialy cynkowane na goraco tub niemetalowe; systemy
ksztattownikowe.

Lokalizacje suche: materialy ze stali.

Elementy montazowe dla kanalow kablowych; uchwyty zatrzaskowe.

Dobér mocowan zgodnie z instrukcjami montazu urzadze.

Wytrzymatosé mocowati: wystarczajaca dla przeniesienia biezacych i przyszlo$ciowych obciazen przy
uwzglednieniu minimalnego wspélczynnika zapasu réwnego 4, minimalne obcigZenie projektowe - 90 kg.

5.4. Instalacja

A
B

(wi®)

T Q

K

Kable i przewody nalezy ukladaé w kanatach kablowych zgodnie z instrukcjami producentéw.

Podiaczenia przewodéw: liczbe polaczef nalezy ograniczyé do minimum; w razie koniecznosci

przestrzegad ponizszych zasad:

1. Uzywaé elementéw polaczeniowych, ktdre zapewniaja lepsze wlasciwodci elektryczne i mechaniczne
niz sam kabel.

2. Elementy polaczeniowe powinny byé dobrane do materiatu zyt przewodow.

Podlaczenia koficowe: stosowaé min. 300 mm zapasu przewodow.

Podlaczenia przewodéw roboczych i ochronnych do clementéw instalacji wykonywaé zgodnie 2

zaleceniami ich producentow. Sruby zaciskéw dla przewodéw dociagaé z momentem podanym przez

producenta wyrcbow.

Zamocowanie elementéw powinno byé pewne i skuteczne.

Mocowania kanaléw kablowych:

1. Zachowaé zgodnoéé¢ z wymaganiami i zaleceniami producentow.

2. Stosowaé wieszaki pojedyncze i wielokrotne. Dostarczyé wszystkie niezbedne elementy do zlozenia
wieszakow i ich zamocowania w podiozu.

3. Réwnolegle, poziome ciagi tras kablowych montowac nalezy na wspolnych wieszakach.

4, Mocowania wielokrome dobiera¢ nalezy tak, aby zapewnialy péZniejszy montaz tras kablowych o
pojemnosci co najmmiej 25% pojemnosci poczatkowej.

5. Indywidualne trasy kablowe mocowaé na oddzielnych wieszakach pretowych.

6. Wieszaki pretowe wykonywad z preta gwintowanego o srednicy min. 6 mm jezeli nie podano inaczej.

7. Uchwyty sprezynowe: w wykonaniu specjalnym do mocowania pojedynczych kabli lub rurek
instalacyjnych.

8. W ciagach pionowych mocowania wykonywaé tak, aby cale obciazenie przenoszone bylo przez
uchwyty i mocowania, a nie przez zaciski do podlaczenia przewodéw.

Uchwyty dla pionowych ciagow kablowych instalowaé réwnolegle z przewodami.

inne mocowania; dla montazu tablic rozdzielczych, obwodéw rozlacznikéw i szafek sterowniczych,

puszek instalacyjnych stosowaé nalezy ceowniki montazowe, chyba Ze mozliwy jest pewny montaz do

konstrukcji budynku.

Puszki rozdzielcze montowane do tras kablowych nie wymagaja dodatkowych uchwytéw, chyba Ze stuza

do podwieszenia opraw o$wietieniowych. Dla wigkszych puszek nalezy zastosowa¢ mocowania pretowe

do konstrukcji budynka.

Przepusty: nalezy stosowad dla przeprowadzenia kabli i przewodoéw przez iciany i stropy betonowe z

wyjatkiem miejsc gdzie beda wykonywane otwory wiercone; przepusty nalezy ponadto zainstalowaé na

wszelkiego rodzaju $cianach pozarowych; przepusty powinny by¢ osadzane w miarg postepu robot

budowlanych.

Zabezpieczenia przeciwpozarowe:

DHV POLSKA Sp. z c.0. 58 liptec 2005,



SIEC KANALIZACJI SANITARNE] WE WSI NOWE GRQCHOLICE I RASZYN W GMINIE RASZYN
Zlewnia pompowni P-1

S8T-6 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT — INSTALACJE ELEKTROENERGETYCZINE
Wykonywac¢ nalezy przy przejiciach fras kablowych przez przegrody pozarowe. Zabezpieczenia
wykonywaé zgodnie z opisem w rozdziale 07840 w sposéb zapewniajacy osiagnigcie wlasciwej
odpornosci ogniowej przejicia.

L  Mocowania: jezeli nie wskazano inaczej wszystkie elementy montazowe urzadzen elektrycznych nalezy
osadzié¢ pewnie w konstrukcji budynlku, przy zachowaniu nastepujacych zasad:

1. Mocowania do drewna wykonywaé przy zastosowaniu wkretdéw do drewna; mocowania do pustych
wewnatrz Scian nalezy wykonywa¢ przy zastosowaniu $rub motylkowych; mocowania do $cian
betonowych i z cegly pelnej przy uzyciu kotkéw rozporowych; mocowania do konstrukcji stalowych
przy zastosowaniu srub maszynowych lub zaciskow sprezynowych.

2. Kotki wstrzeliwane moga by¢ uzywane w miejsce kolkéw rozporowych, $rub maszynowych i wkretéw
do drewna.

3. Spawanic do konstrukeji stalowych tylko w szezegolnych przypadkach za zgoda Inspektora Nadzoru
Robdt Budowlanych,

4. Dla mocowar metalowych wspornikow do $cian gipsowo kartonowych uzywaé blachowkrgtow,

5. Otwory wiercone w betonie nie moga uszkodzi¢ zbrojenia betonu.

6. Nie wykorzystane otwory w betonie zbrojonym nalezy zaslepic.

7. Elementy mocujace powinny by¢ dobierane tak aby ich faktyczne obcigZenia nie przekraczaly 25%
obciaZen obliczeniowych.

M  Podstawy i fundamenty betonowe wykonywac zgodnie z Cz¢scia 3 - ,,Betony™.
N Liceniki energii elektrycznej instalowac nalezy zgodnie z wymaganiami Zakladu Energetycznego.
O  Nalezy zamontowac tabliczki identyfikacyjne:

1. Oznaczenia identyfikacyjne umieéci¢ nalezy we wszystkich wskazanych lokalizacjach w miejscach o
dobrej widocznodci lecz nie stwarzajacych przeszkdd dla dzizlania instalacji i czynnosci
konserwacyjnych.

2. Nalezy dobraé nazwy, okreslenia, kolory zwiazane z oznaczeniami instalacji elektrycznych zgodnie z
niniejsza Specyfikacja Techniczna; nalezy zachowad spéjnoéé systemu identyfikacji

3. Tasmy oznaczeniowe samoprzylepne: przed nalozeniem tasmy samoprzylepnej podloze nalezy
oczyscic.

4. Trasy kablowe oraz pojedyncze kable nalezace do wybranych systemdéw nalezy oznaczaé w
nastepujacy sposéb:

a) tasémy: kolorowe samoprzylepne o szerokofci min. 50 mm, caltkowicie otaczajace kabel; w
przypadku oznaczesi dwukolorowych tasmy nalezy nalozyé bezposrednio przy sobie.

b) oznaczenia umiesci¢ w miejscach przejs¢ kabli przez Sciany i stropy, w miejscach zmiany
kierunku i w odleglodciach nie przekraczajacych 10 m na ciggach prostych.

c) oznaczenia kolorowe: nie sprzeczne z oznaczeniami wg norm.

5. Nalezy oznaczy¢ przewody zasilajace wykonane dla przyszlych podlaczen. Nalezy opisaé punkty
zasilania oraz numery obwodéw w kazdej tablicy rozdzielczej, w kazdej puszce rozgalgzne] oraz
koficowej. Napigcie i faze zasilania mozna oznaczy¢ odpowiednim kolorem.

6. Nalezy oznaczy¢ przebiegi podziemnych linii kablowych: W czasie zasypywania rown kablowego
nalezy ulozyé kolorowe tadmy plastykowe (kolor czerwony - wysokie napigcie, kolor niebieski - niskie
napiecie, kolor zolty - telekomunikacja). Tasmy powinny pokrywad trasg kabli na calej szerokosci.
Odlegloéé tasmy oznaczeniowej od kabli powinna wynosi¢ co najmniej 25 cm.

7. Wewnatrz tablic rozdzielczych nalezy umiescié liste obwoddw z dokladnym opisem elementéw
zasilanych przez dane obwody.

5.5. Wycinanie bruzd i otworéw

A

B

Uwagi ogdlne: zachowaé zgodnoéé z rozdzialem 01732. Wykonad niezbedne bruzdy i otwory w $cianach
i sufitach dla instalacji elektrycznych. Wycinanie bruzd i otwordw powinno byé wykonane przez
wykwalifikowanych robotnikéw odpowiednich specjalnosci.

Naprawy powierzchni nalezy wykona¢ tak, aby nie odréznialy sie od otoczenia.

5.6. Malowanie poprawkowe

A

B

Starannie wyczysci¢ uszkodzone miejsca 1 nalozy¢ farbg podkdadows, podrednia oraz nawierzchniowy w
zaleznosci od stopnia uszkodzenia powierzchni.
Malowanie poprawkowe wykonaé écidle wedhuig wskazéwek producentéw urzadzer.
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5.7. Oznaczenia elementdw instalacji

5.7.1.

A

o Q@

5.7.2.

A

C

5.7.3.

A

B

5.7.4.

Oznaczniki kablowe i do rurek instalacyjnych

Wyroby standardowe: Jezeli producent oferuje wigcej niz jeden typ wyrobu dla szczegdlnego
zastosowania, wybor moze by¢ wykonany przez wykonawce; nalezy jednak stosowa¢ wybrany wyrdb
konsekwentnie w calej instalacji.

Nalezy uzgodni¢é wymagania co do wielkosci opisow, szerokoéci poszczegélnych koloréw w
oznaczeniach wielobarwnych i minimalna dhugoé¢ oznaczen na kablach i rurkach instalacyjnych,

1. Kolor: Czarne litery na pomararficzowym ftle.

2. Opis: Symbol i numer linii kablowej, napigcia oznaczenie kabla wg normy.

Oznaczniki samoprzylepne: z gotowym nadrukiem, z elastycznego PCW; opis powinien byé pokryty
materialem przezroczystym, edpornym na oddzialywanie otoczenia.

Opaski termokurczliwe: z gotowym nadrukiem; wielokolorowe dobrane do srednicy kabla / rurki i
utrzymujace si¢ we wia$ciwym miejscu przez obkurczenie po zatoZeniu.

Kolorowa tasma samoprzylepna: samoprzylepne PCW o minimalnej grubosci 0,1 mm i szeroko$ci od 25
do 50 mm.

Taéma oznaczeniowa podziemnych tras kablowych: Trwata, jaskrawe kolory z ciaglym nadrukiem o
ponizszych cechach:

1. Rozmiar: Minimalna szerokos¢ 200 mm, minimalna

grubosé 0,5 mm

2. Przeznaczona do zakopania w ziemi.

Oznaczniki taémowe: samoprzylepne z PCW z gotowym nadrukiem literowo-cyfrowym.

Oznaczniki aluminiowe: taémy z aluminium o grubofci min. 0,5 mm z wytlaczanym opisem z otworami
umozliwiajacymi zaci$nigcie wokdt kabla.

Tabliczki plastykowe do zawieszania: z PCW w arkuszach z nadrukiem gotowym lub wykonywanym na
budowie z otworem do zawieszania. Tlo w kolorze pomaraficzowym o ile nie podano inacze;j.

Tabliczki kartonowe z powloka aluminiowa: odporne na wplywy otoczenia, karton pokryty z obu stron
warstwa aluminium. Gotowy nadruk pokryty przezroczystym tworzywem, odpornym na wplywy
otoczenia.

Tabliczki mosiezne i aluminiowe: z wytloczonym opisem i otworem do zawieszenia. Rozmiary 60 x 60
mm, grubo$¢ 1,5 mm.

Grawerowane tabliczki znamionowe i znaki

Produkty standardowe: w przypadku gdy dla konkretmego zastosowania oferowany jest wigcej niz jeden
typ wyrobu, wyb6r moze byé dokonany przez wykonawce lecz nalezy stosowaé konsekwentnie jeden,
wybrany wyrob w calej instalaciji.

Tabliczki do grawerowania: laminat melaminowy o grubosci min. 1,5 mm dla tabliczek o powierzchni do
130 m2 oraz 3,0 mm dla tabliczek o wiekszej powierzchni.

1. Opis: Czamne litery na biatym tle

2. Otwory dla érub mocujacych

Mocowanie tabliczek: wkrety samogwintujace ze stali nierdzewnej lub $ruby maszynowe z nakretka i
przeciwnakretka,.

Inne oznaczniki

Paski zaciskowe do kabli: odpome na grzyby, z plastyku samogasnacego, samoblokujace, wykonane w
jednym kawalku, o nastgpujgeych cechach:

1. Szerokos¢ minimalna: 5 mm

2. Wytrzymalodé: 25 kg

3. Zakres temperatur: 4 + 85°C

4. Kolor: zgodny z wymaganiami specyfikacji jesli uzywane do oznaczen

Farby: Emalia na podkladzie zalecanym przez producenta.

Instalacja oznacznikéw

A Oznaczniki instalowa¢ zgodnie z zaleceniami ich producentéw.
B  Oznaczniki instalowaé we wskazanych miejscach zapewniajac ich wladciwa widoczno$é oraz brak kolizji
z elementami wymagajacymi konserwacji.
DHV POLSKA Sp. z 0.0. 60 lipiec 2005 .



[

SIEC KANALIZACH SANITARNE] WE WSI NOWE GROCHOLICE 1 RASZYN W GMINIE RASZYN
Zlewnia pompowni P-1

§8T-6  SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT — INSTALACIE ELEKTROENERGETYCZNE

C  Liternictwo, kolory i symbole graficzne: Nalezy skoordynowaé nazwy, skrity, kolory i inne uzywane
oznaczenia z wymaganiami specyfikacji technicznej oraz wymaganiami odpowiednich przepiséw
panstwowych i Jokalnych, Nalezy zachowaé spéjnoéé oznaczen w catym obiekcie.

D Kolejnoéé robot: W miejscach gdzie oznaczenia wykonywane sq na wykonczeniu budowlanym nalezy je
wykonaé po zakoriczeniu robdt wykoniczeniowych,

E  Oznaczniki samoprzylepne: Nalezy naktadaé na powierzchnie oczyszezone z brudu, kurzu i thiszezu.

F  Kable o napigciu powyZej 1000V nalezy oznaczyé napisem ostrzegawczym UWAGA - WYSOKIE
NAPIECIE wykonanym od szablonu na tle pomaraficzowym w odstgpach od 1 do 3 m. Ponadto nalezy
oznaczyc:

1. Podtoge, pod ktdra przebiegajg kable w odleglosci mniejszej niz 300 mm.

2. Sciany, w ktorych przebiega ruraz dla kabli.

3. Wszystkie dostepne powierzchnie szachtéw instalacyjnych oraz przestrzen nad sufitem podwieszonym
przez ktorg przebicgaja kable.

4. Caly dostepna powierzchnig kabli i rar ochronnych,

G Oznaczenia malowane powinny spelniac nastgpujace wymagania:

1. Powierzchnie przeznaczone do malowania nalezy wyczyécic z kurzu, zabrudzen i thuszczu.

2. Malowanie podkladowe: dla powierzchni ocynkowanych nalezy uzywaé farb specjalnie do tego
przeznaczonych na bazie akrylowej; dla powierzchni z bloczkéw betonowych nalezy uzy¢ odpornej na
§cieranie farby podkladowej; dla powierzchni z betonu wylewanego nalezy zastosowaé podkiad
przezroczysty, odporny na dzialanie zasad,

3, Nalezy natozy¢ warstwe posrednia oraz wykoficzeniows emalii silikonowej,

4. Farby podkladowe i wykoficzeniowe naklada¢ zgodnie z instrukcja producenta.

H Kable oraz rurki instalacyjne wybranych instalacji nalezy oznaczyé taémami kolorowymi. Oznaczyé
nalezy widoczne kable i rurki dla ponizszych instalacji.

1. Tasmy oznaczeniowe: zaciskowe tulgjki plastykowe; kolorowe tasmy samoprzylepne lub tez jak
kombinacja, Taéma kazdego koloru powinna mieé¢ szeroko$¢ min. 50 mm, powinna catkowicie otaczaé
kabel (rurke); w przypadku oznaczeri dwukolorowych taémy powinny przylegaé do siebie.

2. Oznaczenia nalezy umieszcza¢ w miejscach zmiany kierunku ciagdw instalacyjnych, przy przejéciach
przez Sciany i stropy oraz w odleglosciach maksymalnych 15 m na ciggach prostych (7 m w miejscach
zaggszezonych).

3. Nalezy stosowaé nastepujace kolory (lub inne przedstawiajace spéjny system oznaczen):

a) Sygnalizacja alarmowa poZaru: czerwony

b) Automatyczne systemy gaszenia: czerwono - zolty

¢) Zintegrowany system bezpieczenstwa i czerwono- niebieski alarmu pozarowego
d) Systemy bezpieczenstwa niebiesko - 2oty

¢) System nadzoru technicznego zielono - niebieski

I  Obudowy urzadzen powyzej 1000V oznaczy¢ nalezy znakami ostrzegawczymi zgodnie z norma.

J  Puszki i skrzynki nalezy oznaczy¢ w sposob nastgpujacy:

1. W migjscach widocznych: samoprzylepng tabliczka plastikows

2. W miejscach niewidocznych: tabliczka zawieszang

3. Sposdb oznaczenia: trwale, wodoodporne oznaczenie tablicy i numeru obwodu, do ktérego element
nalezy.

K  Oznaczy¢ trasy kabli elektrycznych ukladanych w ziemi zgodnie z norma.

L Oznaczenia kolorowe przewodow:

1. W systemie 380/220V - 50 Hz
a) Fazall 2oty
b} Fazal2 zielony
¢) Fazal3 fioletowy
d) Neutralny N niebieski

e) Ochronny PE z6tho - zielony
2. Oznaczenia kolorowe powinny by¢ zakladane fabrycznie lub na budowie przy zachowaniu
nastgpujacych wymagan:

a) na zyly przewodow nalezy naloZzy¢ na zakltadke tasme w odpowiednim kolorze, na dlugosé co
najmniej 150 mm w miejscach podlaczen, oraz wprowadzen do puszek i obwodéw urzadzen;
ostatnie dwa zwoje tasmy nalezy nalozyé bez naprezania aby uniknaé jej samoczynnego
odwinigcia sig; Nalezy stosowac ta§me o szerokodci 25 mm w taki sposéb aby nie zakrywaé
fabrycznych oznaczen kabla.
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b) na 2yly przewodéw nakladaé kolorowe zaciskowe paski mocujace 70 mm od punktu
przylaczenia i w takiej samej odlegloéci od siebic. Paski mocno zacisnaé oraz odciad
swobodny koniec po zacisnieciu.

Oznaczenie obwodéw sitowych: stosowaé przywieszki metalowe lub paski oznaczeniowe aluminiowe dla

kabli prowadzonych w komorach transformatorowych, puszkach przelotowych i rozgaleznych,

rozdzielniach i studzienkach kablowych.

1. Opis: napisy wytlaczane o wysokosci 6 mm

2. Mocowanie przywieszek paskami zaciskowymi do kabli przewlekanymi przez. ich otwory.

Oznaczenia stosowaé w nastepujacy sposéb:

1. Przewodow przewidywanych do pézniejszego przediuzenia: wskazaé punkt zasilania i numer obwodu.

2. Dla puszek przeznaczonych dla polaczenia wielu obwodow oswietlenia i sily nalezy wyraznie
oznaczy¢ punkty zasilania, numery obwoddéw oraz napigcie kazdego przewodu.

3. Dla puszek przeznaczonych dla polaczenia wielu obwodéw sterowniczo - sygnalizacyjnych nalezy
wyraznie oznaczy¢ kazdy przewod w sposob charakterystyczny dla systemu, do ktérego nalezy.

Napisy i tablice informacyjne i ostrzegawcze nalezy umiescic:

1. We wszystkich miejscach gdzie nalezy zapewni¢ bezpieczne dzialanie i prawidlowa konserwacjg
instalacji elektrycznych i podlaczonych do nich urzadzed. NaleZy stosowac tabliczki z laminatu do
grawerowania z uzgodnionym opisern.

2. Oznaczenia awaryjne nalezy wykonywa¢ z laminatu pozwalajacego na uzyskanie bialych napiséw na
czerwonym ile; minimalna wysoko$é napisu 10 mm dla instalacji istotnych dla prawidlowego
wykonania odlaczen lub przelaczen zasilania, odcigzenia obwoddw i innych operacji awaryjnych.

Oznaczenia identyfikacyjne nalezy stosowad nastepujaco:

1. Istotne elementy poszczegélnych systeméw, wlaczajac w to jednostki centralne nalezy oznaczaé
tabliczka laminowang z wygrawerowanym opisem. Wymagania dotycza rownie2 wszystkich systemow
telekomunikacyjnych i alarmowych o ile nie s3 wyposazone we whasne jednoznaczne i wyczerpujace
oznaczenia, JeZeli nie wskazano inaczej nalezy stosowaé jedna linig tekstu zlozomego z liter o
wysokosci 15 mm na tabliczce o wysokosci 40 mm; jezeli potrzebne sa dwie linie tekstu nalezy
zastosowaé tabliczke o wysokosci 60 mm.

Stosowad biale litery na czamym tle. Opisy umieécié na wszystkich elementach nalezacych do
ponizszych systeméw:

a) Tablice rozdzielcze, szafki i obudowy urzadzen elektrycznych.

b) Drzwii pokrywy otworéw rewizyjnych dla elementéw normalnie niewidocznych,

¢) Rozdzielnice i szafy rozdzielcze

¢) Szafy stycznikowe sterownicze

g) Przyciski sterownicze

h) Przelaczniki zasilania

i)  Styczniki

1)  Urzadzenia sterujace

5.8. Kable i przewody w obiekcie.

A

B
C
D

W izolacji typu LSOH nie wydzielajacej halogenéw i o nieznacznym wydzielaniu dyméw podczas
spalanie - wszystkie przewody dla odbiomikéw do zwalczania pozaru - klasa przewoddw wymaga
zachowania wlasnosci izolacji przez 180 minut oraz zachowanie funkcji przez 90 minut wystawienia na
dzialanie ognia.

W izolacji ognioodpornej

Material przewodowy: miedZ

Dla przekrojéw do 10 mm?2 - drut; dla przekrojéw wigkszych - linka.

Nalezy stosowac zlaczki i mufy produkcji przemyslowej o rozmiarze, obciazalnosci pradowej oraz z

materialu odpowiednicgo do zastosowania i warunkéw otoczenia.

Nalezy wykonaé przeglad tras kablowych oraz elementéw budowli po katemn zgodnosci z warunkami

ukladania kabli i przewodéw. Nie nalezy rozpoczyna¢ ukladania kabli i przewodow do czasu wlasciwego
przygotowania podioza

A Kable i przewody nalezy ukladaé zgodnie z zaleceniami producentow.

B W przypadku wciagania dodatkowych przewodéw do czefciowo wypehionych rur i kapalow
instalacyjnych nalezy uprzednio wyciagnaé istniejace oprzewodowanie.

C  Wociaganie przewodéw: Nie nalezy przekraczaé sit pociggowych ustalonych przez producenta kablj /
przewodow. Dla ulatwienia wciagania kabli mozna uzywad §rodkéw do smarowania, ktére nie powoduja,
pogorszenia wlasnosci materialéw izolacyjnych 1 przewodowych.
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D Do wciggania kabli nalezy uzywaé: sprezyn pociagowych, przewodéw, linek i sznurkéw oraz poficzoch
kablowych, ktére nie spowoduja zniszczenia kabli czy tez tras kablowych.

E Kable / przewody ukladane po wierzchu nalezy prowadzi¢ réwnolegle lub prostopadle do widocznych
elementow konstrukcji.

F  Kable/ przewody nalezy mocowaé zgodnie z wymaganiami czgéci 16 Rozdzialu "Podstawowe Materialy i
Technologie Instalacyjne”.

G Kable / przewody przechodzace przez $ciany poZarowe nalezy uszezelnié zgodnie z wymaganiami
rozdzialu 07840,

H Kable/ przewody nalezy oznaczaé zgodnie z wymaganiami Rozdzialu 16075.

Polaczenia:
Polaczenia zy! kabli / przewodow: liczbe nalezy ograniczy¢ do minimum.
Nalezy stosowa¢ zlaczki i mufy, ktdre maja lepsze wlasciwosci mechaniczne i izolacyjne, niz laczone
przewody.
Ztaczki przelotowe i odgalgzne powinny byé wykonane z materialu odpowiedniego do materialu
laczonych przewoddéw.
Wypusty: nalezy stosowad zapasy przewodu o dlugosci min. 300 mm.
Puszki koricowe 1 przelotowe nalezy podlaczy¢ zgodnie z instrukcja producenta.
Ziaczki érubowe nalezy docisnaé z momentem zgodnym z wymaganiami producenta.

@ >

mm g @]

5.9. Tabliczki oznaczeniowe

Oznaczniki kablowe:
A Powinny wskazywaé napigeie i rodzaj instalacji
B  Etykiety samoprzylepne: z gotowym nadrukiem, z elastycznego PCW.
C  Tuleje plastykowe: elastyczne, wiclokolorowe o rozmiarach odpowiednich do srednicy kabla.
D Taéma samoprzylepna: tasma z PCW o grubosci min. 0,1 mm i szerokosci od 25 do 50 mm.
E  Zawieszki plastykowe: z PCW z nadrukiem gotowym lub wykonywanym na budowie.
Grawerowane oznaczenia i tabliczki znamionowe:
A Opis; czarne litery na bialym tle
B. Z otworami do zamocowania
C  Oznaczenia dla lokalizacji zewngtrznych: odpome na wplywy otoczenia, nic blaknace, z nadrukiem
przygotowanym 2 wytwércy, mocowania ze stali nierdzewnej.
Przewody z oznaczeniem kolorowym:
Kolor nalozony na calej dlugosci przewodu u wytworcy; przewody fazowe moga by¢ oznaczone tylko przy
zakonczeniach i polaczeniach.
A 220380V
1. FazaLl: zdlty
2. Fazal2: zielony
3. Fazal3: fioletowy
4. Neutralny: niebieski
5. Ochronny: zielono - zolty
Oznaczenia identyfikacyjne:
Powinny zosta¢ zastosowane dla:
A Tablic i szaf rozdzielczych, obudow urzadzen elektrycznych.
Aparaiow elekirycznych oraz rozdzielnic
Szaf sterowniczo - stycznikowych
Rozrusznikéw silnikowych
Stycznikow
Urzadzen sterowniczych
Odlacznikow
Wylacznikéw w obudowach

ITaoaTomgnw

5.10. Bloki aparatowe dla sterowania silnikow

Nalezy zapewnié¢ wlasciwa koordynacjg blokéw aparatowych i ich osprzgtu z urzadzeniami sterowniczo-
sygnalizacyjnymi oraz obwodami, do ktérych sa przylaczone
Nalezy zapewni¢ wladciwg koordynacje blokéw aparatowych z urzadzeniem napedowym co do parametréw
znamionowych urzadzenia oraz obwodu zasilajacego, silnika napgdowego, kolejnofci zalaczania, kategorii
uzytkowania i innych parametréw.
A Dopuszczalni wytwércy: Kazdorazowo Inwestor przeprowadzi weryfikacjg producentow i dostawcdw.
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B Bloki aparatowe z rozlacznikiem o napgdzie r¢cznym

L.
2.

Zabezpieczenie przeciw przecigzeniu i zwarciu
Wyposazenie dodatkowe w przelacznik sterowania “reczne-wylaczone-automatyczne”, z lampkarni
sygnalizacyjnymi i stykami pomocniczymi

C  Stycznikowe bloki aparatowe

L.
2.

3.

4,

Rozruch bezposredni

Wyposazenie dodatkowe w przelacznik sterowania “reczne-wylaczone-automatyczne:, z lampkammi
sygnalizacyjnymi i stykami pomocniczymi.

Zestawy sterownicze: stycznikowy blok aparatowy z rozlgcznikiem izolacyjnym wyposazony badz nie
w zabezpieczenie przeciw przeciazeniu,

Przekaznik termiczny: z kompensacja wplywu temperatury otoczenia z odwrdcong charakterystyka
czasowo-pradowa; zabezpieczenie silnika przed pracq niepelnofazowa.

D Blok aparatowy do rozruchu w ukladzie gwiazda-tréjkat: przelaczenie bezprzerwowe z nastawialng
zwloka czasowaq,

E Blok aparatowy do rozruchu w ukladzie z oddzielnym uzwojeniem rozruchowym: przelaczenie
bezpoérednie - oddzielne zabezpieczenie przeciazeniowe dla kazdego z uzwojen.

1.

5.

6.

Zabezpieczenia i niezawodno$é:
a) ochrona wej$¢ - ochronniki przeciwprzepigriowe
b) zabezpieczenie przed blednym dzialaniem ze wzglgdu na przepigeie laczeniowe
¢) zabezpieczenie przecigZzeniowe silnika
d) zabezpieczenie zwarciowe o dzialaniu natychmiastowym
e) zabezpieczenie przed zasilaniem niepelnofazowym
f)  zabezpieczenie przed zasilaniem z odwrotng kolejnoscia faz
g) zabezpieczenie nadnapigciowe i podnapigciowe
h) zabezpieczenie przed przegrzaniem
i)  zabezpieczenie zwarciowe
Zabezpieczenie przed skutkiem przerw w zasilaniu: zapobiega przed ponownym zalaczeniem
silnika na napiecie zanim ten zupelnie zatrzyma si¢ w wyniku chwilowej przerwy w zasilaniu.
Sygnalizacja: diody sygnalizacyjne na obudowie lub drzwiach szafy.
a) zasilanie wlaczone
b) silnik w ruchu
¢) przepigeie
d) awaria zasilania
¢) przecigZenie
f) awaria zewnetrzna
Obejécie rgezne: realizowane za pomoca dedatkowego stycznika zapewniajacego bezpicczne
przelaczenie silnika na sterowanie reczne w chwili gdy silnik jest zatrzymany.
Odlacznik izolacyjny: umozliwia odizolowanie inwertera dla bezpiecznego przeprowadzenia prob
bez napiecia i pod napieciem w czasie gdy silnik dziala w trybie obejscia recznego.
Obudowa: szafki do montazu nasciennego dobrane do warunkéw w miejscu zainstalowania.

5.11. Szafy rozdzielcze i stycznikowe

Nalezy zapewnié¢ wlaéciwg koordynacje blokéw aparatowych i ich osprzetu z urzadzeniami sterownicza -
sygnalizacyjnymi oraz obwodami, do ktérych sa przylaczone.

Nalezy zapewnié¢ wlasciwg koordynacje blokéw aparatowych z urzadzeniem napedowym co do parametrow
znamionowych urzadzenia oraz obwodu zasilajacego, silnika napedowega, kolejnoéci zalaczania, kategorii
uzytkownika 1 innych parametrow.

A Dopuszczalni wytwoércy: Kazdorazowo Inwestor przeprowadzi weryfikacj¢ producentow i dostawcow.
B  Uwagiogdlne

1. Podzial modularny

2. Bloki aparatowe w wykonaniu wysuwnym (lub opcyjnie stalym)

3.  Dostgp do podiaczen z przodu lub od tylu

C Budowa

1. Przedzial szynowy

2. Przedzialy blokéw aparatowych

3. Przedzialy obwoddw pomocniczych i osprzetu

4,  Przedzial podiaczeniowy

5. Obudowa metalowa IP20 z przegrodami

6. Mozliwoéé odlqczenia obwodéw sitowych tub/i obwaddw sterowania
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7. Zapewnienie pozycji testowej
8. Wymienialnosé aparatowych blokéw wysuwnych tego samego typu
9. Pewne rozréZnienie pozycji odiaczonej (beznapigciowej)
D Parametry elektryczne
Napiecie znamionowe izolacji: 690 VAC
Napigcie znamionowe udarowe: 3kV
Czgstotliwosé: do 400 Hz
Oszynowanie poziome 1 pionowe:  miedziane 98% przewodnosci
Szyna ochromna: 500 mm2
Listwy zaciskowe dla podiaczen gléwnych i pomocniczych
Prad udarowy: wg obliczen
E Wquczmkl budowy zwartej (kompaktowe)
1. 3 biegunowe: napigcie robocze 400V
2.  Zdolno$é wylaczeniowa:  wg obliczen
3.  Wymieniaine bloki zabezpieczen o sterowania
_ 4.  Mozliwo$¢ nastaw po zainstalowaniu
— 5. Zdalne wskazanie poloZenia i wylaczenia awaryjnego
6.
u
1.

NO L AL

Zabezpieczenie podnapigciowe
rzadzenia pomiarowe
Przekladniki:
A a) napieciowe: napigcie wtdrne 100V
| b) pradowe ziemmozwarciowe
g (1)  uziemienie wtorne wlaczy¢ w uktad przekaZnikdéw ziemnozwarciowych
— (2) skoordynowaé z zabezpieczeniem ziemnozwarciowym na odplywie
2. Wielofunkcyjne, cyfrowe urzadzenie monitorujace:
a) z wykorzystaniem mikroprocesora

b) wyswietlacz cyfrowy z przelqczaniem wskazan dla:
(1)  pradow fazowych (£1%)
| (2)  napieé migdzyfazowych (£1%)

(3) - napigé fazowych (£1%)
(4) mocy czynnej (+2%)

(5) mocy biemej (+2%)

(6) wspblczynnika mocy (+2%)
— (7)  czestotliwosei (£0.5%)

(8) poboru mocy (+2%) przy okresie catkowania nastawialnym od 5 do 60 min.
(9)  zuzycia energii (+2%) niewrazliwej na przerwy w zasilaniu do 72 godzin
3. Ustawienie na cokole z ceownika stalowego lub betonowym o wysoko$ci min. 100 mm.

G Bloki aparatowe dla podlaczenia silnikéw

1. Bloki ze sterowanie recznym
a) naped dzwigniowy z zabezpieczeniem przecigzeniowym
— b) =z przelacznikiem recznym sterowania o pozycjach “reczne-wylaczone-automatyczne” z

lampkami sygnalizacyjnymi i stykami pomocniczymi.

. 2. Bloki ze sterowaniem stycznikowym

— a) z zalaczaniem bezposrednim z przelacznikami sterowania "reczne-wylaczone-automatyczne
z lampkami sygnalizacyjnymi i stykami pomocniczymi.

b) <zestaw sterowniczy z rozlacznikiem izolacyjnym z wyposazeniem lub bez wyposaZenia w
zabezpieczenie przecigZzeniowe.

- c) przekazniki termiczne: z kompensacjg wplywu temperatury otoczenia z odwrotnie
proporcjonalng charakterystyka czasowo-pradowa. Zabezpieczenie powinno by¢é wrazliwe na
niepetnofazowe zasilanie silnika.

— d) bloki aparatowe dla silnikow wielobiegowych: dobrane do typu silnika, rodzaju zastosowanie
oraz liczby biegow silnika.

(1)  uklad powinien zapewniac rozruch silnika tylko przy najnizszym biegu

(2)  uklad powinien zapewniaé przyépieszanie biegu silnika bez pomijania jakiegokolwiek
biegu poéredniego

{3) uklad powinien zapewnia¢ zwalnianie przyspieszanie biegu silnika bez pomijania
Jjakiegokolwiek biegu podredniego

— (4) przelacznik gwiazda-trojkat: z przetaczaniem bezprzerwowym i nastawialnym czasie

zwloki

L]
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(5) przelacznik dla rozruchu silnika przy pomocy oddzielnego uzwojenia rozruchowegoz z
przelaczaniem bezprzerwowym i oddzielnymi zabezpieczeniami przeciazeniowymi dla
kazdego uzwojenia

(6)  rozruch z autotransformatorem: z przelaczaniem bezprzerwowym

(7) rozruch z urzadzeniem pdlprzewodnikowym: nadajacy sie do zastosowania dla
silnikéw indukcyjnych o standardowej budowie
(a) regulowana predkos¢ rozruchu z wykorzystaniem zjawiska narastania pradu hub

napiecia
{b) trojfazowe zabezpieczenie od przepigcé
{c) wskazanie LED dla nastepujacych stanéw:
3. Zabezpieczenia wewnetrzne i niezawodno$é:
a) zabezpieczenie wejsc od przepigé
b} zabezpieczenie od przepigé faczeniowych
¢) zabezpieczenie silnika od przeciazen
d) zabezpieczenie od zaniku fazy
e) zabezpieczenie od wstecznej kolejnosci faz
f)  zabezpieczenie podnapieciowe i nadnapigciowe
g) zabezpieczenie przed przegrzaniem
h} zabezpieczenie zwarciowe

4, Zabezpieczenie przed skutkiem przerw w zasilaniu: zapobiega przed ponownym zalaczeniem

silnika przed jego catkowitym zatrzymaniem w wyniku przerwy w zasilaniu.

5. Sygnalizacja: diody sygnalizacyjne na obudowie
a) napigcie zasilania
b) silnik wmchu
c) przepiecie
d) awaria zasilania
€) przeciazenie
f) zwarcie zewngtrzne

6, Obejécie reczne: realizowane za pomocy dodatkowego stycznika zapewniajacego bezpieczne
przelaczenie silnika na sterowanie rgczne w chwili gdy silnik jest catkowicie zatrzymany.
7. Odlacznik izolacyjny: umozliwia odizolowanie inwertera dla bezpiecznego przeprowadzenia préb

napiecia i pod napigciem w czasie gdy silnik dziala w trybie obejécia rgcznego.

8. Obudowa: szafki do montazu nadciennego dobrane do warunkéw w miejscu zainstalowania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jako$ci robét
Ogolne zasady kontroli jakoici robét podano w OST-0 pkt 6.

Nalezy wykonad przeglad tras kablowych oraz elementéw budynku po katem zgodnosci z warunkami
ukladania kabli i przewodow. Nie nalezy rozpoczynaé ukladania kabli i przewodéw do czasu wiasciwego

przygotowania podioza.

6.2. Kontrola, pomiary i badania

Przed przystapieniem do Robét, Wykonawca powinien uzyskaé od producentéw zaswiadczenia o jakosci

lub atesty stosowanych materiatow.

Wykonawca jest zobowiazany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robdt w zakresie i z

czestotliwodcia zaakceptowang przez InZyniera.

6.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

Instalacja winna by¢ wykonana zgodnie z projektem, obowiazujacymi normami i aktami prawnymi.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Qgdlne zasady obmiaru robot podane w OST-0 pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest kpl. (komplet) wykonanej i odebranej instalacji.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru rob6t

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST-0 pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, SST i wymaganiami InZyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér koficowy

Przy przekazywaniu linii kablowej do eksploatacji Wykonawca powinien dostarczy¢ Zamawiajacemu
nastepujace dokumenty:
— projektowa dokumentacjg powykonawcza,
- geodezying dokumentacje powykonawcza,
- protokoly z dokonanych pomiaréw,

~ protokoly robdt zanikajacych,

- ewentualng ocene robot wydang przez Zakiad Energetyczny.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platno$ci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST-0 pkt 9.

9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonanej i odebranej kompletne;j instalacji obejmuje:
— dostawe materialow,

— roboty przygotowawcze,
— oznakowanie Robdt,

— przygotowanie, dostarczenie i wbudowanie materialow,

- podigezenie do sieci zgodnie z Dokumentacja Projektowa,
— pomiary i badania.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Normy
1 PN-E-90151
2 PN-E-79100
3 PN-EN 60439-1
4  PN-IEC 364-4-481
5 PN-IEC 60364-1
6  PN-IEC 60050-826
7  PN-IEC 60364-3
8  PN-IEC 60364-4-42
9  PN-IEC 60364-4-43
10 PN-IEC 60364-4-473
11 PN-IEC 60364-4-482

Kable i przewody elektryczne. Wiasnosci drutéw aluminiowych

Kable i przewody elektryczne - Pakowanie, przechowywanie i transport
Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe - Zestawy badane w pelnym i
niepelnym zakresie badan typu

Instalacje elektryczne w obicktach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Dobor srodkow ochrony w zaleznosci od wplywow
zewnetrznych. Wybdr srodkow ochrony przeciwporaZzeniowej w zaleznosci od
wplywow zewngtrznych

Instalacje elektryczne w obicktach budowlanych. Zakres, przedmiot i
wymagania podstawowe

Miedzynarodowy stownik terminologiczny elektryki. Instalacje elektryczne w
obiektach budowlanych

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ustalanie ogdlnych
charakterystyk

Instalacje elektryczne w obicktach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpicczenstwa. Ochrona przed skutkami oddzialywania cieplnego

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem przetezeniowym

Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych - Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Stosowanie srodkéw ochrony zapewniajacych bezpieczenstwo.
Srodki ochrony przed pradem przetezeniowym

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Dobor srodkdéw ochrony w zaleznosci od wplywéw
zewnetrznych. Ochrona przeciwpozarowa
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12 PN-IEC 60364-7-704 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace
specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instalacje na terenie budowy i rozbidrki

13 PN.IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenistwa. Ochrona przeciwporazeniowa

14 PN-IEC 60364-4-45 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed obnizeniem napiecia

15 PN-IEC 60364-5-537 Instalacje elektryczne w obicktach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elekirycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza. Urzadzenia do odlgczania
izolacyjnego i taczenia

16 PN-IEC 60364-5-54 Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych - Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne

17  PN-IEC 60364-5-56 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposaZzenia
elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa

18  PN-IEC 60364-4-443 Instalacje elektryczne w obiekiach budowlanych - Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed przepigeiami. Ochrona przed przepieciami
atmosferycznymi lub faczeniowymd

19 PN-IEC 60364-4-46 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Odlaczanie izolacyjne i laczenie

20 PN-IEC 60364-5-51 Instalacje elektryczne w obicktach budowlanych. Dobdr i montaZ wyposazenia
elektrycznego. Postanowienia ogdine

21 PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie. Sprawdzanie
odbiorcze

22 PN-E-05009.47 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Postanowienia ogolne. Srodki ochrony przed porazeniem
pradem elektrycznym

23 PN-E-05009.53 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Aparatura laczeniowa i sterownicza

24  PN-EN 60068-1 Badania srodowiskowe — Czgéé 1: Postanowienia ogoéine i wytyczne

25 PN-E-08106 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP)

26 PN-EN 60269-1 Bezpieczniki topikowe niskonapigciowe — Wymagania ogolne

27  PN-E-06160.20 Bezpieczniki topikowe niskonapieciowe. Wymagania dodatkowe dotyczace
bezpiecznikéw przemystowych przeznaczonych do obstugi przez osoby
upowaznione

28 PN-E-06160.21 Bezpieczniki topikowe niskonapigciowe. Przyklady typowych bezpiecznikow
znormalizowanych przeznaczonych do obstugi przez osoby upowaznione

29  PN-EN 60073 Zasady podstawowe i bezpieczehstwa przy wspéidzialaniu czlowieka z
maszyng, oznaczanie i identyfikacja. Zasady kodowania wskaznikow i
elementéw manipulacyjnych

30 PN-EN 60445 Zasady podstawowe i bezpieczenistwa przy wspétdziataniu czlowieka z
maszyna, oznaczanie i identyfikacja - Oznaczenia identyfikacyjne zaciskéw
urzadzen i zakonczen zy!t przewoddw oraz ogdlne zasady systemu
alfanumerycznego

31 PN-E-05023 Oznaczenia identyfikacyjne preewodéw elekirycznych barwami lub cyframi

32 PN-E-08501 Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa

33 PN-E-90050 Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do ukladania na stale.
Ogoélne wymagania i badania

34 PN-HD621S1 Kable elektroenergetyczne $redniego napiecia o izolacji papierowej
przesyconej

35 PN-E-90250/Az3 Kable elektroenergetyczne o izolacji papierowej i powlace metalowej na
napigcie znamionowe nie przekraczajace 23/40 kV. Ogdlne wymagania i
badania (Zmiana Az3)

36 PN-E-29100 Guma do kabli i przewodow elekirycznych

37 PN-E-29200 Polwinit do przewoddéw elektrycznych

38 PN-EN 60617-2 Symbole graficzne stosowane w schematach - Czeéé¢ 2: Symbole elementéw,
symbole rozréZniajace i inne symbole ogbinego przeznaczenia

39 PN-EN60617-3 Symbole graficzne stosowane w schematach-Czgéé 3: Przewody i osprzet
laczeniowy

40 PN-EN 60617-7 Symbole graficzne stosowane w schematach - Czeéé 7: Aparatura laczeniowa,

sterownicza i zabezpieczeniowa
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41 PN-EN 60617-8 Symbole graficzne stosowane w schematach - Czgs¢ 8:Przyrzady pomiarowe,
lampy i sygnalizatory
42  PN-EN60617-11 Symbole graficzne stosowane w schematach - Czg$¢ 11: Schematy i plany

instalacji elektrycznych, budowlane i topograficzne

10.2. Inne dokumenty

- "Zarzadzenia MGiE"

- "Zarzadzenia Ministra Przemysh".
- WTWIO cz. V

- Normy PN-ISO seria 9000
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