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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

1. CZESC OGOLNA

1.1 Nazwa nadana zamdwieniu przez zamawiajacego
Budowa o$wietlenia

1.2 Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem rob6t budowlanych jest:
Wykonanie instalacji o§wietlenia ulicy

KOD CPV 45316110-9 instalowanie drogowego osprzetu o§wietleniowego
KOD CPV 45232210-7 roboty w zakresie linii napowietrznych

Zakres rob6ot budowlanych obejmuje:
Montaz przewodu sterujacego ASXSn 2x25mm?*, ASXSn 4x25mm’, montaz wysiegnikow,
montaz opraw oswietleniowych, podtaczenie wykonanej instalacji do sieci o$wietleniowe;.

Ogolne wymagania dotyczace robot:

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, STWiOR 1 poleceniami inwestora nadzoru.

Dokumentacja projektowa, STWiOR oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez inspektora
nadzoru wykonawcy stanowia cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w choéby
jednym z nich sa obowiazujace dla wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obowiazuje kolejnosé
ich wazno$ci wymieniona w umowie.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ inspektora nadzoru, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek przy udziale nadzoru autorskiego.

W przypadku rozbieznos$ci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow

( ewentualnie zgodnie z decyzja nadzoru autorskiego)

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa
1 STWiOR.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej 1 w STWiOR begde uwazane za wartoSci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedzialu
tolerancji. W przypadku gdy materialy lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja
projektowa lub STWiOR i wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie
materialy zostana zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
wykonawcy.

1.3 Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych.
1.3.1. Prace towarzyszace

nie dotyczy



1.3.2. Prace tymczasowe

nie dotyczy

1.1 Niezbe¢dne informacje o terenie budowy w zakresie:
1.4.1. Organizacja robot budowlanych

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentacji umowy przekaze wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganiami, uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i jeden komplet STWiOR.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materiaty 1 urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczgcia do daty zakonczenia robot ( do wydania potwierdzenia
zakonczenia przez inspektora nadzoru).

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposéb zwiazane z robotami
1 bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzg¢t przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy latwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem 0so6b trzecich.

1.4.2 Zabezpieczenia interesOw 0sob trzecich

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bgdacych
wlascicielami tych wurzadzen , potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.

Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy. Wykonawca begdzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robot albo przez
personel wykonawcy.

1.4.3. Ochrona srodowiska

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot wykonawca bedzie:
1. Utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej
2. podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub uciazliwo$ci dla osob lub wiasnosci spotecznej i1 innych, a
wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstaltych w nastepstwie jego
sposobu dziatania.



Stosujac si¢ do tych wymagan bgdzie miat szczegdlny wzglad na:
a. lokalizacje baz, warsztatdéw, magazynow, skladowisk, ukopow 1 drog
dojazdowych

b. $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikéw 1 ciekow wodnych pytami lub
substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami
- mozliwosci powstania pozaru

Materialty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza si¢ materialdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wigkszym od dopuszczonego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt beda mialy aprobate techniczna wydana przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreSlajaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materialow na $rodowisko.

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robot ich
szkodliwos$¢ zanika ( np.: materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
zamawiajacy powinien otrzymac zgodg na uzycie tych materialow od wilasciwych organow
administracji panstwowe;.

Jezeli wykonawca uzyl materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a
ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje poniesie
zamawiajacy.

1.4.4 Warunki bezpieczenstwa pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac¢, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet 1 odpowiednia odziez dla ochrony Zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie w cenie umowne;.

1.4.5 Zaplecza dla potrzeb wykonawcy

Zabezpieczenie dla potrzeb budowy lezy po stronie Wykonawcy. Zaplecze wyznaczone w
pasie drogowym wymaga uzyskania niezbednych uzgodnien w formie projektu czasowe;j
organizacji ruchu. Zaplecze wyznaczone poza pasem drogowym wymaga zgody wlasciciela
terenu.

1.4.6 Warunkéw dotyczacych organizacji ruchu

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w
okresie trwania realizacji umowy, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem



projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od
potrzeb 1 postgpu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez
Wykonawceg na biezaco.

W czasie wykonania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bgdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaly itp.
zapewniajace w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widoczno$ci w dzien 1 w nocy tych zapor i znakoéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory 1 inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Fakt przystapienia do robdt Wykonawca obwiesci przed ich rozpoczeciem w sposob
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilo$ciach
okreslonych przez Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjne bg¢da utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest
wlaczony w ceng umowna.

Roboty nalezy oznakowaé zgodnie z:

Ustawa ,,Prawo o ruchu drogowym” z dnia 20 czerwca 1997 r. ( Dz. U. Nr 98 poz. 602 z dnia
19 sierpnia 1997 r. — z pdzniejszymi zmianami)

Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad
tym zarzadzeniem.

Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdtowych
warunkow technicznych dla znakéw i1 sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach ( Dz. U. Nr 220 poz. 2181 z dnia
23 grudnia 2003 r.)

1.4.7 Ogrodzenia
nie dotyczy
1.4.8. Zabezpieczenie chodnikow i jezdni

Sposdb zabezpieczenia jezdni 1 chodnikéw okresli tymczasowa organizacja ruchu.
Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o§ przy
transporcie materiatdw 1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne od
wladz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym
takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne
obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na swiezo ukonczony fragment budowy w obrebie
terenu budowy i wykonawca begdzie odpowiadat za naprawe wszelkich rob6t w ten sposdb
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami inspektora nadzoru.

1.1 Okreslenia podstawowe, zawierajace definicje poje¢ i okreslen nigdzie wczeSniej
nie zdefiniowanych, a wymagajacych zdefiniowania w celu jednoznacznego
rozumienia zapisow dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej
wykonywania i odbioru robét budowlanych.

Nie dotyczy



1. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW
BUDOWLANYCH.
( oraz niezb¢dne wymagania zwiazane z ich przechowywaniem, transportem,
warunkami dostawy, skladowaniem i kontrola jakosci poszczegolne wymagania
odnosi si¢ do postanowien norm)

1.1 Materialy podstawowe

Materiatami podstawowymi stosowanymi przy wykonaniu o$wietlenia wg niniejszej STWiR
sa:
1. Wysiegniki jednoramienne o wysiggu 1,0m, kat nachylenia 5°- szt 7
2. Wysiegniki jednoramienne o wysiggu 1,5m, kat nachylenia 15°- szt 10
3. Oprawy SGS203PCPS5 ze Zrodlem $wiatta sodowym SON-TPP70W 1 parametrach
technicznych podanych w p. 2.2.2 — szt 7
4. Oprawy SGS203PCP5 ze Zrodlem $wiatla sodowym SON-TPP150W 1 parametrach
technicznych podanych w p. 2.2.2 — szt 7
5. Przew6d samonosny typu ASXSn 2x25mm?/ 1kV- 293m trasy
6. Przewod samonosny typu ASXSn 4x25mm?*/ 1kV- 400m trasy

2.2. Elementy gotowe
2.2.1. Przewody

W elektroenergetycznych liniach napowietrznych nalezy stosowa¢ przewody z materialow o
dostatecznej wytrzymalo§ci na rozciaganie 1 dostatecznej odpornosci na wplywy
atmosferyczne i chemiczne. Zaleca sig¢ stosowanie przewoddéw samonosnych o napigciu
znamionowym 0,6/1 kV, dwu lub czterozylowych o zylach aluminiowych w izolacji
polwinitowej. Przekrdj zyt powinien by¢ dobrany w zaleznosci od dopuszczanego spadku
napigcia, dopuszczalnej temperatury nagrzania przewodu przez prady robocze i zwarciowe
oraz skuteczno$ci zastosowanej ochrony przeciwporazeniowe;.

Begbny =z przewodami nalezy przechowywa¢ w miejscach pokrytych dachem,
zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi i bezposrednim dzialaniem promieni
stonecznych.

2.2.2. Zrodta $wiatta i oprawy

Ze wzgledu na wysoka skuteczno$¢ $wietlng, trwato$¢ 1 stato§¢ strumienia §wietlnego w
czasie, oraz oddawanie barw zaleca si¢ stosowanie opraw ze zrédtami sodowymi. Oprawy
powinny charakteryzowac si¢

+ zwarta konstrukcja, odporna na dziatanie czynnikdéw atmosferycznych i mechanicznych, do
montazu bezposrednio na maszcie lub na wysiggniku.

+ Klasa zabezpieczenia II (oprawa izolowana).

+ Stopniem ochrony IP 65 (pyloszczelna i strugoodporna) dla komory lampy.

+ tatwym dostgpem do komory lampy i komory osprzgtu z mozliwoscia wyjgcia bloku
elektrycznego.

* Bezpieczna obstuga

* Obudowa oprawy winna by¢ wykonana z poliestru wzmacnianego widknem szklanym,
rama nosna wykonana z ci§nieniowego odlewu aluminiowego.

+ Klosz przezroczysty z PMMA lub z PC odporny na promienie UV.



Zrodto $wiatta — wysokoprezna lampa sodowa, SON-TPP70W i SON-TPP150W. Dane
fotometryczne oprawy musza by¢ zawarte w komputerowym programie fotometrycznym.
Oprawy powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach o temperaturze nie nizszej niz —-5C
1 wilgotnos$ci wzglednej powietrza nie przekraczajacej 80% i w przystosowanych do nich
opakowaniach .

2.2.3. Shupy o$wietleniowe
Stupy o$wietleniowe - istniejace
2.2.4 Oprawa bezpiecznikowa SV29.253

Oprawa bezpiecznikowa powinna by¢ wyposazona w gniazda 25A. Mocowanie do zaciskow
przebijajacych izolacj¢ SLIP 12.05 zainstalowanych na przewodzie izolowanym.

2.2.5. Wysiggniki

Ksztalt i wymiary wysiggnikow powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa. Wysiggniki
powinny by¢ dostosowane do stupow i opraw o§wietleniowych uzywanych do o§wietlenia
drog. W projekcie zastosowano wysiggniki jednoramienne o dtugos$ciach 1,0 mi 1,5m,
montowane pod siecig do powierzchni bocznej stupa.

2.2.6. Konstrukcje wsporcze

Konstrukcje wsporcze napowietrznych linii elektroenergetycznych powinny wytrzymywac
sity pochodzace od zawieszonych przewodoéw, uzbrojenia i parcia wiatru. Ich budowa
powinna by¢ taka , aby w zadnym miejscu napr¢zenia materiatu nie przekraczaty
dopuszczalnych naprezen zwyktych, a dla warunkow pracy zakldceniowej lub
montazowej — dopuszczalnych napr¢zen zwigkszonych.

1. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETUI MASZYN NIEZBEDNYCH LUB
ZALECANYCH O WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH.

1.1 Sprzet do wykonania oSwietlenia drogowego

Wykonawca przystgpujacy do wykonania o$wietlenia drogowego winien wykazaé si¢
mozliwos$cia korzystania z nastepujacych maszyn i sprzg¢tu gwarantujacych wiasciwa jakosé
robot:

- samochodu specjalnego z platforma i balkonem

- samochodu dostawczego

- spawarki transformatorowej do 500A,

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot.

Liczba i wydajnos$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot. Liczb 1 wydajnosé
sprzgtu gwarantowaé bedzie przeprowadzenie robot, zgodni z zasadami okre§lonymi w
dokumentacji projektowej, STWiOR 1 wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym umowa.



Sprzgt bedacy wiasnoscia Wykonawcy Iub wynajgty do wykonania robdt ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU
4.1. Transport materialow i elementow oswietleniowych.

Wykonawca przystgpujacy do wykonania o$wietlenia winien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nast¢pujacych srodkoéw transportu:

- samochodu skrzyniowego

- przyczepy do przewozenia kabli
Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych
materialow.
Liczba s$rodkéw transportu bedzie zapewnia prowadzeni robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWiOR i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w
terminie przewidzianym umowa.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda speilnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na
osie moga by¢ dopuszczone przez Inspektora Nadzoru pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkow drég na koszt wykonawcy.
Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

(z podaniem sposobu wykonczenia poszczegélnych elementéow tolerancji
wymiarowych, szczegélow technologicznych oraz niezbedne informacje dotyczace
odcinkow robot budowlanych, przerw i ograniczen, a takze wymagania specjalne).

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materialdow 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami STWiOR, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez nadzor autorski oraz Inspektora
Nadzoru.

Nastepstwo jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostana, je$li wymagac¢ tego bedzie nadzoér autorski oraz Inspektor
Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i1 elementow
rob6ot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej 1 w STWiOR, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materialbw 1 robdt, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatlow, doswiadczenia z przesztosci,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestig.



Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

5.1. Montaz wysiegnikow

Wysiggniki powinny by¢ ustawione pod katem 90 stopni z doktadnos$cia + 2 stopnie do osi
jezdni lub statycznej do osi w przypadku, gdy jezdnia jest w tuku. Wysiggniki montowac pod
siecig nn.

5.2. Montaz opraw.

Montaz opraw na wysiggnikach nalezy wykonywac przy pomocy samochodu z balkonem.
Kazda oprawe przed zamontowaniem nalezy podtaczy¢ do sieci i sprawdzi¢ jej dziatanie (
sprawdzenie zaswiecenia si¢ lampy).

Oprawy nalezy montowa¢ po uprzednim weciagnigciu przewodow zasilajacych o stupow i
wysiggnikéw. Nalezy stosowaé przewody YKY 3x2,5mm2. Oprawy powinny by¢ mocowane
w sposob trwaly, aby nie zmienity swego potozenia pod wplywem warunkow
atmosferycznych i parcia wiatru dla IT 1 III sfery wiatrowe;.

5.3 Montaz przewodu samonosnego

Wykonanie montazu przewodoéw samonosnych nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje
projektowa 1 katalog do projektowania linii nN z przewodami izolowanymi samono$nymi —
ENSTO.

Po wykonaniu linii napowietrznej nalezy pomierzy¢ rezystancj¢ izolacji przewodu
samonosnego induktorem o napigciu nie mniejszym niz 2,5 kV, przy czym rezystancja nie
moze by¢ mniejsza niz 20M€Q/m

5.4. Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwpozarowej — samoczynne wylaczanie
w ukladzie sieci TN-C

Wszystkie czgsci przewodzace i dostgpne nalezy polaczy¢ z uziemionym przewodem PEN co
w warunkach zaktéceniowych spowoduje odtaczenie zasilania.

6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA, BADANIAMI ORAZ
ODBIOREM WYROBOW I ROBOT BUDOWLANYCH

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagnac¢ zatozona jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrolg robot 1 jako$¢ materialdow. Wykonawca
zapewnia odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie
1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialdow oraz robot.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdéw oraz robot z czgstotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i STWiOR.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sa okreslone w normach 1
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, inspektor nadzoru ustali, jaki



zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa. Wszystkie
koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi wykonawca.

6.1. Pomiar nate¢zenia oSwietleniowego.

Pomiary nalezy wykonywaé po uptywie co najmniej 0,5h od wilaczenia lamp. Lampy przed
pomiarem powinny by¢ wy$wiecone minimum przez 100h. Pomiary nalezy wykonywa¢ przy
suchej 1 czystej nawierzchni, wolnej od pojazdéw, pieszych 1 jakichkolwiek obiektow obcych,
mogacych znieksztalci¢ przebieg pomiarow. Pomiardw nie nalezy przeprowadzaé podczas
nocy ksiezycowych oraz w ztych warunkach atmosferycznych. Do pomiaréw nalezy uzywac
przyrzadow pomiarowych o zakresach zapewniajacych przy kazdym pomiarze odchylenia nie
mniejsze od 30% calej skali na danym zakresie.

Pomiary natgzenia o$wietlenia nalezy wykonywac¢ za pomoca luksomierza wyposazonego w
urzadzenie do korekcji katowej, a element $wiatloczuly powinien posiada¢ urzadzenie
umozliwiajace doktadne poziomowanie podczas pomiaru.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja
projektowa i STWiOR, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot wykonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o
zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru bgda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie w ilosciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie
indziej w STWiOR nie zwalnia wykonawcy od obowiazku ukoficzenia wszystkich robot.
Bledne dane zostana poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzany z czgsto$cia wymagana do celu miesigcznej
ptatnosci na rzecz wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich STWiOR, roboty polegaja nastepujacym etapom
odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

b) odbiorowi czgsciowemu

c¢) odbiorowi ostatecznemu

d) odbiorowi po okresie rekojmi za wady

8.1 Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postgpu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru. Odbior bgdzie przeprowadzony



niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie inspektora Nadzoru.

Jako$¢ 1 ilo$¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentéow zawierajacych komplet badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, STWiOR i uprzednimi ustaleniami.
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

- wykopy pod fundamenty i kable

- wykonanie fundamentow i ustojow

- utozenie kabla z wykonaniem podsypki pod i nad kablem

- wykonanie uzioméw tasmowych

8.1 Odbior czesciowy

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru
czg$ciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot
dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.2 Odbior ostateczny robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci 1 wartos$ci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez wykonawcg wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie
o tym fakcie inspektora nadzoru.

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
powiedzenia przez inspektora nadzoru zakonczenie robot i przyjecia dokumentow, o ktoérych
mowa w pkt. 8.3.1. Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez
zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru i wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty
dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i
pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robdt z dokumentacja projektowa i
STWiOR.

W toku ostatecznego odbioru robét komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
rob6t uzupetniajacych i robot poprawkowych. W przypadkach nie wykonania wyznaczonych
robot poprawkowych lub robdt uzupehliajacych w warstwie S$cieralnej lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

8.3.1 Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do odbioru ostatecznego roboét jest protokot odbioru ostatecznego
rob6t sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:

- dokumentacj¢ projektowa powykonawcza

- geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robot

- dziennik budowy

- protokoty z pomiarow skutecznos$ci zastosowanej ochrony przeciwporazeniowej

- protokodty z pomiardéw rezystancji izolacji zyt kabli

- certyfikat na znak bezpieczenstwa dla kabli

- deklaracja zgodno$ci na wyrob — dotyczy konstrukcji stupa o§wietleniowego



- certyfikat na znak bezpieczenstwa dla opraw, zrodet §wiatta

- karte katalogowa zastosowanych opraw os$wietleniowych potwierdzajaca spenienie
wymaganych parametrow.

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty
poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wedlug wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego. Termin wykonania robdt poprawkowych i uzupehiajacych wyznaczy
komisja.

8.1 Odbior po okresie rekojmi za wady

Odbidr po okresie regkojmi za wady polega na ocenie wykonanych robdt zwiazanych z
usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie rekojmi.
Odbidr po okresie rekojmi za wady begdzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu w
uwzglednieniem zasad opisanym w pkt. 8.3 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC
TOWARZYSZACYCH

Nie dotyczy
10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Roboty nalezy prowadzi¢ zgonie z przepisami prawa budowlanego, sztuka budowlang oraz
warunkami technicznymi wykonawstwa i1 odbioru rob6t budowlanych.

Roboty nalezy oznakowaé zgodnie z:

- Ustawa ,, Prawo o ruchu drogowym” z dnia 20 czerwca 1997 roku ( Dz. U. Nr. 98 poz. 602
z dn. 19.08.1997 roku — z p6zniejszymi zmianami)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzes$nia 2003 w sprawie szczegolowych
warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywaniu nadzoru nad tym zarzadzaniem
- Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku w sprawie
szczegdtowych warunkow technicznych dla znakoéw 1 sygnatow drogowych ora urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach ( Dz. U. Nr. 220
poz. 2181 z dnia 23.12.2003 roku)

10.1 Normy

1. PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu

2. PN-76/E-02032 Oswietlenie drog publicznych

3. PN-55/E-05021 Urzadzenia elektroenergetyczne. Wyznaczanie obcigzalnosci
przewodow i kabli

4. PN-75/E-05100 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i
budowa

5. PN-91/E-05160/-01 Rozdzielnice 1 sterownice niskonapigciowe. Wymagania
dotyczace zestawow badanych w pelnym i niepelnym zakresie
badan.

6. PN-83/E-06305 Elektryczne oprawy oswietleniowe. Typowe wymagania i
badania.

7. PN-79/E-06314 Elektryczne oprawy o$wietleniowe zewngtrzne.



8. PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne i1 sygnalizacyjne o izolacji i powtoce
polwinitowej na napigcie znamionowe nie przekraczajace
0,6kV. Kable elektroenergetyczne na napigcie znamionowe

0,6/1kV

9. PN-86/0-79100 Opakowania  transportowe.  Odporno$¢ na  narazenie
mechaniczne. Wymagania i badania.

10. BN-80/6112-28 Kit miniowy.

11. BN-79/9068-01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy konstrukcji
wsporczych  o$wietleniowych 1 energetycznych  linii
napowietrznych.

10.2 Inne dokumenty.

Przepisy budowlane urzadzen elektrycznych. PBUE wyd. 1980r.

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materialow Budowlanych w sprawie
bezpieczenstwa 1 higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budowlano-montazowych i
rozbidrkowych (Dz. U. Nr 13 z dn. 10.04.1972

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych — Czg$¢ V.
Instalacje elektryczne

Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dn. 26.11.1990r. w sprawie warunkow technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ wurzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony
przeciwporazeniowej. (Dz. U. Nr 81 z dn. 26.11.1990)

Instrukcja zabezpieczen przed korozja konstrukcji budowlanych nr. 240 ITB 1982r.

Nie wymienienie tytulu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.

Koniec



