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1. CZESC OGOLNA
1.1, Nazwa zaméwicnia

SIEC KANALIZACIT SANITARNEJ WE WSI JAWOROWA W GMINIE RASZYN Odcinek robot:
Kanaly grawitacyjne wraz z przylaczami w ul. Zytniej i ul. Rubinowej w miejscowosci Rybie.

1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotemn ninigjszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST-0) sa wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru robét stanowiacych czgéé ww. zaméwienia i dotycza budowy kanatow grawitacyjnych wraz z
przylaczami w ul. Zytniej i ul. Rubinowej wraz z robotami drogowymi zwiazanymi z odtworzeniem nawicrzchni.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujq wymagania ogdélne, wspdine dla robdt objetych
szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi.

Zakres robot budowlanych obejmuje wykonanie wszystkich robét podstawowych, tymczasowych oraz prac
towarzyszacych niezbednych dla wykonania zaméwienia.

1.3. Roboty tymczasowe i prace towarzyszace

1.3.1. Roboty tymeczasowe .

1.3.1.1. Wykopy

Wykopy nalczy wykonad jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania robot - wykopu (recznie lub
mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do glebokosci wykopu, danych geotechnicznych oraz posiadanego sprzetu
mechanicznego.

W miejscach skrzyzowan z istnicjacym uzbrojeniem wykopy prowadzié recznie.

Szeroko$é wykopu liniowego uwarunkowana jest zewngtrznymi wymiarami rurociagu, de ktérych dodaje
si¢ obustronnie 0,3 m jako zapas potrzebny na deskowanie $cian i uszczelnienie stykdw. Wielkod¢ wykopow
punktowych dostosowana do wymiarow obiektu (studzienki) lub potrzeb sprzgtu, w przypadku wykonywania
przecisku. Deskowanie Scian nalezy prowadzi¢ ;w miarg jego gigbienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien by¢
wywieziony przez Wykonawce na czasowy odklad,

W celu zabezpieczenia wykopdw przed zalaniem woda pompowana z wykopow [ub z opaddw
atmosferycznych powinny by¢ zachowane przez Wykonawce co najmniej nastgpujace warunki:

a) gorne krawedzie bali przysciennych powinny wystawa¢ co najmniej 15 cm ponad szczelnie przylegajacy teren;

b) powierzchnia terenu powinna by¢ wyprofilowana ze Spadkmm umozliwiajacym latwy odplyw wody poza teren
przylegajacy do wykopu;

¢) w razie koniecznosci wykonany zostanie ciag odprowadzajacy wode na bezpieczna odlegtosd.

Dno wykopu powinno byé réwne 1 wykenane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowej, przy
czym <no wykopu Wykonawca wykona na poziomie wyzszym od rzednej projektowansj 0 0,20 m.

Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinno by¢ wykonane bezposrednio pized uloZeniem
przewodow rurowych. Zdjgcic te) warstwy Wykonawca wykona reeznie lub w sposob uzgodniony z Inzynierem.

W gruntach skalistych dno wykopu powinno byé wykonane od 0,10 do 0,15 m glebiej od projektowanego
poziomu dna.

1.3.1.2. Odwodnienie wykopu

Odwodnienie wykopu wykonywac zgodnic z dokumentacja projcktowa w doslosowaniu do zastanych
wanunkéw gruntowo-wodnych.

1.3.1.3. Organizacja ruchu na czas budowy

Przed przystapieniem do robdot Wykonawca przedstawi  InZzynierowi/Kierownikowi projekiu  do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem (Urzad Gminy
Raszyn), projeki organizacji ruchu i zabezpieczenia robdt w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i
postepu rohot projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana,
w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego 7atw1erd7ema
projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obslugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposéb
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykanawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakow dl ktérych jest to
niecdzowne ze wzgleddw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu.
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Fakt przystapienia do robot Wykonawea obwiesci publicznic przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w migjscach i ilosciach okreslonych przez
Inzyniera/Kicrownika  projektu, tablic informacyjnych, ktérych tre§¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez
caly okres realizacji robdt.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w
ceng kontraktowa.

1.3.2.  Prace towarzyszace

1.3.2.1. Geodezyjne tyczenie

Przed przystapieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w terenie za pomoca
kolkow osiowych, kolkow $wiadkow i kolkéw krawedziowych.

W przypadku niedostatecznej ilosci reperow stalych, Wykonawea wbuduje repery tymezasowe (z rzgdnymi
sprawdzonymi przez shuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperdw i ich rzgdne przekaze Inzynierowi.
1.3.2.2. Geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza

Wyk'c'):nawca z'cj;bowiqzany Jest do wykonania geodezyjnej inwentaryzacji po wykonaniu robot.
1.3.2.3. Prace rekultywacyjne

Wykonawca obowiazany jest doprowadzic teren budowy po zakonczeniu robdt do stanu pierwotnego.

1.4. Informacje o terenie budowy

14.1. Organizacja robét budowlanych

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich czynnoéci na
terenie budowy, metedy uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja projekiowa, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

Zamawiajacy w terminie okre$lonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi .uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dzicnnik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robdt
budowlanych.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnosé za ochrong znajdujacych sie na terenie budowy punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.4.2. Zabezpieczenie intereséw o0séb trzecich

Wykonawca cdpowiada za ochrong instalacji na powierzchm ziemi 1 za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwicrdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasdciwe
oznaczenie | zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie.rezerwe czasowg dla wszelkiego rodzaju
robot, kiore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomi¢ Inzynicra/Kierownika projektu 1 wladze lokalne o zamiarze rozpoczgeia robot. O fakeie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i zaintercsowane
wladze oraz bedzie z ninu wspédlpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca begdzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialamia uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Wykonawca bgdzie realizowac roboty w sposob powoedujacy minimalne niedogodnoscei dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowe] w sasiedztwie budowy, spowodowane
jego dzialalnoscia,

Wykonawca odpowiada za zapewnienie dojs¢ i dojazdow do posesji przylegtych do terenu budowy.

‘nzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy
Wykonawcey a wlascicielami nieruchomoscei i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drog wewngtrznych, Jednakze,
ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nie beda one
sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.4.3. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.
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W okresie trwania budowy i wykarczania robét Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na cclu stosowanie sig do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokal terenu budowy oraz bgdzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob
lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego halasu, wibracji, zamcczyszczcma lub innych
przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu dzialania. =

Stosujac sig do tych wymagan bedzie mial szczegolny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, skladowisk i drég dojazdowych,

2) éredki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi, "
b} zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
¢) mozliwoécia powstania pozaru,

Materialy, ktére w sposob trwaly sa szkbdliwe dla otoczenia, nie bgda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sig uzycia materialéw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wickszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przépisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot bgda mialy aprobatg techniczna wydana przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreflajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materialéw na $rodowisko.

Materiaty, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakoficzeniu robét ich szkodliwoéé
zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uiyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagajq tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac zgodg na uzycie tych
matenalow od wlasciwych organdéw administracji panstwowe;j.

1.44. Bezpieczenstwo i ochrona zdrowia

Kierownik budowy zobowiazany jest do sporzadzenia planu BIOZ na postawie informacji dotyczace;
BIOZ. ' ) : 5
Padczas realizacji robdt Wykonawca bgdzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy. : .
W szczegblnosci Wykonawea ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywal:pracy w warunkacii
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagar sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia osoéb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Wykonawca bgdzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenic baz produkcyjnych w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda skladowane’ W sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpleczone przed
dostepem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaplacie 1 s3 uwzglgdnione w cenie konlraktowq
1.4.5. Zaplecze Wykonawcy

Wykonawca we wlasnym zakresie i na wlasny koszt zorganizuje swoje zaplecze budowy, informujac na
biezaco Inzyniera o wszystkich umowach zawartych z wladcicielami nieruchomoscy, ! detyczacych icn
wykerzystywania przez Wykonawce do celéw zwiazanych z realizacja zamowienia. Inzynier ani Zamawiajacy nie
bedg ingerowad w takie porozumienia, o ile nie bgda one w sprzecznoscl z obowmzujqcym prawem lub Warunkami
Kontraktu.

1.4.6. Ogrodzenie
Kierownik budowy jest obowiazany odpowiednio zabezpieczy¢ teren budowy.
1.4.7. Zabezpieczente chodnikéw i jezdni

Wykonawca odpowiada za ulrzyrnani'e porzadku i w dobrym stani¢ lechnicznym chodnikow 1 jezdni
zarowno na terenie budowy jak na drogach dojazdowych do terenu budowy.
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1.4.8. Ochronai utrzymanie robat

Wykonawea bedzie odpowiadal za ochrong robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robét od
daty rozpoczecia do daly wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inzyniera/Kierownika projekmu.
1.4.9. Wykopaliska

“Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartodciowe, budowle oraz inne pozostaloci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasno$¢ Zamawiajacego.
Wykonawca zobowiazany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postepowad zgodnie z jego poleceniami.
Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty Vlub wystapia opdznienia w robotach, Inzynier/

_ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym 1 Wykonawea ustali wydiuzenie czasu wykonania robot /lub

wysokosé kwoty, o ktéra nalezy zwiekszyé cene kontraktows.

1.5. Klasyfikacja robot wedlug Wspélnego Slownika Zamoéwien

NAZWA ROBOT KOD
Roboty budewlane w zakresie budowy wodociagéw i rurociagéw do odprowadzania §ciekdw 45231300
Rohaty w zakresie naprawy drog 45233142

1.6. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymicnione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1,6.1, Drogi iymczascwa (montazowa) - ~droga specjalnie przygolowana, przeznaczona do ruchu pojazdow
obshugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.

1.6.2. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerewanymi stronami, opatrzony pieczecia organu wydajacepo, wydany
zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzgdowy dokument przebiegu robét budowlanych, shuzacy do
notowania zdarzen i ckolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robdt, rejestrowania dokonywanych odbiorow
robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy Inzyniereny Kierownikiem projektu,
wykonawca 1 projektantem.

1.6.3. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktdrej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie rohdt i
administrowanie kontraktem.

1.6.4. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawceg, upowazniona do kierowania robotami i do
wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.6.5. Ksiazka obmiardw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami,
sluzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robdt w formie wyliczen, szkicow 1 ew.
dodatkowych zalacznikow. Wpisy w ksigzce obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika
projekiu,

1.6.6. Laboraiorium - laboratoriom badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakoéci materiatléw araz robét.

1.6.7. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacja projektowa i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

1.6.8. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedzial toleranc)i nie zostal okres$lony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robdt budowlanych.

1.6.9. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposcbu realizacji robdt lub innych spraw zwiazanych
z prowadzeniem budowy,

1.6.10. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowej i pehiaca
nadzar autorski.

1.6.11. Rekultywacja - prace majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pilerwotnych funkeji terenom
naruszonym w czasic realizacji zadania budowlanego.
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1.6.12. Przedmiar robdt - wykaz rohét podstawowych w kolejnosci technologiczngj ich wykonania wraz z ick
szczegbtowym opisem lub wskazaniem podstaw ustalajacych szczegdlowy opis oraz wskazaniem wlasciwych

1.6.13. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace czes¢ terenu budowy.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmni¢j na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegbtowe informacje dotyczace proponowanego zrédla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatdw jak réwniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki materialow. ‘

Zatwierdzenic partii materialow z danego zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z
danego Zrodla uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego zrédia w sposcb ciagly spelniaja wymagania SST w czasic realizacji robot

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu zakupu, wydobycia matenalow “drierzawy i inne jakie okaza
sig potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materialéw do robdt.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopéw i miejsc pozyskania materialdéw miejscowych beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce:i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednic malcrialy pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy bgda wykorzystane do robot lub odwiezione na odklad odpowiednio do
wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Wrykonawca nie bedzie prowadzi¢ Zadnych wykopdéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszezegdlnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemna zgode Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja zrédel materialdw bedzie zpodna z wszelkim regulacjami prawnymi obowiazujacymi na
danym obszarze.

2.3, Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawceg wywiezione z terenu budowy
i zlozone w migjscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawey na uzycie tych materialdow do innych robodt, niz te, dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych
materialéw zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane meteriaty, Wykonawen
wykonu je na wlasne ryzyko, liczac sig¢ z jego nie przyjgciem, usunigeiem i niczaplacenicm, !

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwodd wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w ckresie dluzszym, jesli bedzie to potrzebne 2 uwagi na
wykonanie badaf wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie
moie by¢ pdzniej zmieniany bez zgody InZyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

* + Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu, gdy beda one uzyte do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojq jakosé 1 wladciwosci i byly doslqpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Migjsca czasowego skladowania materiatéw beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2 6 Inspekcja wytwoérni materialow

Wytwérnie materialéw moga byé okresowo kontrolowane przez I[nzyniera/ KlBrOWnlka projektu w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkeji z wymaganiami. Prébki materialéw moga byé pobierane w
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- celu sprawdzenia ich wiadciwosdci. Wyniki tych kontroli beda stanowié podstawe do akceptacji okreélonej partii
materialdéw pod wzglgdem jakosci.
W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projekw bedzie przeprowadzat inspekcje wytwomi, musza byé

spelnione nastgpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial zapewniona wspdipracg i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialow w czasie przeprowadzania inspekgji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytworni, gdzie
odbywa sig produkcja materialow przeznaczonych do realizaciji robot,

c¢) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekeji i badan w tych miejscach.

3. SPRZET

“Wykonawea jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowodujc nickorzystnego
wplywu na jai:os¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robét powinien byd zgodny z oferta Wykonawcy
I powinien odpowiadac pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji
robdt, zaakceplowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej
dokumentach, sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projekiu.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzgtu powinny gwarantowac przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami ckreslonymi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony érodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badari okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawcea bedzie konserwowac sprze¢t jak rowniez naprawiaé lub wymieniaé sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwoéé wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi InZyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru
iuzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projcktu, nie
moze by¢ pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy,
zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyna
nickorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wlasciwosci przewozonych materialdw.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Tnzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesicniu do dopuszczalnych naciskéw na of i innych parametrow technicznych. Srodki transportu
nie spelniajace tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inzymiera/Kierownika projekiu, pod warunkiem
przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwal na bieZzaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢
zastosowanych materialow i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST,
PZJ, proj:kiem organizacji rob6t opracowanym przez Wykonawcg oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykdnawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robol.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie wysokosci wszysikich
elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na
pismie przez Inzyniera/Kicrownika projektu.

Bledy popelnione przez Wykonawcg w wylyczeniu i wyznaczaniu robdt zostang, usunicle przez
Wykonaweg na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokladnosc.
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Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akeeptacji lub odrzucenia materialéw i elementow robot
beda oparte na wymaganiach okre$lonych w dokumentach umowy, dokumentacji projcktowej i w SST, a takze. w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu "decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni. wyniki badan
materialéw i robét, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji | przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z -
przeszlosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzynicra/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonaweg w czasie
okre§lonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonaweca,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT '

6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowiazany opracowaé i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jakosci. W programie zapgwnienia jakoéci Wykonawca powinien okreslié, zamierzony sposob
wykonywania robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robdt gwarantujacy wykonanie robot
zgodnie z dokumentacja projektowa, SST oraz ustaleniami. :

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

a) czesé ogllng opisujaca:
. ~— organizacjg wykonania robdt, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,

— organizacjg ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdt,

— sposob zapewnienia bhp.,

- wykaz zespoldw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

—  wykaz 0sob odpowiedzialnych za jakoé¢ i terminowosé wykonania poszczegdlnych elementow robot,

— system (sposob i procedurg) propondwanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych robét,

— wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zlecié¢ prowadzenie badan),

- sposéb oraz forme gromadzenia wynikéw badaf laboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw
mechanizméw sterujacych, a takze wycigganych wnioskéw 1 zastosowanych korekt w 'procesie
technologicznym,  proponowany  sposéb i  forme  przekazywania tyca  informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu; :

b) czed¢ szezepdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem
w mechanizmy do sterowania 1 urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilos¢ srodkow rransporm',oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materialow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp., '

- sposdb zabezpieczenia i ochrony laq‘:unkéw przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu,

‘— sposéb i procedure pomiarow i :badan (rodzaj i czgstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegélnych elementow robot, '

- sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac zalozona
jakos¢é robat.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robét i jakosci materialow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie {i:r:_:a‘dzcnia niezbgdns
do pobierania prébek 1 badan materialéw oraz robot. -

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, Ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialéw oraz robt z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboly wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowe; i
SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosé sg okreslone w SST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali, jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewnié¢ wykonanie rob6t zgodnic z umowa.
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Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowl projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia
i sprz¢t badawczy posiadaja wazng legalizacjg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom
norm okredlajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bgdzie miec nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu
ich inspekeji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocigenigeiach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. Jezeli niedociggniqcia te bgda tak powazne, 2e moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan,
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robdt badanych materialow 1 dopuscel je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos¢ tych materialow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobicranie probek

Prabki beda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwosdé udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébek beda dostarczone przez Wykonawcg 1 zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projekmu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan  wykonywanych przez
[nzyniera‘Kierownik projektu beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzynicra/Kierownika prO_]Lklll Wykonawca begdzie przeprowadzac dodatkowe badania tych
materialdw, ktdre budza watpliwodci co do jakodci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce
usunigte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania | pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, pdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, alba inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projekt. .

Przed przystapieniem do pomiardw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedsiawi na
pismie ich wyniki do akceptacji InZzyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wynikam badan jak
najszybciej, nic poznicj jednak niz w terminie okreslonym w programic zapewnicnia jakoscei.

Nyniki badan (kopie) bgda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedlug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pebicrania probek i badania
materialow w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialdw powinicn udzielié mu
niezbednej pomacy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez
Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bgdzie ocenia¢ zgednos$¢ materialow i robot z wymaganiami
SST na podstawie wynikow wlasnych badan kontrolnych jak 1 wynikdw badan dostarczonych przez Wykonaweg.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobierac probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swadj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, Ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze sig wylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialow i robot
z dokumentacjg projektowa i SST. Moze rownicz zlecic, sam lub poprzez Wykonawceg, przeprowadzenie
powidrnych lub dodatkowych badaii niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych
lub dodatkowych badar 1 pobierania prébek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopuscié do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja;
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1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, z¢ zapewniono zgodnodé z kryteriami technicznymi okre$lonymi
na podstawie Polskich Naorm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumentow techmcznych
2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnoscei z: S
—~ Polska Norma lub
- aprobalg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Norny, jezeli nie sg
objcte certyfikacja okreslona w pkt 1
i ktére spetiaja wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona
do robét bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemyslowe musza posiadaé ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarcmne przez Wykonawcg
InZzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniajg tych wymagan bgda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego 1 Wykonawcg w
okresic od przekazania Wykonawcy terenu budewy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnosé za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawey.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda doryczyc przebiegu robdt, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dol\onala
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska shuizbowego. Zapisy beda czytelne, dokonanc trwaly
technika, w porzadku chronologicznym, bezpodrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty begda oznaczone kolejnym numerem
zalacznika 1 opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosei:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,
~ datg uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnicnia jakosci i harmonograméw robot,
— terminy rozpoczegcia i zakonczenia poszezegoélnych elementow robot,
~ przebieg robdt, trudnosei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
— uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,
— daly zarzgdzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,
— zgloszenia i daty odbiordow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych 1 ostatecznych odbioréw
robol,
~ wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlcwajquych ogramczemom iub
" wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
- zgodnodé rzeczywistych warunkdw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,
~ dane dotyczace czynnoscei geodezy)nych {pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,
—- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
~ dane dotyczace jakoSci materialow, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan z padaniem, kto je
przeprowadzal,
— wyniki prob poszczegolnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,”
— inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beds przedlozone
Inzyniecrowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sieg.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisanc do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projekianta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sie.
Projektant nie jest jednak strona umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robét.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiardw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego =z
elementéw robét. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza sig¢ w sposdb ciagly -w Jednostkach przy’ Qtych w
kosztory51e 1 wpisuje do ksiazki obmiardw.
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{3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosei materialdw, orzeczenia o jakosci
materialéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zalgczniki do odbioru rabét. Winny by¢ udostgpnione na
kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Dokumentacja projektowa i przetargowa
(5) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach (1) - (4) nastgpujace dokumenty:
a) pozwclenie na realizacjg zadania budowlanego, '
b) protckoly przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protakoly odbieru robdt,
e) protokoly z narad i ustalen,
f) korespondencjg na budowie.

(3) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenic budowy w migjscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentdw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i1 przedstawiane do
welagdu na Zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1, Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja projektowa
1 SST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze robét.

Obmiare robét dokonuje Wykonawea po pisemnym powiadomieniu InZyniera/ Kiecrownika projektu
o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bgda wpisane do ksigzki cbmiarow.,

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloéciach podanych w dlepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukorficzenia wszystkich robdt. Blgdne dane zostang
poprawione wy instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na piémie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesigcznej platmosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawcg
i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreflania iloSci robét i materialow

Dilugosci i odlegloéci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bgda obmierzone poziomo wzdtuz
linii osiowe;j.

Je$li SST wlasciwe dla danych robdt nie wymagajg tego inaczej, objgtosci beda wyliczone w m® jako
dlugosé pomnozona przez sredni przekrdj.

losci, ktéore maja by¢é obmicrzone wagowo, bgda wazone w tonach lub kilogramach zgodme z
wymaganiami S5T. :

7.3. Urzadzcnia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgl pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bgda zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierowmka projektu.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. JeZeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzic posiadaé wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykenawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robol.
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7.4. Czas przcprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdw robot, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajgcych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia bgda wykonane w sposéb zrozumialy
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksiazki obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga byé dolaczone w formie
oddziclnego zalacznika do ksigzki obmiardéw, ktdrego wzor -zostanie uzgodniony z InzynierenvKierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robé6t zanikajacych i ulegajacych zakryéiu

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosei wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania. ogdlnego postepu robot.

Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projcktu.

Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawea wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak
niz w ciggu 3 dm od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomjenia o tym fakcic
Inzymera/Kierownika projektu. ”

Jakos¢ i ilo§é robét ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik pro;ektu na podstawne dokumentdw
zawierajacych komplet wynikéw badan Iaboratoryjnych i w oparciu 0 przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumcmaclq projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru czesciowego robit
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatccznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej dcenie Tzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartoscei.

Calkowite zakonczenie robét oraz gotowo$é do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawcg wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostaleczny 1obdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Kicrownika projektu zakonczenia robét i przyjecia dol‘umcnlow o ktorych mowa w
punkcie 8.4.2. :

"~ Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w  obecnosci
[nzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badar i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robot z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyJQtych w trakcne odbioréw
rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét uzupehiajacych i robét
poprawkowych.
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W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkoewych lub robot uzupelniajacych w warstwie
scieralne] lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru
ostatecznego. ;

W przypadku stwierdzenia przez komisje, Ze jakosé wykonywanych robét w poszczegdinych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu 1 bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona poltrgcen, oceniajac pomniejszong
wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjgtych w dokumentach umowy,

8.4.2, Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokol edbioru ostatecznego
robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odhioru ostatecznego Wykenawca jest zobowiazany przygotowad nastepujace dokumenty:
1. dokumentacje projektowsa powykonawcza z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona
w trakcie realizacji umowy,

2. szczegdlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentédw umowy i ew. uzupeiniajace lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksigzki obmiardw (oryginaly),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZ],

6. deklaracie zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnic z SST 1 ew. PZJ,

7. opinig technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiardw zalaczonych do

dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZ],

8. protokoly odbioru i przekazania robdt dotyczacych przebudowy obcej infrastruktury wlascicielom/operatorom
tych urzadzen,

9. geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonaweza robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe
do odhioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robdt.

Wszystkie zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru
usialoncgo przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rebadt poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbioér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze oslatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnyni.

Odbior popwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanvch w punkcie 8.4 ,,0dbiér ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozycji przedmiaru robét.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawg platnosci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji przedmiaru robot.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaliowa pozycji przedmiaru robdt bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci,
wymagania i badania skladajace sig na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w 85T i w dokumentacji projektowe).
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét beda obejmowac:
— robocizng bezposrednia wraz z lowarzyszacymi kosztami,
—  warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw 1 transportu na
teren budowy,
—  warlos$¢ pracy sprzctu wraz z towarzyszacymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— kosztv robét rymezasowych i prac lowarzyszacych,
~  koszty uberpieczenia,
— podaiki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wliczaé podatku VAT.
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9.2. Warunki umowy i wymagania specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét

Koszt dostosowania sig do wymagan warunkow umowy 1 specylikac)i technicznych wykonania i odbioru
robdt obejmuje wszystkie warunki okredlone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w przedmiarze robot.

9.3. Koszt rob6t tymczasowych i prac tow‘;:arzyszqcych

Koszt robdt tymczasowych i prac towarzyszacych ujety bedzie w koszcie robot podstawowych i w
szczegdlnosci obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowicdnimi instytucjaimni projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu inzynierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodniefi wynikajacych z postepu robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oSwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

(c) oplaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanic terenu,

(&) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, chodnikéw, barier, oznakowar i drenazu,

(f) tymczasows przebudowe urzadzen obeych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw, i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier
i Swiatet,

(b) utrzymanie plynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazd6w i organizacji ruchu obejmuje:

(a) usunigcie wbudowanych materialéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwolnego.

Koszt odwodnienia wykopow obejmuje:
(a) montaz i demontaz instalacji odwodnieniowej i zrzutu wody,
(b) energii elektryczne) zuzytej na pompowanie wody, :

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa skladad sig bedzie z dokumentacji:
— Zamawiajacego, ktdra zostanie przekazana Wykonawcy, obejmujace;j:
() projekt budowlano-wykonawczy kanatdw grawitacyjnych w ul. Zytiej i ul. Rubinowej w miejscowosci
Rybie,
(b) projekt budowlano-wykonawczy przytaczy do posesji w ul. Zytnicj i ul. Rubmowcj w migjscowosci Rybie,
(c) informacje dotyczaca bezpieczenistwa i ochrony zdrowia,
- Wykonawcy, ktdra Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej, obejmujaca:

(2) projekly wykonaweze robot tymezasowych, w tym projekt organizacji ruchu na czas budowy,
(b) projekt organizacji budowy,

(¢) plan BIOZ,

(d) harmonogram robot.

10.2. Zgodnos$¢ robét z dokumentacja projektowq i SST

Dokumentacja projektowa, specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét i wszystkie dodatkowe
dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu stanowia czgdd umowy, a wymagania
okreslone w choéby jednym z nich s3 obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w calej dokumentac;i.

W przypadku rozbieznodci w ustaleniach poszezegdlnych dokumentdéw obowiazuje kolejnosé ich waznosci
wymicniona w dokumentacji przetargowe;j.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a a ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projcktu, ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu
odpowicdnich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznodci, wymiary podane na piS$mie sa wazniejsze od wymiardw okreslonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne s3 odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialéw i elementdw budowli
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muszy wykazywac zgodnos¢ z okre$lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bgda w pelni zgodne z dokumentacja projektows lub SST
1 wplynie to na niezadowalajacy jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostana zastapione innymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponewnie na koszt Wykonawey.

10.3. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest znac¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centralne i migjscowe oraz
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktdre sa w jakikolwiek sposéb zwiazane z wykonywanymi robotami i bedzie w
pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bgdzie w pehi odpowiedzialny za wypelnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesicniu do
sprzgtu, materialéw lub urzadzen uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem robot i w sposob ciagly bedzie
informowa¢ Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopic zezwolen i inne odnosne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania, obciazenia i wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem
Jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z
wykenania projektu Tub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projekiu.

10.4. Réwnowaznos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sa konkretne normy i przepisy, kiore speiniaé maja
materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadanc roboty, bedg obowiazywaé postanowicnia najnowszego
wydania lub poprawioncgo wydania powolanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono
inaczej. W przypadku, gdy powolane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza sie do konkretnego kraju lub
regionu, moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace réwny lub wyzszy poziom wykonania
niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera/Kiernwnika projekiu. Roznice pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zaniiennikami musza
by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce i przedlozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

10.5. Przepisy zwigzane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlanc (Dz.U. z 2004 r. Nr 207, poz. 2016 tekst jednolity).

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwea 2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu
i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczeristwa pracy i ochrony
zdrowia (Dz.U. z 2002 r. Nr 108, poz. 953).

3. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyrobach budowlanych (Dz.U. z 2004 r Nr 92, poz. 881)
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1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa zamdéwicnia
Nazwg zaméwienia podano w ogolnej specyfikacji techniczne; (OST-0) pkt 1.1. A
1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem ninicjszej specyfikacji technicznej (SST-1) sa wymagania dotyczace wykojiania i odbioru
robét stanowiacych cze$¢ ww. zaméwienia i dotycza budowy kanaléw grawitacyjnych wraz z przylaczami
w ul. Zymigj i ul. Rubinowej w miejscowosci Rybie.

1.3. Roboty tymczasowe i prace towarzyszace

Wyszczegdlnienie i opis robét tymczasowych oraz prac towarzyszacych podano w ogdlne) specyfikacji
technicznej (OST-0) pkt 1.3.

1.4. Informacje o tereniec budowy
Informacje o terenie budowy podano w ogdlnej specyfikacji technicznej (OST-0) pkt 1.4.
1.5. Klasyfikacja rob6t wedlug Wspdlnego Slownika Zaméwien

NAZWA ROBOT KOD

Roboty budowlane w zakresie budowy wodociagdw i rurociagéw do odprowadzania cickow 45231300

1.6, Okreélenia podstawowe

1.6.1. Kanalizacja sanitarna - sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna przeznaczona do odprowadzania $ciekéw bytowo-
gospodarczych,

1.6.2. Kanal - liniowa budowla przeznaczona d¢ grawilacyjnego odprowadzania §ciekéw.

1.6.3. Przylacze kanalizacyjne — w niniejszym zamdwieniu oznacza odcinek kanahu przeznaczony do polaczenia
studzienki inspekcyjnej zlokalizowanej na posesji w odleglosci 2 + 3 m od jej granicy z siecia kanalizacji sanitarnej.

1.6.4. Studzienka rewizyjna — studzienka naipolaczeniach kanaléw lub na wigkszych zalamaniach osi kanalu
w planie przeznaczona do kontroli i prawidlowej eksploatacji kanaléw.

1.6.5. Studzienka inspekcyjna - studzienka kanalizacyjna niewlazowa zlokalizowana na zalamaniach osi kanatlu w
planie, na zalamaniach spadku kanaiu oraz ina odcinkach prostych przeznaczona do kontroli i prawidlowe;j
eksploatacji kanatow.

1.6.6. Studzienka kaskadowa (spadowa) - studzienka kanalizacyjna majaca dodatkowy przewod pionowy
umozliwiajacy wytracenie nadmiaru energii $ciekow, sptywajacych z wyzej polozonego kanalu-doplywowego do
nizej polozonego kanatu odplywowego.

1.6.7. Komora robocza - zasadnicza czgs$¢ studzienki rewizyjnej przeznaczona do czynnodci, eksploatacyjnych.
Wysokoéé komory roboczej jest to odleglos¢ pomigdzy rzgdng dolnej powierzchni plyty iub ifinego elementu
przykrycia studzienki lub komory, a rzqdna spocznika.

1.6.8. Komin wlazowy - szyb polaczeniowy komory roboczej z powierzchnia ziemi, przeznaczony do zejscia
obstugi do komory robocze;j.

1.6.9. Plyta podwlazowa (pokrywowa) - plyta przykrywajaca komorg robocza lub komin wlazowy.
1.6.10. Plyta posrednia — ptyta pomigdzy komorg robocza i kominem wiazowym.

1.6.11.Pierscien dystansowy — pierécien stuzacy do usytuowania wysokosciowego wlazu kanalowego.
1.6.12.Rura trzonowa — element studzienki inspekcyjne;j

1.6.13.Wiaz kanatowy - element Zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych lub
inspekcyjnych, umozliwiajacy dostgp do urzadzen kanalizacyjnych.

1.6.14.Kineta - wyprofilowany rowek w dnie studzienki, przeznaczony do przeplywu w nim sciekow.
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1.6.15.5pocznik - clement dna studzienki pomigdzy kinety a $ciang komory roboczej.

1.6.16.Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST-0 pkt 1.6.

2 MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST-0 pkt 2.

2.2. Rury

2.2.1.  Ruryi ksztaltki kamionkowe

Rury i ksztaltki kamionkowe $rednicy 150 mm, zgodne z PN-B-12751 [6] i PN-B-06751 [2], sq stosowane
gléwnie do budowy przepadow w studniach rewizyjnych.

2.2.2.  Ruryi ksztaltki PVC-U

Rury kielichowe klasy S do sieci kanalizacyjnej z nieplastyfikowanego polichlorku winylu PVC-U wg PN-
85/C-89205 1 [SO 4435:1991 @160 mm oraz @200mm laczonych na uszezelki gumowe.

2.2.3. Rury i ksztaltki PEHD

Rury cisnieniowe z polietylenu twardego PEHD, z materiatu PE80, na ciénienie PN6,3 SDR21.
2.2.4. Ruryi ksztaltki z zeliwa sferoidalnego

Rury z zeliwa sferoidalnego laczone na uszczelki NBR zgodne z PN-EN 598[26].

2.3. Studzienki inspekcyjne

Studzienki inspekcyjne zloZzone sq z nastgpujacych zasadniczych czesci:
- podstawy studzienki z wyprafilowang kineta,
- rury trzonowej karbowangj,
- zwienczenia studzienki.
2.3.1.  Podstawy studzienck

Podstawy studzienek jako elementy monolityczne z fabrycznie umieszczonymi uszczelkami gumowymi
zapewniajacymi szczelnosé 0,5 bar o srednicy min. 400 mm. Podstawy dla rur kanalizacyjnych @160 mm oraz
©200 mm w wykonaniu z PP-B przclotowe lub z doplywami bocznymui.

2.3.2.  Rury trzonowe
Rura trzonowa — o srednicy min. 400 mm, wykonana z rury karbowanej PP-B.
2.3.3.  Zwienczenie studzienki

W zaleznosci od lokalizacji studzienki:
—  w nawierzchni bitumicznej lub betonowej - wlaz kanalowy z zeliwa sfercidalnego o klasie obcigzenia D400 wg.
PN-EN 124 osadzony z zastosowaniem adaptera teleskopowego wykonanego z rury gladkiej PVC-U,
- w pozostatych przypadkach - wlaz kanatowy z zeliwa sferoidalnego o klasie obciazenia B125 wg. PN-EN 124
osadzony na odcigzajacym stozku lub pierscieniu betonowym.

2.4. Studzienki rewizyjne

Efementy prefabrykowane obejmuja;
— Dno studzienki z kineta,
- Kregi betonowe,
—  Plyta podwlazowa,
— Pierscienie dystansowe pod wilaz

Elementy prefabrykowane wykonane z betonu malo nasigkliwego (nw < 4%), o klasie wytrzymalosci nie
nizszej niz B45, o wodoszczelnosci W8 i mrozoodpornosci F-50. Element denny i krggi wyposazone labrycznic w
zeliwne stopnie wlazowe. Elementy prefabrykowane wykonane z betonu mato nasigkliwego (nw < 4%), o klasie
wytrzymalo$ci nie nizszej niz B4S, o wodoszczelno$ci W8 i mrozoodpornoéci I[-50. Element denny i kregi
wyposazone fabrycznie w zeliwne stopnie wlazowe. W elementach prefabrykowanych osadzone beda krécee
polaczeniowe wklejane w nawicrconych otworach klejem opartym na bazie zywicy epoksydowe): na przelocie i na
polaczeniach z innymi kanalami dostosowane do rur ©200 mm PVC-U, na doplywach bocznych do rur @160 mm
PVC-U, na przepadach bocznych (géra i dét) do rur kamionkowych @150 mm.
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f.aczenie prefabrykatow na uszczelke gumowa. Laczenie pierécieni dystansowych na zapraws cementowa.

Wiaz kanalowy zeliwny @600 mm, o klasie obciazenia D400 wg. PN-EN 124:2000 osadzony na zaprawie
cementowe;.

Studzienki zabezpiecza sie przez posmarowanie z zewnatrz izolacja bitumiczng. Dopuszcza sig stosowanie
innego $rodka izolacyjnego uzgodnionego z Inzynierem. W érodowisku slabo agresywnym, niezaleznie od czynnika
agresji, studzienki nalezy zabezpicczyé przez zagruntowanie izolacja asfaltows oraz trzykrotne posmarowanie
lepikiem asfaltowym stosowanym na goraco wg PN-C-96177 [6].

2.5. Rury ochronne

Do wykonania rur ochronnych nalezy stosowad rury stalowe, bez szwu walcowane na goraco ogélnego
zastosowania wg PN-EN 10210-1 [19] i PN-EN 10210-2 [20] malowane wewnetrznie asfaltozq1 zabezpieczone
zewngrznie powloka bitumiczna z podwdjng przekladka,

2.6. Kruszywo na podsypke

Podsypka moze by¢ wykonana z materialu ziarnistego z piasku, Zwiru lub pospotki. Uzyty material na
podsypke powinien odpowiada¢ wymaganiom slosownych norm, np. PN-B-06712 [21], PN-B-11111 [22], PN-B-
11112 [23].

2.7. Zaprawa cemcentowa
Zaprawa cementowa powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-14501 [24].
2.8. Skladowanie

Kruszywa nalezy skladowaé na terenie wyréwnanym i utwardzonym, zabezpieczonym przed gromadzeniem
sie wid opadowych, w sposdb zabezpieczajacy je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami.

Lepiszeze nalezy przechowywad w zbiornikach stalowych wyposazonych w urzadzenia grzewcze
i zabezpieczonych przed dostepem wody i1 zanieczyszczeniem.

Przy skladowaniu rur z tworzyw sztucznych nalezy sig kierowac zasada, iz tak dlugo jak to tylko mozliwe
powinny one by¢ skiadowane w oryginalnych opakowaniach tzw. wiazkach. Wiazki mozna skladowaé jedna na
drugiej (maksnnum 3 w shupku, jednak nie wyzej niz 2 m) pod warunkiem, ze ramka wiazki gnrneJ spoczywa na
ramce wigzki dolnej.

Podczas skladowania rur luzem (po rozpakowaniu wiazek) nalezy przestrzegaé nastgpujacych zasad:

- gdy nie jest mozliwe podparcie rur na calej dlugodci to ich spodnia warstwa powinna spoczywaé na latach
drewnianych o szerokoséci min. 50 mm i wysokosci zapewniajace) brak kontaktu kielichéw z podlozem; rozstaw
fat w odlegloéciach nie wigkszych niz 2,0 m,

- sterty rur nalezy zabezpieczy¢ wspornikami bocznymi wykonanymi z drewna (badz wylozonymi drewnem) w
rozstawie nie wigkszym mz 1,5 m,

- rury o roznych srednicach i grubosciach $cianek powinny by¢ skladowane oddz.lclme a jezeii jest to nie mozliwe,
rury o najgrubszej sciance powinny znajdowa¢ sig na spodzie,

- w stercie nie moze znajdowac sig wigcej niz 7 warstw rur, a wysoko$¢ sterty nie moze przekroczyc 1,5 m,

- warstwy rur nalezy uklada¢ naprzemiennie z wysunigeiem kielichéw tzn. tak, aby kielichy rur warstwy wyzszej
nie spoczywaly na kielichach warstwy niZszej,

Jezeli rury nie zostana wykorzystane (utozone) w ciagu 12 miesiecy od daty ich dostarczenia do miejsca
skladowania nalezy je zabezpieczyé przed promieniowaniem sfonecznym przez zadaszenie. Niedopuszczalne jest
nzkrywanie skladowanych rur i uniemozliwienia ich przewietrzania. Temperatura w miejscu skladowania nie
powinna przekraczac 30°C.

Elementy stmdzienek inspekcyjnych nalezy skladowaé w warunkach analogicznych jak rury z tworzyw
sztucznych.

Betonowe i zelbetowe elementy prefabrykowane nalezy skladowac na terenie wyrownanym i utwardzonym,
zabezpieczonym przed gromadzeniem si¢ wod opadowych.

Generalnie elementy prefabrykowane powinny byé skladowane w pozycji wbudowania, przy czym
wysokos¢ skladowania nie powinna by¢ wigksza hiz 1,8 m.

Dopuszcza sig skladowanie kregéw w'inngj pozycji (nic wbudowania) przy zastosowaniu odpowiednich
srodkow zabezpieczajacych te elementy przed uszkodzeniem i przesuwaniem sie.

3. SPRZET

3.1. Ogoilne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST-0 pkt 3,
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3.2. Sprzet do wykonania kanalizacji

Wykonawca przystepujacy do wykonania kanalizacji powinien wykazaé sie mozliwoscia korzystania z
nastepujacego sprzetu;
— zurawi budowlanych samochodowych,
— koparek przedsigbiernych,
— spycharek kalowych lub gasiennicowych,
- sprzghu do zaggszezania gruntu,
— wciagarek mechanicznych,
—  heczkowozow,
— wyrzynarek (nawiertarek).

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Podstawowe wymagania dolyczace transporiu podane zostaly w OST-0.
4.2. Rury z tworzyw sztucznych

Przewoz rur moze odbywacd si¢ wylacznie samochodami skrzyniowymi o odpowicdniej diugosci.

Przewodz rur i prace przeladunkowe powinny si¢ odbywad przy temperaturach powictrza od + 5 °C do
+30°C. Ze wzgledu na zwiekszong kruchoéé materiatu w niskich temperamrach szczegdlng ostroznosé nalezy
zachowaé przy temperaturach powietrza ponizej 0 °C.

Niedopuszczalne jest rzucanie (zrzucanie rur z samochodow) podczas prac przeladunkowych oraz
przecigganic po podlozu. Rury powinny by¢ przenoszone.

Transport rur powinien sie¢ odbywaé w fabrycznych opakowaniach (wigzkach, pakietach), ulazonych plasko
1 zabezpieczonych przed przemieszczeniem. W przypadku rur luzem ich transport moze odbywac sie jedynie przy
spelnieniu nastgpujacych warunkow:

(1) rury powinny by¢ ukladane na podkladach drewnianych ¢ szerokosci co najmniej 10 ¢m i grubosei minimum
2.5 cm, rozmieszczonych prostopadle do osi mur w rozstawie okolo 2,0 m,

(1) rury powinny by# zabezpieczone przed zarysowaniem przez ulozenie np. tektury faliste] na w/w podktadach
drewnianych oraz desek pod laficuchy spinajace burty skrzyn samochoddw,

(iii)  dolna warstwa rur powinna zosta¢ zabezpieczona przed przesuwaniem siq za pomocg kotkdw i klindw
drewnianych,

(iv)  w przypadku rur kielichowych powinny one by¢ ukladane naprzemiennie z wysunigciem kielichdw tzn. tak,
aby kielichy rur warstwy wyzsze) nie spoczywaly na kielichach warstwy nizszej,

(v)  nie dopuszcza sig przewozenia na rurach innych materialow.

W trakcic prac przeladunkowych przy uzyciu zZurawi nie dopuszcza sig stosowania (w kontakcie z rurami)
metalowych lin i lancuchéw. W takich przypadkach powinno sie stosowaé liny migkkie tj. nylonowe, baweiano-
konopne itp.

4.3. Elementy studzienek z tworzyw sztucznych

Elementy studzienek nalezy transportowac z nalezyta ostroznodcia i przy zachowaniu analogicznych zasad
jak przy transporcie rur z tworzyw sztucznych.

4.4, Betonowe elementy prefabrykowane studzienck

Elementy prefabrykowane powinny by¢ transportowane w pozycji wbudowania, przy czym wysokos$c
ulozenia nie powinna by¢ wieksza niz 1,5 m.

Dopuszeza sig transport  tych elementdw w inng) pozycji (nie wbudowania) przy zastosowaniu
odpowiednich srodkow zabezpieczajacych przed uszkodzeniem i przesuwaniem sig.

4.5. Zwicniczenia studzienek

Zwieficzenia mozna transportowaé¢ dowolnym $rodkiem transportu pod warunkiem zabezpieczenia przed
przesuwaniem sig. Zwiedczenia klasy B i D moga by¢ transportowane luzem.

4.6. Kruszywo

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabczpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami  kruszywa fub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne wymagania dotyczace wykonania robot
Podstawowe wymagania dotyczace wykonania rob6t podane zostaly w OST-0.

5.2. Roboty kanalizacyjne w wykopach otwartych

5.2.1. Roboty ziemne

Roboty ziemne polegajace na wykonaniu wykopéw otwartych w celu ulozenia kanaléw nalezy prowadzic
zgodnie z zasadami podanymi w normie PN-B-10736 [25].

Jezeli 'w Dokumentacji Projektowej nie podano inaczej nalezy przyjac jako generalna Aasadq, iZ stosowanc
powinny byé wykopy otwarte obudowane (waskoprzestrzennc), o $cianach pionawych, szczelnie odeskowanych
i rozparte. Zaleca si¢ stosowanie gotowych obuddw skrzyniowych, rozporowych itp.

W zaleznosci od érednicy uktadanego przewodu oraz glebokosci jego ulozenia nalezy stosowal
odpowiednia, minimalna szeroko$¢ wykopow, Wytycznc dotyczace minimalnej szerokos$ci wykopow podaje
Tabela 1. i Tabela 2.

Tabc]a 1. Minimalna szerokos¢ wykopu w zaleznosei od $rednicy nominalnej przewodu

Lp. si;:gigun%gnalna Minimglna szerokod¢ wykopu [mm]
1 DN =225 DN -+ 400
2 225 < DN <350 DN + 500
3 350 < DN <700 ' DN + 700

Tabela 2. Minimalna szerokosé wykopu w,zalezqgsm od jego plebokasci

Lp. | Gleboko$é wykopu h [m] Minimaina szeroko$¢ wykopu [m]
1 h< 1,00 ' dowolna
2 1,00 <h <175 . 0,80
3 1,75 <h <400 0,90
4 h>4,00 1,00

Wykop nalezy rozpoczynaé¢ od najnizszego punktu budowanego kanalu i prowadzi¢ go w kierunku

przeciwnym niz spadek dna tego kanatu. o

Jezeli pruntu rodzimego z wykopu nie mozna skladowaé na odklad, nalezy go wywiezé i tymezasowo
skladowac w miejscu zaakceptowanym przez Inzyniera.

W przypadku prowadzenia Robot zxemnych w pasie drogowym nalezy przestrzegac nastqpujqcych zasad
odnosnie rozbiorki nawierzchni:

(i) nawierzchnia naturalna - calo$¢ materialu z wykopu mozna traktowad jako grunt rodzimy,

(i) nawierzchnia z betonu asfaltowego — wszystkie warstwy konstrukcyjne nawierzehni nalezy usunad, nie
dopuszczajac do zmieszania tege materiatu z gruntem rodzimym; material ten stanowi odpad i jako taki nie
moze zosta¢ uzyly do zasypania wykopow (nawet w mieszance z gruntem rodzimym); Wykonawca jest
zobowigzany do zagospodarowania tego odpadu zgodnic z obowigzujacymi przepisami; przyjmuje sieg, ze koszt
zwiazany z zagospodarowaniem tego odpadu jest wlgczony w ceny jednostkowe 1 stawki przedsiawione przez
Wykonawce w wycenionym Przedmiarze Robaot,

(iii) nawicrzchnie rozbieralne (belonowa kostka brukowa, plyty betonowe itp.) — nieuszkodzone, prefabrykowane
elementy nawierzchni nalezy zdja¢ i skladowaé w odpowiednio przygotowanym miejscu zaakceptowanym
przez Inzyniera, a po zakoriczeniu Robét kanalizacyjnych uzyc ich do odbudowy tej nawierzchni; elemeniy
uszkodzone, nie nadajace si¢ do powtdrnegp wykorzystania Wykanawca zagospodaruje jako odpad, zgodnie z
obowigzujacymi przepisami; przyjmuje sig, ze koszt zwiazany z zagospodarowaniem takiega odpadu jest
wlaczony w ceny jednostkowe 1 stawki przedstawione przez Wykonawce w wycenionym Przedmiarze Robét.

Jezeli Wykonawca bedzie prowadzil Roboty ziemne przy uzyciu sprzgtu mechanicznego (koparek), wykop
mechaniczny nalezy zakonczy¢ zanim osiagnigta zostanie projektowana rzedna dna wykopu. Pozostala czesé Robat
ziemnych do osiagnigcia projektowanej rzedncj dna wykopu nalezy prowadzié recznie.

- Jezeli wykop zostanie wykonany za glgboko nalezy postepowaé wg ponizszych wytycznych:
(1) niedopuszczalne jest wyrownywanie przeglebienia materialem z urobku,
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(i)  wypelni¢ przeglgbienie do projektowanej rzednej dna wykopu mieszanka piasku (spelniajacego warunki
stosowania na podsypkeg) i cementu w iloéei 50 kg cementu na 1 m3 piasku; warstwg uzupelniajaca zagescic
do wskaznika zaggszczenia min. 0,97.
Obsypka w strefie przewodu do wysokosci 0,30 m ponad wierzch rury wykonana recznie z jednorodnego
materialu piaszczystego warstwami 0,10 m i zageszezona do 1s = 95 %.
Zasypka z gruntu rodzimego zaggszczana mechanicznie warstwami 0,25 m do uzyskania wskaznika
zaggszezenia Is =97 %.

5.2.2. Ukladanie kanalow

Roboty polegajace na ukladaniu kanaléw w wykopach otwartych nalezy prowadzi¢ zgodnie z zasadami
podanymi w normie PN-ENV 1401-3U [10].

Jesli w Dokumentacji Projektowej nie podano inaczej przy ukdadaniu kanalow nalezy przestrzegad
nastepujgcych wytycznych:

(1) w strefie uloZenia przewodu moga by¢ stosowane wylacznie materialy gruntowe speiniajace wymagania
okreé$lone w punkcie 2.6.

(i)  podsypka dolna powinna mie¢ grubos¢ 20 cm,

(iii)  zasypka wstgpna powinna mie¢ grubos¢ 30 cm,

(iv) material gruntowy w strefie ulozenia przewodu nalezy zaggdci¢ do uzyskania wskaznika zageszczenia min.
0,27.

Dopuszeza sie laczenie poszezegGlnych rur w diuzsze odeinki (przewedy) na powierzchni terenu i
opuszczanie ich do wykopu po zmontowaniu. W takim przypadku nalezy bezwzglednie przestizegaé warunku nie
przekraczania dopuszczalnej strzalki ugiecia, ktéra podaje producent rur. Dodatkowo po opuszczeniu przewodu
nalezy sprawdzié jego kazde polaczenie kielichowe, upewniajac sig, ze bose kofice sa wsunigte w kielichy zgodnie z
oznaczong na rurach granica wsunigeia.

Niedopuszczalne jest zrzucanie materialu gruntowego na utozony przewéd bezposrednio z samochodow.
Na warstwie zasypki wslepnej nalezy ulozy¢ tasmg ostrzegawcza (ciagta, na calej dlugosci kanalu).

W strefic ulozenia przewodu nie dopuszcza sie mechanicznego zaggszczania materialu gruntowego.

Przy ukladaniu kanahi z rur zeliwnych sferoidalnych nalezy po wykonaniu kanat w calosci obetonowac betonem
B23, zachowujac minimalng grubosé obelonowania 10 cm.

5.2.3. Wpykonanie studzienck z tworzyw sztucznych

Roboty polegajace na montazu studzienek z tworzyw sztucznych nalezy prowadzic zgodnie z zasadami
podanymi w normie PN-ENV 1401-3U [10].

Jesli w Dokumentacji Projektowej nie podano inaczej studzienki nalezy posadawia¢ na warstwie podsypki
wykonane] z materialu gruntowego spelniajacego wymagania okreslone w punkcie 2.6. Grubo$¢ podsypki powinna
wynosi¢ min. 10 cm.

Podczas wykonywania podsypki i zasypki w strefie studzienki materiat gruntowy nalezy uktada¢ warstwami,
rownomicrnic ze wszystkich stron studzienki, Roznice wysokosci nie powinny by¢ wigksze niz 15 cm. Zaggszezenie
materialu gruntowego nalezy wykonaé niczwlocznie po wbudowaniu w taki sposéb, aby nie spowodowaé
odksztalcenia studzienki /lub przewodéw do niej podiaczonych. Zageszczanie nalezy wykonywac:

(i) recznie — warstwami do 15 cm,
(ii)  mechanicznie (wylacznie lekkim sprzetem) — warsiwamu do 30 em.

Nie dopuszcza sie zaggszczania cigzkim sprzgtem w strefie sudzienki oraz wbudowywunia malerialu
gruntawego w stanie uplynnionym.

Do wbudowania kolejnej warstwy mozna przystapic wylacznie po uzyskanlu wlasciwych parametrow
zageszczenia warstwy poprzednie].

Jezeli Dokumentacja Projektowa przewiduje zastosowanie picrécienia odciazajacego to warstwa zasypki
glownej o grubosci 60 cm, stanowiacej podloze pod pierscien, powinna zosta¢ wykonana z gruntu stabilizowanego
cementem o R,,=2,5 MPa {zgodnie z ,,Wylycznymi wzmacniania podloza gruntowego w budownictwie drogowym”
— IBDIM 2002). Gorna powierzchnia tej warstwy powinna zosta¢ uksztaltowana zgodnic ze spadkiem nawierzchni w
miejscu wbudowania studzienki, lecz nie wiekszym niz 7%. Montaz pierécienia nalezy wykona¢ na warstwie
plastycznej zaprawy cementowo-piaskowej.

W zaleznoéci od lokalizacji studzienki nalezy odpowiednio posadawia¢ ich zwienczenia. W przypadku
lokalizacji studzienki w pasie drogowym Wykonawca zobowiazany jest do stosowania nastgpujacych zasady:

(i) dla wszystkich nawierzchni drogowych poza gruntows zwienczenie nalezy zlicowa¢ z poziomem
na-wvierzehni,

(i)  w nawierzchni gruntowej lub w pasie zieleni drogi zwienczenie nalezy posadowi¢ 5 cm nad poziomem
nawierzchni (lerenu); wlaz nalezy obetonowa¢ pierscieniem o szerokosci 30-45 cm z gérng powierzchnia
zatarta na gladko i wykonanym spadkiem na zewnalrz (od brzegu zwienczenia do poziomu nawierzchai).
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Poza pasem drogowym w terenach 21e]0nych zwienczenia nalezy posadawiaé 10-15 ¢cm nad poziomem terenu
z obetonowaniem jak wyzej.
5.2.4. Wykonanie studzienek z 2elbet0wychiplcmcnt6\v prefabrykowanych
Roboty polegajace na montazu studzienek z zelbetowych elementéw prefabrykowanych nalezy prowadzic
zgodnie z zasadami podanymi w.normie PN-B-10729,[15].
Wymogi odnoénie sposobu posadawiania piericieni odcigzajacych oraz zwieficzen sa analogiczne, jak przy
wykonywaniu studzienek z tworzyw sztucznych.

5.3. Roboty kanalizacyjne wykonywane metodg bezwykopowg

UloZenie stalowej rury oslonowej nalezy wykonaé bezwykopows technologia z usuwaniem gruntu, metoda
przecisku (przewiertu) zgodnie z norma PN-EN 12889 [12].

Montaz kanalu w rurze ostonowej przy zastosowaniu §lizgéw z PE rozstawionych co 1,2m.

Uszczelnienie rury kanalizacyjnej w rurze oslonowej przy uzyciv manszely gumowej EPDM,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako§ci robat-
Ogdlne zasady kontroli jakoéci robodt podano w OST-0 pkt 6.

6.2. Kontrola, pomiary i badania
6.2.1. Badania przed przystypieniem do robét

. Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykonaé badania materialdw do betonu i zapraw i
ustali¢ recepte.
6.2.2. Kontrola, pemiary i badania w czasie robét
Wykonawca jest zobowiazany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w zakresie i z
czgstotliwoscia okreslong w niniejszej OST i zaakceptowana przez Inzyniera.
W szezegdlnodei kontrola powinna obejmowac:
- sprawdzenie rzgdnych =zalozonych law celowniczych w nawigzaniu do podanych statych punktéw
wysokosciowych z dokladnoscia do 1 em,
- badanie zabezpieczenia wykopdw przed zalaniem woda,
- badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zaggszezenia wykonanej warstwy podioza z kruszywa mineralnego lub
betonu,
— badanie odchylenia osi kolektora,
- sprawdzenie zgednosci z dokumentacija projektowa zalozenia przewodow i studzienek,
— badanie odchylenia spadku kolektora deszczowego,
- sprawdzenie prawidlowosci ulozenia przewodéw,
- sprawdzenie prawidlowosci uszczelniania przewoddw,
- badanie wskaznikéw zageszczenia poszczegolnych warstw zasypu,
— sprawdzenie rzgdnych posadowienia studzienek sciekowych (kratek) i pokryw wlazowych
- sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja.

6.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

odchylenie odleglosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno wynosic wiecej

niz + 5 cm, ‘

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wieksze niz 0,1 m,

— odchylenie gruboéci warstwy podioza nie powinno przekraczaé + 3 cm,

- odchylenie szerokosci warstwy podloza nie powinno przekraczaé + 5 cm,

— odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenic odleglodci osi ulozonego kolektora od osi przewodu
ustalonej na tfawach celowniczych nie powinna przekraczaé + 5 mm,

- odchylenie spadku ulozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie powinno przekraczaé -5%
projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku) i +10% projektowanego spadku (przy zwigkszonym
spadku),

— wskainik zaggszczenia zasypki wykopdw okrestony w trzech miejscach na dhugosci 100 m powinien by¢é zgodny
z pkt5.2.1,

- rzedne klatek scickowych i pokryw studzienek powinny byé wykonane z dokladnoécia do + 5 mm.

DHV POLSKA Sp. z 0.0. 30 pazdziernik 2005 r.

L




SIEC KANALIZACJI SANITARNE] WE WSI JAWOROWA W GMINIE RASZYN
. Kanaly grawitacyjne wraz z przylaczami w ul. Zytniej i ul, Rubinowej
S8T-1 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA [ ODBICRU ROBOT —-KANALIZACJA SANITARNA

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robdt
Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w OST-0 pkt 7.
7.2, Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizacji.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST-0 pkt 8.
Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacyceh i ulegajacych zakryciu

Qdbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— roboty montazowe wykonania rur kanalowych i przykanalika,
— wykonane studzienki sciekowe 1 kanalizacyne,
— wykonane komory,
— wykonana izolacja,
— zasypany zageszczony wykop.
Qdbiér robdt zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt
i poprawek, bez hamowania ogdlnego postgpu robot.
Dlugoé¢ odeinka robot ziemnych poddana odbiorowi nie powinna hyé mniejsza od 50 m.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlnc ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST-0 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje wykonanie robot podstawowych, tymczasowych |
prac towarzyszacych:
— oznakowanie robd,
— dostawe materialow,
- wykonanie robét przygotowawczych (pomiary, wytyczenie trasy, rozbiorka nawierzchni),
~ wykonani¢ wykopu w gruncie kat. I-TV wraz z umocnieniem $cian wykopu i jego odwodnienie,
— przygotowanie podloza i fundamentu,
~  wykonanie saczkow,
- ulozerie przewoddw kanalizacyjnych, przykanalikow, studni, studzienek scickowych,
- wykonanie izolacji studzienek betonowych,
— przebudowe istniejacych osadnikéw gnilnych (jesli wystepuje na przykanalikach),
— wlaczenie do istniejgcej kanalizacji
— zasypanie 1 zaggszezenie wykopu,
— transport nadmiaru urobku,
— przeprowadzenie pomiaréw 1 badan wymaganych w spceyfikacji technicznej,
- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej przebiegu kanalu.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Normy
1. PN-EN 1610 Budowa i badania przewoddw kanalizacyjnych
2. PN-EN295-1 Rury i ksztaltki kamionkowe i ich polaczenia w sieci drenazowej i kanalizacyjne).

Wymagania.
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SST-1
3. PN-EN 295-2 Rury i ksztaittki kamionkowe i ich polaczenia w sieci drenazowej i kanalizacyjnej.
Sterowanie jakoscia i pobieranie probek.
4. PN-EN 295-3 Rury i ksztaltki kamionkowe i ich polaczenia w sieci drenazowej i kanalizacyjnej.
Metody badan..
5. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle
6. PN-C-96177 Przetwory naftowe. Lepik asfaltowy bez wypelniaczy stosowany na goraco
7. PN-EN 124 Zwienczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu
pieszego i kolowego
8. PN-H-74086 Stopnie Zeliwne do studzienek kontrolnych
9. PN-EN 1401-1 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne bezcisnieniowe systemy
przewodowe z niezmigkczonego polilchlorku winylu) (PVC-U) do odwadniania i
kanalizacji. Wymagania dotyczace rur, ksztaltek i systemu
10.  PN-ENV 1401-3U Systemy przewodéw rurowych z tworzyw sztucznych do podziemnej
bezcisnieniowej kanalizacji deszczowej i $ciekowej — Nieplastyfikowany
poli(chlorek winylu) (PVC-U) — Czeéé 3: Zalecenia dotyczace wvkonania mstalac_]
11. BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i Zelbetowe.
12, PN-EN 12889 Bezwykopowa budowa 1 badanie przewodow kanalizacyjnych.
3. PN-EN 13331-2U Systemy obuddw do wykopdw — Czeéé 2: Ocena na podstawie obliczen lub badan
14, PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne
15. PN-B-10729 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.
16. PN-EN 476 Wymagania og6lne dotyczace elementow stosowanych w systemach kanalizacji
grawitacyjnej
17.  PN-EN 752-1 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne — Pojecia ogdlne i definicje
18. .PN-EN 752-2 Zewngtrzne systemy kanalizacyjne — Wymagania
19.  PN-EN 10210-1 Ksztaltowniki zamknigte wykonane na goraco ze stali konstrukcyjnych niestopowych
1 drobnoziarnistych — Warunki techniczne dostawy
20. PN-EN 10210-2 Ksztaltowniki zamknigte wykonane na gorgco ze stali konstrukcyjnych niestopowych
i drobnoziamistych — Tolerancje, wymiary i wiclkosci statyczne
21.  PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
22.  PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka
23, PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do nawierzchni drogowych -
24.  PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle
25.  PN-B-10736 Roboty ziemne, Wykopy otwarte dla przewodéw wodocmgowych 1 kunalizacyjnych,
: Warunki techniczne wykonania.
26. PN-EN 598 Rury, ksztattki i wyposazenic z Zeliwa sferoidalnego oraz ich polqczcma do

10.2. Inne dokumenty

odprowadzania $ciekdw. Wymagania i metody badan.

»Wytyczne wzmacniarua podloza gruntowego w budownictwie drogowym” — IBDIM 2002
»Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci kanalizacyjnych” - COBRTT INSTAL Zeszyt 9 2003,
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1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa zamdwienia
Nazwg zamowienia podano w ogdlnej specyfikacji technicznej (OST-0) pkt t.1.
1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem ninigjszej specyfikacji technicznej (SST-2) sa wymagania dotyczace wykonania i adbioru
robét stanowiacych czgdc ww. zamdwienia | ddlyczg robdt drogowych polegajacych na odtworzeniu nawierzchri
podczas budowy kanatéw grawitacyjnych wraz z przylaczami w ul. Zytnigj i ul. Rubinowej w miejscowoéci Rybie.

1.3. Roboty tymczasowe i prace towarzyszace

Wyszczegolnienie 1 opis rob6t tymeczasowych oraz prac towarzyszacych padano w ogdlnej specytikacji
technicznej (OST-0) pkt 1.3.

1.4, Informacje o terenie budowy
Informacje o terenie budowy podano w ogélnej specyfikacji technicznej (OST-0) pkt 1.4.

1.5. Klasyfikacja robét wedlug Wsp(')lnegb Slownika Zaméwien

NAZWA ROBOT . KOD

Roboty w zakresie naprawy drog 45233142

1.6. OkreSlenia podstawowe

1.6.1. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaéiony do 1uchu, pieszych.

1.6.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.6.3. Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazddw.
1.6.4. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.

1.6.5. Nawierzchnia - warstwa lub zespol warstw shuzacych do przejmowania i rozkladania obcigzen od ruchu na

podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu,

a) Warstwa Scieralna - géma warstwa nawicrzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wigdaca - warstwa znajdujaca sie miedzy warstwa $cieralng a podbudowa, zapewmajqca lepsze
roziozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe. :

c) Warstwa wyréwnaweza - warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnoéci podbudowy lub profilu istniejacej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czg$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na pedtoze. Podbudowa moze
sktada¢ sig z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;).

e) Podbudowa zasadnicza - gérna czgé¢ podbudowy spelniajaca funkcje noéne w konstmkql nawierzchni. Moze
ona sklada¢ sig z jednej lub dwéch warstw.

f) Padbudowa pomocnicza - dolna czg$é podbudowy spehiajaca, obok funkcji nosnych, funkqe zabezpieczenia
nawierzchni przed dzialanicm wody, mrozu i przenikaniem czastek podloza. Moze zawieral warstwg
mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej piéwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dzialania mrozu,

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

1) Warstwa odsgczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej sie do nawierzchni.

1.6.6. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.6.7.- PodtoZe nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokodci przémarzania.
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1.6.8. Podloze ulepszone nawierzchni - gbrna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnig, ulepszona
w celu umozliwienia przejecia ruchu budewlanego 1 wladciwego wykonania nawierzchni.

1.6.9. Rekultnwacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji rerenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.6.10. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST-0 pkt 1.6.

2 MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST-0 pkr 2.
2.2. Materialy do odbudowy warstw podbudowy

Do odtworzenia podbudowy istniejacych nawierzchni, innych niz gruntowe nalezy stosowal kruszywa
stabilizowane mechanicznie zgodne z normg PN-S-06102 [5], chudy beton i/lub beton astaltowy w zaleznoscl od
wymagan zawartych w Dokumentacji Projektowej lub polecen Inzyniera.

2.2.5. Kruszywa stabilizowane mechanicznie

Kruszywo lamane kamienne lub Zuzlowe powinno spelnia¢ wymagania normowe dobrego uziarnienia oraz
wlasciwodel fizykomechanicznych (wskaznik piaskowy powyzej 40, brak zanieczyszczen, nwozoodpornosc
dcieralnodé w bebnie LA ponizej 30-40%, odporno$é na rozpad kruszywa Zuziowego).

2.2.6. Tluczen kamienny

W przypadku dotychczasowej nawierzchni tluczniowej 1 przy kategorii obciazenia ruchem bardzo lekkim i
lekkim moze by¢ stosowany tluczen kamienny zgodnie z norma PN-8-96023 [6].
2.2.7. Mieszanki mineralno-bitumiczne

Stosowane na wykonanie gornej warstwy podbudowy zgodnie z norma PN-5-96025 [7].
2.2.8. Kruszywo z rozbiérki dotychczasowej warstwy

Kruszywo z rozbidrki dotychczasowej warstwy moze byé wykorzystane, o ile spelnia wymagania, bylo
selektywnie sktadowane 1 nie zostalo zanieczyszczone.

2.3. Materialy do odbudowy warstw jezdnych

2.3.1. Obramowanie nawierzchni

Do odiworzenia obramowania jezdni mozna uzy¢ krawezniki z rozbidrki o ile nie sa zniszczone lub
uszkodzone. Krawezniki wymieniane zgodnie z norma PN-B-11213 [8].

2.3.2,  Beton asfaltowy

Warstwa $cieralna i wiazaca powinna byé wykonana z betonu asfaltowego zgodnie z norma PN-S-
96025 [7]. '

2.3.3. Nawierzchnie brukowane

Odtworzenie nawierzchni przez powtérne uloZenic materialn brukarskiego z rozbiorki. Ewentualne braki
cdtworzy¢ stosujac odpowiednie normy PN-S-06100 [1], PN-S-96026 (2], PN-S-06101 [10], PN-5-96019 [11].

2.34. Piasek
Piasck stosowany jako podsypka pod nawierzchnie brukowane zgodnie z norma PN-B-11113 [9].

2.4. Materialy do odbudowy warstw konstrukeyjnych nawierzchni chodnikowych
Podbudowa jak w pkt. 2.2.3, nawicrzchnia jak w pkt. 2.3.3 podsypka jak w pkt. 2.3.4.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu
Ogolne wymagania dotyczgce sprz¢tu pedano w OST-0 pkt 3.
3.2. Sprzet do odtworzenia nawierzchni

Wykcnawca p:zystepujacy do odtworzenia nawierzchni powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscia korzystania 2
nastgpujacego sprzgtu:
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- mieszarek do wytwarzania mieszanki mineralno-bitumicznej, wyposazonych w urzadzenia dozujace wode.
Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotmosei optymalne;, "

—  ubijakéw lub ptyt wibracyjnych do zageszczania,

—  betoniarek,

— urzadzen do ciecia i frezowama nawierzchni,

-  wytwomni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznyin lub ciaglym do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych,

— uktadarek do ukladania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zageszczanego,

—  skrapiarek,

—  walcow ogumionych lub wibracyjnych,

-  walcow gladkich.

4. TRANSPORT

4.1..0gé6lnc wymagania dotyczace transportu
Podstawowe wymagania dotyczace transportu podane zostaly w OST-0.
4.2, Kruszywo

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi érodkami transportu, w warunkach zabezpicczajgcych je przed
zanieczyszezeniem, zmieszaniem z innymi - asortymentani  kruszywa lub  jepo  frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem. . ' ' L

4.3, Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszankg betonu asfaltowego nalezy przewozi¢ pojazdami samowyladowczymi z przykryciem w czasie
transportu 1 podczas oczekiwania na rozladunek.

Czas transportu od zaladunku do rozladunku nie powinien przekracza¢ 2 godzin z jednoczesnym
spelmieniem warunku zachowania temperatury wbudowania. .

Zaleca sig stosowanie samochoddw termosow z podwojnymi $cianami skrzyni wyposaZzonej w system
OEIZCWCZY.

4.4. Betonowa kostka brukowa

Betonowe kostki brukowe moga by¢ przewozone na paletach - dowolnymi $rodkami transportowym: po
osiagnieciu przez beton wytrzymatosci na sciskanie co najmniej 15 MPa. Kostki w trakcie transportu powinny by¢
zabezpieczone przed przemieszczaniem sig 1 uszkodzeniem.

Palety transportowe powinny by¢ spinane tasmami stalowymi lub plastikowymi, zabezpieczajacymi kostki
przed uszkodzeniem w czasie transportu. Na jednej palecie zaleca sie uktadaé do 10 warstw kostek (zaleznie od
grubosci 1 ksztattu), tak aby masa palety z kostkaimi wynosita od 1200 kg do 1700 kg.

4.5. Krawg¢zniki i obrzeia

Krawezniki i obrzeza moga by¢ przewozone dowolnymi érodkami transportowymi. Krawezniki betonowe
nalezy uklada¢ w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy. Krawezniki kamienne nalezy ukladaé¢ na
podkladkach drewnianych, dlugoscia w kierunku jazdy. Krawgzniki i obrzeza powinny by¢ zabezpicczone przed
przemieszczaniem si¢ i uszkodzeniem w czasie transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne wymagania dotyczace wykonania robét
Podstawowe wymagania dotyczace wykonania robét podane zostalty w OST-0 pkt 5.
5.2. Wymagania podczas rozbiérki istnicjacej nawierzchni

Wzdluz projektowane] krawedzi wykopu nalezy wykonaé w nawicrzchni bitumicznej weinki, najkorzystniej
przez wycigeie pila lub wyfrezowanie, z poszerzeniem 5-10 cm w polowie grubosci warstwy, a nastepnie usunaé
warstwe wierzchnig w pasie wykopu. Usunigte fragmenty warstwy nalezy wywiezé z terenu robét z przeznaczeniem
do wtornego przerobu i wykorzystania. ,

W przypadku nawierzchni brukowej lub z elementéw prefabrykowanych (nawirzchnie chodnikowe)
material przeznaczony do ponownego ulozenia po zakoriczeniu robét skladowaé wzdhiz wykopu.

W razie przydatosci do powtdmego wykorzystania material podbudowy skladowaé nalezy oddzielnie od
gruntu podioza.
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5.3. Przygotowanic podloza gruntowego

Zasypki waskoprzestrzennych wykopow, niezaleznie od kategorii ruchu na drodze, powinny uzyskaé do
glgbokoscei 1,2 m wskaznik zaggszczenia [s co naymniej 1,0. Na wigkszej glebokosci dopuszcza sig wskaznik 0,97
pod warunkiem uzycia kruszyw dobrze zageszczalnych. W przypadku trudnosci osiagnigeia wymaganych
wskaznikow zaggszczenia zaleca sig zastapienie pdrnej warstwy zasypu wykopu wzmocniong pedbudowy o grubosei
80 cm pod nawierzchnig jezdni i 65 cm w chodniku.

Wysokod¢ zasypki po zageszczeniu gruntu w wykopie powinna by¢ nizsza o 5-10 cm ponizej poziomu
stropu istniejacego podloza gruntowego.

5.4. Odbudowa warstw podbudowy

Odbudowe warstw konstrukcyjnych drogi nie nalezy prowadzié¢ w okresie zimowyn.

Na gruntach nieprzepuszczalnych i staboprzepuszczalnych utozy¢ nalezy warstwe odsaczajaca, ktora moze
by¢ zastypiona przez pogrubienie dolnej warstwy podbudowy przy wskazniku wodoprzepuszczalnosci kruszywa
powyze] 5 m/dobg. Dolng warstwe podbudowy wykonane) z kruszywa lamancgo kamiennego lub zuzlowego nalezy
zageszczad zaggszezarkami wibracyjnymi i ubijakami do osiagnigcia co najmniej 1,0 zaggszczenia maksymalnego
wg normalnej metody Proctora.

Gruboéc¢ dolnej warstwy podbudowy po zageszczeniu powinna by¢ nie mniejsza od grubosci projektowane;j
i dotychczasowej konstrukeji.

Podbudowa moze by¢ wykonana jako tluczniowa w przypadku dotychczasowe) nawierzchni tluczniowej.

Goérna warstwa podbudowy wykonana powinna byé z mieszanek mineralno-bitumicznych. Grubosc tej
warstwy powinna wynosi¢ 7-13 cm dla ruchu lekkiego i éredniego do 14-18 cm dla ruchu ciezkiego 1 bardzo
cigzkiego.

Wykonanie takiej podbudowy zaleca si¢ rowniez w migjsce slare] nawierzchni brukowcowej lub z koski
kamiennej pod warstwa jezdng oraz w przypadku podbudéw stabilizowanych spoiwami 1 z chudego betonu.

Dopuszcza sig, za zgodg Inzyniera, wykonanie gomej warstwy podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie lub jako podbudowa thaczniowa jak warstwa dolna.

5.5. Odbiudowa warstw jezdnych

5.5.1. Odbudowa gbramowania
Wzdluz wytyczonej linii krawgznika wykonaé na glgbokosci ok. 0,5 m. ponize) wyznaczonego poziomu
gornej krawedzi, lawe fundamentowa z betonu o grubodci 15 cm i szerokosci 40 cm, na ktérej, na podsypce
cementowo-piaskowe] w proporcji 1:3, osadzi¢ nalezy krawezniki. Spoiny wypei¢ zaprawa cementowo-piaskowd,
W przypadku przyleglego chodnika krawggnik powinien byé posadowiony tak, aby gdéma krawegdz
znajdowala sig na réwni lub do 2 cm ponizej powierzchni chodnika.
5.5.2. Odbudowa warstw nawierzchni bitumiczne;j

Na uprzednio przygotowanej i oczyszczonej podbudowie rozlozyé nalezy warstwe wyrdwnawcza a
nastepnie, po jej zaggszczeniu, warstwe scieralna.

Miedzy warstwami mineralno-bitumicznymi oraz migdzy tymi warstwami a podbudowa nalezy stosowal
zwiazanie miedzywarstwowe przez skropienie podloza danej warstwy asfaltem uphynnionym lub emulsja asfaltowa o
wlasciwosciach dostosowanych do warunkéw. Podloze powinno byé skropione w iladei wystarczajacej do zwiazania
warstw, bez nadmiaru lepiszcza, réwnomiernie na calej powierzchni.

W przypadku dotychczasowej nawierzehni z asfaltu lanego nalezy przy odbudowie zastapi¢ ja nawierzchnia
z betonu asfaliowego.

) Warstwy nawierzchni powinny by¢ nalezycie zaggszczone przy zaleceniu zastosowania walcow
ogumionych lub wibracyjnych i powierzchniowego zageszczenia walcem gladkim.

Nawierzchnia powinna by¢ ulozona w rownym poziomie z nawierzchnia dotychczasowy przy zachowaniu
wymaganych spadkéw. Spoiny na styku nawierzchni nalezy zala¢ masa asfallowa.

Prace wykonywa¢ w korzystnych warunkach atmosferycznych.

5.5.3. Odbudowa nawierzchni brukewanych

Nawierzchnie nalezy odbudowaé przez powtdme ulozenie materialu brukarskicgo z rozbidrki przy
wykonywaniu wykopu,

Przy ukladaniu kostki kamiennej nalezy ja przelozy¢ z odwrdceniem niezniszczong plaszczyzna na
powierzchni. Zniszczony material brukarski nalezy wymienic, braki uzupelnié.

Kostke lub brukowiec ukladac odcinkami w sposéb odpowiadajacy nawierzchni dotychczasowe;).

Na podbudowie nalezy rozécielié warstwy podsypki piaskowej lub cementowo-piaskowej grubosei 5-10 cm,
na kiérej uklada sie scisle material brukarski. Po utozeniu okreslonego odcinka kostkg lub brukowiec ubija sig dwu-

DHV POLSKA Sp. z 0.0 37 pazdziernik 2005 1.



SIEC KANALIZACJ SANITARNE! WE WSI JAWOROWA W GMINIE RASZYN
Kanaly grawitacyine wraz z preyhiczami wul, Zytniej i ul. Rubinowej
SST-2 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT - QDTWORZENIE NAWIERZCHNI

lub trzykrotnie dla wyrdwnania profilu i zaklinowania. Spoiny wypelnia si¢ materialern klinujacym, piaskiem lub
zaprawa cementowo-piaskowa.

W podobny sposdb ukladane sg nawicrzchnie z ksztaltek betonowych 1 klinkiern,
5.5.4. Odbudowa nawierzchni gruntowych

Po wyréwnaniu i sprofilowaniu droge gruntowa nalezy zagescic. Liczbg przejéé sprzgtu zaggszczajacego
potrzebna do wymaganego zageszezenia gruntu nalezy ustali¢ dodwiadczalnie, np. na odcinku prébnym.

Wyrownang i wyprofilowana nawierzchni¢ gruntowa zaggszeza sig przy wilgotnoécei optymalnej.

Jezeli wilpotnodé gruntu jest nizsza od wilgotnoéci optymalnej o wigcej niz 20 % jej wartosci, to wilgotnos¢
gruntu nalezy zwiekszy¢ przez dodanie wody. Jezeli wilgotnos¢ gruntu jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej o 10%
jej wartosci, grunt nalezy osuszy¢. Sposob osuszenia powinien byé zaakcepltowany przez InZyniera. « '

Zaggszezenic wyprofilowanej nawierzchni gruntowej o przekroju daszkowym nalezy rozpoczynaé od
krawedzi drogi i stopniowo przesuwad pasami podluznymi czgéciowo nakladajacymi si¢ w kierunku jej osi.
Zageszczenie drogi gruntowej o jednostronnym spadku, nalezy rozpoczynac od dolnej kIawqdz 1przesuwa pasami
podhuznymi, czgsciowo nakladajacymi sig, w kierunku gémej krawedzi.

Zageszezenie nalezy uznad za dostateczne, gdy nie wystgpujg Slady po przejezdzie sprzc;tu zagqszczajqcego

5.5.5. Odbudowa nawierzchni zwnrowych

Mieszanka zwirowa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu rowniarki.
Grubosc rozlozongj warstwy mieszanki powinna by¢ taka, aby po jej zaggszczeniu osiggnigto grubosdc projektowang,
4.

a) dla nawierzchni jednowarstwowej {na podtozu ulepszonym) od 8 do 12 cm,
b) dla kazdej warstwy nawierzchni dwuwarstwowej (na podlozy gruntowym lub warstwie odsaczajacej) od 10 do
16 cm.

Mieszanka po rozloZeniu powinna byc zaggszezona przej$ciami walca statyeznego gladkicgo. Zageszczanie
nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpoczaé sig od krawgdzi 1 stopmiowo przesuwad pasami
podhuznymi, czesciowo nakladajacymi sig w kierunku jej osi. Zageszczenie nawierzchni o jednastronnym spadku
nalezy rozpoczac od dolnej krawedzi 1 przesuwad pasami podluznymi czesciowo naktadajacymi sig, w_kierunku jej
gornej krawegdzi. Zaggszezenie nalezy kontynuowac do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego niz 0,98
zaggszezenia maksymalnego, okredlonego wedlug normalng) proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [12].-

Wilgomos¢ mieszanki Zwirowej w czasie zaggszczania powinna by¢ réwna wilgotnodci optymalne;.
W przypadku gdy wilgotno$¢ mieszanki jest wyzsza o wiecej niz 2% od wilgotnoéci optymalnej, mieszanke nalezy
osuszy¢ w sposob zaakceptowany przez Inzyniera, a w przypadku gdy jest nizsza o wiecej nit: 2% - zwilzyé
okreslong iloscia wody. Wilgotne$é mozna badaé dowolng metoda {zaleca sig piknometr polowy lub powietrzny).

Jezeli nawierzchnie zwirowa wykonuje sie dwuwarstwowo, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana
i zaggszezona z zachowaniem wymogdw jak wyzej.

5.6. Odbudowa chodnika

Podbudewa nawierzchni chodnikowych powinna byé wykonana z kruszywa stabilizowanego mechanicznie
przy wykorzystaniu miejscowych materialéw kamiennych lub odpadowych oraz, zwlaszcza w warstwie dolnej,
material podbudowy pierwotinej jezeli byl skladowany oddzielnie i nie zostal zanieczyszczony gruntem podloza.

Odbudowa warstw Scicralnych chodnika odbywa sig analogicznie do zasad podanych w punkcie 5.3.3.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robdit
Ogolne zasady kontroli jakedci robét podano w OST-0 pkt 6.

6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Sprawdzenie prawidlowosci skladowania materialéw z rozbiorki:

- sprawdzenie odlegiosci skladowania od krawedzi wykopu (wymagana odleglosé 1,0 m z doktadnoscia 0,1 m),
nachylenia skarpy odkladu oraz przeniesienia naporu gruntu odtozonego przez obudowe wykopu (jesli jest
odldad),

- sprawdzenic prawidlowosci oraz selektywnego skladowania materialéw z rozbiérki przewidzianych do
ponownego uloZenia.
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6.2.2. Sprawdzcnie przygotow,ahia podloza

Wykonawca jest zobowiazany do stalej i systematycznej kontroli przygotowania podloza na odcinkach nie
wigkszych niz co 50m.
W szczegdlnosci kontrola powinna obejmowac:
—  sprawdzenie rodzaju gruntu stosowanego do zasypki wg oceny wizualnej,
- sprawdzenie gruboécei rozktadanych warstw gruntuy,
—  sprawdzenic wilgomosci gruntu wg PN-B-04481 [12],
—  sprawdzenie sposobu zaggszczania gruntu (rodzaju stosowanego sprzgtu i ilosci przejé¢ urzadzenia
ZagEszZCZAjaceLo),
- sprawdzenie stanu zaggszczenia gruntu przy zastosowaniu nastepujacych metod:
= oznaczenie wg PN-B-04481 [12] pkt & gestosci pozornej szkieletu gruntowego w stanie suchym gruntu
ZageszezoNego przez oznaczenie cigzaru i objetosci probki oraz maksymalnej gestosci pozome;j szkieletu
gruntowego wg metody Proctora i obliczenie wskaznika zaggszcezenia g,
= oznaczenie przez sondowanie:
—  sonda dynamiczna (udarowa) cylindryczng przy wpgdzie 30 cm, dla gruntéw niespoistych
drobnoziarnistych réwniez stozkowa lub krzyzakowa przy wpedzie 10 cm,
—  sonda statyczna dla gruntéw jednorodnych drobnoziarnistych,
= oznaczenie ggstosciomierzem radiometrycznym,
= oznaczenie przez pomiar plyta PN-S-02205 [13],
= oznaczenie przez do$wiadczalne okreslenie ilosci przejs¢ urzadzenia zaggszczajacego.
Wskazane jest wykonanie badan dwoma metodami z zaleceniem badania w dolnej warstwie (kolejnej drugie;j)
prze oznaczenie gestodci pozornej metoda polowo-laboratoryjna, poréwnawczo z kontrola ilosci przejsc
urzadzenia zageszczajacego w nastepnych warstwach oraz po zasypaniu wykoepu do gdrmego poziomu pomiar
phyta.
- sprawdzenic wykonania podbudowy obejmujyce sprawdzenie uzytych materialéw, grubosci podbudowy
i zageszczenia warstw,
- sprawdzenie wykonania warstw nawierzchni obejmujace sprawdzenie materialow, grubosci warstw,
zapeszczenia i polaczen z nawicrzchnia dotychczasowa, rownosci i spadkow nawicrzchni oraz no$nosci
konstrukcji przez pomiar plyta wg BN-64/8931-02 [14].

6.3. Dopuszczalne tolerancje

- nieréwnosci podhuzne i poprzeczne kontrolowane tata 4 m nie powinny by¢ wigksze niz + 1,5 cm,

- odchylenia spadkéw poprzecznych nie powinny przckraczad +0,5% spadku istniejacego w danym przekroju
drogi,

—  rzedne warstwy nie powinny 16znié sig od wartosci istniejacych o +1em i -3 cm od rzednych w danym
przekroju drogi,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robdét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST-0 pkt 7.

7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowsg jest m’ (metr kwadratowy) odtworzonej i odebranej nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robét podano w OST-0 pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami [nzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
QOdbiorowi robért zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

— przygotowanic podloza gruntowego,

- wykonanie podbudowy,

— wykonanie law fundamentowych,
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Odbidér robét zanikajacych powinien byé dokonany w czasie umozliwiajacym wykoname korekt
i poprawek, bez hamowania ogélnego postqpu robét.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy plamoéei podano w OST-0 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m* odtworzonej i odebranej nawierzchni obejmuje wykonanie robdt podstawowych, tymczasowych i
prac towarzyszacych:
— dostawg materialow,
— wykonanie robdt przygotowawczych (wyréwnywanie i frezowanie nawierzchni),
— przygotowanie podloza i fundamentu,
— wykonanie podbudowy,
—  wykonanie warstw jezdnych,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji tecluncznq,
— prace porzadkujace.

10. DOKUMENTY ODNIESIENTA

10.1. Normy

1.  PN-S-06100 Drogi samochodowe. Nawierzchnie z kostki kamiennej.. Warunki techniczne

[H
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2. PN-S-96026 Drogi samochodowe. Nawierzchnie z kostki kamiennej meregulamej Wymagauia
techniczne i badania przy odbiorze
3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka
4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych
5. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
6. PN-5-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thicznia kamiennego
7 PN-5-96025 Drogi samochodowe i lotniskowe — Nawierzchnie asfaltowe — Wymagania
8. PN-B-11213 Materialy kamienne. Elementy kamienne; krawgzniki uliczne, mostowe i drogowe
9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
0. PN-S-06101 Drogi samochodowe. Nawicrzchnie z brukowca, Warunki techniczne
1. PN-5-96019 Drogi samochodowe. Nawierzchnie klinkierowe. Wymagania techniczne i warunki
odbioru
12.  PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
13, PN-§-02205 Drogi samochedowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
14. BN-64/8931-02 Drogi samochadowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i

10.2. Inne dokumenty

podloza przez obciazenie plyra,

1

wInstrukcja odbudowy nawierzchni drogowych po wykopach zwigzanych z wykonaniem i remontami urzadzen
podziemnej infrastruktury technicznej” — IGPiK 2000
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