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1. CZESC OGOLNA
1.1. Nazwa zamoéwienia

SIEC KANALIZACIT SANITARNE] WE WSI JAWOROWA W GMINIE RASZYN Odcinek robét:
Kanaly grawitacyjne wraz z przylaczami w ul. Rumianej i ul. Perlowej.

1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST-0) sq wymagania ogélne dotyczace
wykonania i odbioru robét stanowiacych czesé ww. zaméwienia i dotycza budowy kanaléw grawitacyjnych wraz z
przytaczami w ul. Rumianej i ul. Perlowe] wraz z robotami drogowymi zwigzanymi z odtworzeniem nawierzchni.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspdlne dla robot objetych
szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi.

Zakres robdt budowlanych .obejmuje wykonanie wszystkich robot podstawowych, tymczasowych oraz prac

- towarzyszacych niezbednych dla wykonania zaméwienia.

1.3. Roboty tymczasowe i prace towarzyszace

1.3.1. Roboty tymczasowe

1.3.1.1, Wykopy

Wykopy nalezy wykonac jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania robét - wykopu (recznie lub
mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do glebokosci wykopu, danych geotechnicznych oraz posiadanego sprzgtu
mechanicznego.

W migjscach skrzyzowan z istniejacym uzbrojeniem wykopy prowadzié recznie.

Szerokos¢ wykopu liniowego uwarunkowana jest zewngtrznymi wymiarami rurociagu, do ktérych dodaje
si¢ obustronnie 0,3 m jako zapas potrzebny na deskowanic $cian i uszczelnienie stykow. Wielko$é wykopow
punktowych dostosowana do wymiaréw obiektu (studzienki) lub potrzeb sprzetu, w przypadku wykonywania
przecisku. Deskowanie $cian nalezy prowadzi¢ w miarg jego glebienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien by¢
wywieziony przez Wykonawce na czasowy odklad.

W celu zabezpieczenia wykopdw przed zalaniem woda pompowana z wykopéw lub 2z opadéw
atmosferycznych powinny by¢ zachowane przez Wykonawce co najmniej nastepujace warunki: ' '

a) gorne krawedzie bali przy$cicnnych powinny wystawaé co najmniej 15 cm ponad szczelnie przylegajacy teren;

b) powicrzchnia terenu powinna by¢ wyprofilowana ze spadkiem umozliwiajacym latwy odplyw wody poza teren
przylegajacy do wykopu; : :

¢) W razie koniecznosci wykonany zostanie ciag odprowadzajacy wodg na bezpieczng odlegloéé.

Dno wykopu powinno by¢ réwne i wykonane ze spadkicm ustalonym w dokumentacji projektowej, przy
czym dno wykopu Wykonawca wykona na poziomie wyzszym od rzgdnej projektowanej o 0,20 m.

Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinno by¢ wykonane bezpodrednio przed ulozeniem
przewodéw rurowych. Zdjgcie tej warstwy Wykonawca wykona recznie lub w 5poséb uzgodniony z Inzynicrem.

W gruntach skalistych dno wykopu powinno byé wykonane od 0,10 do 0,15 m glebiej od projektowanego
poziomu dna.

1.3.1.2. Odwaodnienie wykopu

Odwodnienie wykopu wykonywaé¢ zgodnie z dokumentacja projektows w dostosowaniu do zastanych
warunkéw gruntowo-wodnych.

1.3.1.3. Organizacja ruchu na czas budowy

Przed przystapieniem do robét Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem (Urzad Gminy
Raszyn), projekt organizacji ruchu i zabezpicczenia robét w okresie trwania budowy. W zalezno$ci od potrzeb i
postgpu robot projekt organizacji ruchu powinien byé na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana,

- w stosunku do zatwierdzonego projekiu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownege zatwierdzenia
projektu. A . .

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bgdzie obshugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, éwiatla ostrzegawcze, sygnaly, ilp., zapewniajac w len sposéb
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznodci w dzien i w nocy tych zapér i znakdw, dia ktérych jest to
nieodzowne ze wzgled6w bezpicczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bedq akceptowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu,
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Fakt przystapienia do robot Wykanawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgeiem w sposob uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilojciach okreslonych przez
Inzyniera/Kierownika  projektu, tablic informacyjnych, ktérych tre$¢ bedzie zatwierdzona  przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie przez
caly okres realizac)i robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w
cene kontraktowa,

1.3.2.  Prace lowarzyszace

1.3.2.1. Geodezyjne tyczenie

Przed przystapieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w l¢renie za pomoca
kolkow osiowych, kotkéw swiadkow i kotkéw krawedziowych.

W przypadku niedostatecznej ilodci reperéw stalych, Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z rzednymi
sprawdzonymi przez sluzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw i ich rzedne przekaze Inzynierowi.
1.3.2.2. Geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza

Wykonawca zobowiazany jest do wykonania geodezyjnej inwentaryzacji po wykonaniu robot.
1.3.2.3. Prace rekultywacyjne

Wykonawca obowiazany jest doprowadzic teren budowy po zakonczeniu robdt do stanu pierwotnego.

1.4. Informacje o terenic budowy

1.4.1. Organizacja robot budowlanych

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszcelkich czynnoéci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$é z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej 1 dwa komplety specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét
budowlanych. ,

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong znajdujacych si¢ na terenie budowy punkiow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy i utrwali na wiasny koszt,

1.4.2. Zabezpieczenie interesow osob trzecich

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych whascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umieécic w swoim harmonogramie rezerwg czasowa dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maja byé wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomié Inzyniera/Kicrownika projektu i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczeeia robdt. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi [nzyniera/Kierownika projekiu 1 zainteresowane
wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzei podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Wykonawea bedzie realizowac roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowanc
jego dzialalnodcia.

Wykonawca odpowiada za zapewnienie dojs¢ 1 dojazdow do posesji przyleglych do terenu budowy.

Inzynier/Kierownik projekiu bgdzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy
Wykonawca a wiascicielami nieruchomesci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze,
ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nic bgda one
sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.43. Ochrona §rodowiska w czasie wykonywania robaot

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.
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W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sig do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokdl! terehu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzer lub ucigzliwoséci dla oséb
lub débr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego halasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych
przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac sig do tych wymagan begdzie miat szczegdIny wzglad na:

1) lokalizacjg baz, warsztatéw, magazyniow, skladowisk i drég dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczenicm zbiomnikdw i ciekéw wodnych pylami lub substancjami toksycznymi, N
bj zanieczyszczeniem powictrza pylami i gazami, B ' '
¢) mozliwoicia powstania pozaru. ' :

Materialy, ktére w sposdb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nic bgda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sig uzycia materialéow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. :

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robét beda mialy aprobate techniczna wydana przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materialéw na sroedowisko.

Materialy, ktére sq szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakoficzeniti robét ich szkodliwoéé
zanika (np. materialy pylaste) moga byé uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac zgode na uzycie tych
materialow od wladciwych organéw administracji panstwowe;.

a

14.4. Bezpieczenstwo i ochrona zdrowia

Kierownik budowy zobowiazany jest!do sporzadzenia planu BIOZ na postawi¢ informacji datyczacej
BIOZ. ‘
Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczefistwa i higieny
pracy. . . : . : .

W szczegdlnodci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracv w warunkach
nicbezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych,

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpicczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia osdéb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnicnia
bezpieczenstwa publicznego.

Wykonawca bgdzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach. . :

Materiaty latwopalne beda sktadowane W sposGb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem o0séb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat
realizacji robdt albo przez personel Wykonawcy, ‘

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiqz:aTne z wypehieniem wymagart okreslonych powyzej nie podlegaja
odregbnej zaplacie i s uwzglednione w cenic kontraktowe;.

14.5. Zaplecze Wykonawcy

Wykonawca we whasnym zakresic i na whasny koszt zorganizuje swoje zaplecze budowy, informujac na
biezaco Inzyniera o wszystkich umowach zawartych z wiladcicielami nieruchomosci, . detyczacych ich
wykorzystywania przez Wykonawce do celéw zwiazanych z realizacja zaméwienia. Inzynier ani Zamawiajacy nie
beda ingerowac w takie porozumienia, o ile nie beda one w sprzecznosci z cbowiazujacym prawem lub Warunkami
Kontraktu,

1.4.6. Ogrodzenie
Kiecrownik budowy jest obowiazany odpowiednio zabezpieczy¢ teren budowy.
1.4.7.  Zabezpieczenic chodnikow i jezdni

Wykonawca odpowiada za utrzymanie porzadku i w dobrym stanie technicznym chodnikow i jezdni
zarowno na terenie budowy jak na drogach dojazdowych do terenu budowy. '
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1.4.8. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrong robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot od
daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoficzenia robét przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.9. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmiory wartosciowe, budowle oraz inne pozostalosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy bgda uwazane za wlasno$¢ Zamawiajacego.
Wykonawca zobowiazany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowac zgodnie z jego poleceniami.
Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesic koszty i/lub wystapia opoznicnia w robotach, Inzynier/
Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym 1 Wykonawca ustali wydluzenie czasu wykonania robot i/lub
wysokosé kwoty, o kiora nalezy zwigkszyc ceng kontraktowa.

1.5. Klasyfikacja robét wedlug Wspélnego Slownika Zaméwient

NAZWA ROBOT KOD
Roboly budowlane w zakresie budowy wodociagéw i rurociagow do odprowadzania §ciekdw 45231300
Roboty w zakresie naprawy drog 45233142

1.6. Okrcélenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.6.1. Droga tymczasowa (montazowa} - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow
obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakoriczeniu.

1.6.2. Dzicnnik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczgcia organu wydajacego, wydany
zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzgdowy dokument przebiegu robot budewlanych, sluzacy do
notowania zdarzen i okolicznoéci zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych odbiorow
robét, przekazywania polecen i innej korespondenciji technicznej pomiedzy Inzynierem/ Kicrownikiem projekiu,
wykonawca i projeklantem.

1.6.3. Inzynier/Kicrownik projektu - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajgcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i
administrowanie kontraktem.

1.6.4. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.6.5. Ksiazka obmiardw - akceptowany przez Inzynicra/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi stronar,
sluzacy do wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow 1 cw.
dodatkowych zalacznikéw. Wpisy w ksigzce obmiarow podlegaja potwicrdzeniu przez Inzyniera/Kicrownika
projekilu.

1.6.6. Laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niczbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z oceng jakosci materialéw oraz robot.

1.6.7. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykanania robot, zgodne 2z dokumentacjg projektowsg i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

1.6.8. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robét budowlanych.

1.6.9. Polecenie Inzynicra/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwiazanych
z prowadzeniem budowy. :

1.6.10. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji projektowej i pelniaca
nadzor autorski.

1.6.11. Rekultywacja - prace majace na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.
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1.6.12. Przedmiar robét - wykaz robét podstawowych w kolejnosci technologicznej ich wykonania wraz z ich
szczegdlowym opisem lub wskazaniem podstaw ustalajacych szezegélowy opis oraz wskazaniem wlasciwych

1.6.13. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robst Or4Z inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace cze$é terenu budowy. ' : '

2. MATERIALY

2.1. Zrédia uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwick materialéw
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegolowe informacje dotyczace proponowanego #rodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materialow jak rowniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materialéw.

Zatwierdzenie partii materialéw z danego #rodla nie oZnacza automatycznie, ze wszelkic malerialy z
danego Zrodla uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, e materialy uzyskane z
dopuszczonego Zrédha w sposéb ciagly spelniaja wymagania SST w czasie realizacji robér.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu zakupu, wydobycia materialéw, dzierzawy i inne jakie okaza
sig potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materialow do robot. ‘

Humus i nadklad czasowo zdjgte z terenu wykopdw i miejsc pozyskania materialow miejscowych beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukoficzeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopéw na ferenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub odwiczione na odktad - odpowiednio do
wymagai umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu. _

Wykonawca nie bedzie prowadzié zadnych wykopdw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisermna zgodg Inzyniera/Kierownika projektu.

Ekspioatacja Zrédel materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nic odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy
i zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawey na uzycie tych materialéw do innych robét, niz te, dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych
materiatéw zostanic odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na whasne ryzyko, liczac sig z jego nie przyjeciem, usunieciem i niezaplaceniem.

2.4, Wariantowe stosowanie materialéw

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwoéé wariantowepo zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawea powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim'zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uZyciem tego materialu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na
wykonanie badari wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu, Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie
moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanic materialéw

Wykonawea zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu, gdy beda one uzyte do robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojq jakosé i wladciwodci i byly dostepne do kontroli przez
Inzyniera/Kicrownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materialow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem/Kicrownikiem projektu lub poza terenem budowy w micjscach zorganizowanych przez
Wykonawcg i zaakceptowanych przez Inzynicra/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwérni materialow

Wytwornie materialéw moga byc okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kicrownika projektu w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materialéw moga by¢ pobieranc w
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celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wyniki tych kontroli bedq stanowié podstawg do akceptacji okreslonej partii
materialéw pod wzgledem jakodei.
W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzal inspekcjg wytworni, musza by¢

spehione nastgpujace warunki:

a) Inzynicr/Kierownik projektu bedzie miat zapewniong wspblprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgsci wylworni, gdzie
odbywa sie produkcja materialéw przeznaczonych do realizacji robdt,

¢) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktdry nie spowoduje nickorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprz¢t uzywany do robét powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy
i powinien odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji
robot, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projekiu; w przypadku braku ustalenn w wymienionych wyzej
dokumentach, sprzet powinicn by¢ uzgodniony i zaakceplowany przez Inzyniera/Kierownika projekmu.

Liczba i wydajnosé sprzgtu powinny gwarantowac przeprowadzenie robot, zpodnie z zasadami okreslonymu
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w debrym
stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony érodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykenawca bedzie konserwowaé sprzet jak réwniez naprawiaé lub wymienia¢ sprz¢t niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwod¢ wariantowego uzycia Sprzgtu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru
i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projekt, nie
moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzel, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy,
zostana przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robat.

4, TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, kiore nie wphyna
niekorzystnic na jako$¢ wykonywanych robot i whasciwosci przewozonych materiatow.

iiczba $rodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowag.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na 0 i innych parametréw technicznych. Srodki transportu
nie spelniajace tych warunkéw moga by¢é dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem
przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.
' Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkic zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane }cgo pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢
zaslosowanych materialéw i wykonywanych robot, za ich zgodnosé z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST,
PZJ, projektem organizacji robdt opracowanym przez Wykonawcg oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenic wysokosci wszystkich
clementéw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na
piémie przez Inzynicra/Kierownika projektu.

Blcdy popelnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang, usunigte przez
Wykonawcg na whasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze sig skutkiem bledu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na pi$mie przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnodei za ich dokladnosé.
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Decyzje Tnzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementéow robot
bgda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan
materialéw 1 robét, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach materialow, dos$wiadczenia =
przesztodci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzynicra/Kiecrownika projekni powinmy byé wykonywane przez Wykonaweg w czasie
okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytulu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowiazany opracowad i przedstawié do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okre$li¢, zamierzony sposéb
wykonywania robot, mozliwoéci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwarantujasy wykonanie robdi
zgodnie z dokumentacjvq projektowa, SST oraz ustaleniami. ' :

Program zapewnienia jakosci powinien zawieraé:

a) czes¢ ogdlna opisujaca;

~ organizacjg wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,

— organizacjg ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

- sposob zapewnienia bhp.,

— Wwykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos$é wykonania poszczegblnych elementdw robét,

— system (sposéb i procedurg) proponewanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych robét,

~ Wyposazenie w sprzgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wlasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zlecié prowadzenie badan),

- sposéb oraz formg gromadzenia wynikdw badar laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterujacych, a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym,  proponowany’  sposéb i forme przekazywania  tych  informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projekius '

¢ szczegblowa opisujaca dla kazdego asortymentu robét:

~ wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazenicm
w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne, ¥ ‘

- rodzaje i ilo$¢ Srodkéw Iransportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materiatéw, spoiw,
lepiszezy, kruszyw itp., o :

~ sposdb zabezpieczenia i ochrony ladunkéw przed utratg ich wiasciwosci w czasie transportu,

— sposéb i procedurg pomiaréw i badan (rodzaj i czgstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw, wylwarzania mieszanek |
wykonywania poszczegdlnych elementow robat,

— sposob postepowania z materialami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakos$ci robét

b) cze:

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé zalozong
Jjakoéd robat.

Wykonawea jest odpowiedzialny za pelng kontrole robét i jakosci materialéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlgczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niczbedne
do pobierania prébek i badan materiatéw oraz robot. - :

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze. zazadaé' od Wykonawey
przeprowadzenia badan w celn zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzad¢ pomiary i badania materialéw oraz robdt z czestotliwoscia
zapewniajacg stwicrdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentac;i projektowe; i
SST

Minimalne wymagania co do zakresu badani i ich czestotliwos¢ sq okredlone w SST, normach i wytycznych,
W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali, jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnic z umowa.
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Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi prejekiu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia
i sprzet badawczy posiadaja wazna legalizacjg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom
norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bgdzie miec¢ nicograniczony dostep do pomieszczeit laboratoryjnych, w celu
ich inspekeji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywac Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. Jezeli niedociapnigcia te beda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnic na wyniki badan,
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do rob6t badanych materialow i dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanic
odpowiednia jakosc tych materiatow. )

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badaii materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie pr(’)bék

Probki bedg pobierane losowo, Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobicnstwem
wylypowane do badan. :

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udzialu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce 1 zatwierdzone przez
inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu beda odpowicdnio opisane i oznakowane, w sposdb zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projekfu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzac dodatkowe badania tych
materialéw, ktore budza watpliwoéci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nic zostang przez Wykonawcg
usuniete lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnic z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy ni= obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowat mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projekru.

Przed przystapieniem do porniarow lub badaii, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projcktu o
rodzaju, migjscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywacé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciei, nic pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programi¢ zapewnienia jakodci.

Wyniki badan (kopic) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedlug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania
materialow w migjscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialow powinien udzieli¢ mu
niezbgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez
Wykonawce, poprzez migdzy innymi swoje badania, bedzie oceniac zgodno$é materiatéw i robdt z wymaganiami
SST na pndstawie wynikéw wlasnych badan kontrolnych jak i wynikow badan dostarczonych przez Wykonaweg.

Inzynier/Kicrownik projektu powinien pobiera¢ probki materiatow 1 prowadzi¢ badania niczaleznie od
Wykonawcy, na swdj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy s niewiarygodne, lo
Inzynier/Kierownik projektu oprze sig wylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnoéci materialow 1 robét
z dokumentacja projcktowa i SST. Moze rowniez zlecié, sam lub poprzez Wykonawceg, przeprowadzenie
powtémych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku calkowite koszty powtdrnych
lub dodatkowych badari i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce,

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:
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1. ccriyfikat na znak bezpieczesistwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnosc z kryteriami. technicznymi okre$lonymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz whasciwych przepisow i dokumentéw technicznych,
2. deklaracjg zgodnoscei lub certyfikat zgodnosci z:
— Polska Norma lub . ,
— aprobata techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nic sg
objete certyfikacja okreslong w pkt | :
i ktére speiniaja wymogi SST. . :
W przypadku materialéw, dla ktérych ww. dokumenty s3-wymagane przez SST, kazda partia dostarczona
do robdt bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposéb Jednoznaczay jej cechy. . .
Produkty przemyslowe musza posiadi¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
InZynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwick materialy, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnodé za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.’

Zapisy w dzienniku budowy bgdy dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonala
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedq czytelne, dokonane trwala
technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy prbtoko}y i inne dokumenty bgda oznaczone kolgjnym numerem
zalacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projektu,

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegélnosci:

— datg przekazania Wykonawcey terenu budowy,

— datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,

~ datg uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robér,

~ terminy rozpoczgeia i zakoficzenia poszezegdlnych elementéw robat,

— przebieg robot, trudnodci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

~ daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

~ zgloszenia i daty odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych odbiorow
robhot, ’ :

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robét podlegajgcych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegélnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;j,

~ dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpicczenia robét,

— dane dotyczace jakosci materialéw, pobierania prébek oraz wynikj przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzal, _

- wyniki préb poszczegélnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robét. _

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedlozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnies do wydawania poleceri Wykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiardw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycz}lego postepu kazdego =z
elementéw robét. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sig¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w
kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiardw.
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(3) Dokumenty laborataryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnodci lub certyfikaty zgodnoéci materialow, orzeczenia o jakosc
maleriatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnioncj w
programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robét. Winny by¢ udesigpnione na
kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projekiu.

(4) Dokumentacja projektowa 1 przetargowa
(5) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1) - (4) nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na rcalizacjg zadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokotly odbioru robé,
e) protokoly z narad i ustalef,
f) korespondencjg na budowie.

(5) Przechowywanie dockumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w migjscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie kioregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera/Kicrownika projektu i przedstawiane do
wgladu na Zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Obmiar robdt bedzie okredlaé faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja projektowa
i SST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze robot.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu
o zakresie obmicrzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

W yniki obmiaru beda wpisane do ksiazki obmiardw.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonficzenia wszystkich robdt. Bledne dane zoslang
poprawione wyg instrukeji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Nbmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z cz¢stoscia wymagang do celu miesigeznej plamosci na
rzecz Wykomawcy lup w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonaweg
i Inzyniera/Kierownika projektu. '

7.2. Zasady okre$lania ilosci robot i materialow

Dhugosci i odleglodci pomigdzy wyszezegdlnionymi punktami skrajnymi bgda obmierzone poziomo wzdhiz
linii osiowej.

Jedli SST wladciwe dla danych robdt nie wymagajq tego inaczej, objgtosci bgda wyliczone w m’ jako
dlugoéé pomnozona przez sredni przekroj.

Mosci, ktore maja byé obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiam SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezell urzadzenia te lub sprzel
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawcg utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie
trwania rebof.
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7.4, Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbioremn odcinkéw robot, a takze w
przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach. :

.Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania,

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem. . :

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedy wykonane w sposéb zrozumiaty
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ohjetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw, W razie braku miejsca szkice moga byé dolaczone w formie
oddzielnego zalacznika do ksiazki obmiardw, ktérego wzér zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzajc odbioréw robdt

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowem,
¢} odbiorowl ostatecznemu,
d) odbicrowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakoséi wykonywanych
robét, kiére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. : '

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robét. '

Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos¢ danej czgsei robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Tnzyniera/Kierownika projektu. Odbidr bedzie przeprowadzony niczwlocznie, nie pézniej jednak
niz w ciaggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dzicnnika budowy i powiadomienia o tym fakcic
Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakosc 1 ilos¢ robét ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajacych komplet wynikdw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior cze¢Sciowy

Odbidr czeéciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czgéciowego robét
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Lnzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robét

8.4.1.  Zasady odbioru ostatecznego robét

Qdbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
Jakosci | wartosci. :

Catkowile zakoficzenie robot oraz gotowoéé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robdt nastapi w  terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakoriczenia robét i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2,

Odbioru  ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego W obecnosci
[nzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przcdiozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiarOw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robét z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw
rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupehiajacych i robot
poprawkowych. '
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W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupelniajacych w warstwie
scieralnej lub robotach wykoniczeniowych, komisja przerwie swoje czymnodci i ustali nowy termin odhioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenid przez komisje, Ze jakos¢ wykonywanych robdt w poszczego6lnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa 1 SST 2 uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajac pomniejszong
wartoéé wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odhioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokol odbioru ostatecznego
robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacege.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:
1. dokumentacje projekiowa powykonawcza z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jeéli zostala sporzadzona
w trakcie realizacji umowy,
szczegblowe specyfikacje techniczne (podstawowe 2 dokumentéw umowy i ew. uzupehiajace lub zamiennc),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksiazki obmiardw (oryginaly),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badaii i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialdow zgodnic z SST i ew. PZJ,
opini¢ technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badaf i pomiaréw zalaczonych do
dokumentaw odbioru, wykonanych zgodnie z SST 1 PZJ,
8. protokoly odbioru i przekazania robét dotyczacych przebudowy obcej infrastruktury wiascicielom/operatorom

tych urzadzen,

9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robét i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonaweg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Now s W

Wszystkie zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupelniajace bedy zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwiazanych z usunieciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostalecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizuaing obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbiér ostateczny robat”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia og6lne

Podstawa platnosdci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostkg obmiarowa
ustalona dla danej pozycji przedmiaru robot.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczallowo podstawa platnosci jest wartod¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji przedmiaru robot.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozyci przedmiaru robot bedzic uwzgledniad wszystkie czynnosci,
wymagania i badania skladajace sig na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentaci projektowej.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robét beda obejmowad:
robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztam,
—  warto$¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentiialnych ubytkow 1 transportu na
teren budowy,
~ warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacym kosztami,
- koszty poérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
~ koszty robét tymezasowych i prac towarzyszacych,
— koszty ubezpieczenia,
— podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT,
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* 9.2. Warunki umowy i wymagania specyfikacji technicznych wykonania i edbioru robét

Koszt dostosowania sig do wymagan warunkdw umowy i specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robot obejmuje wszystkie warunki okre$lone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w przedmiarze robot.

9.3. Koszt rob6t tymczasowych i prac towarzyszacych

Koszt robdt tymczasowych i prac towarzyszacych ujgty bedzie w koszcie robot podstawowych i w

szczegolnosci obejmuje; .

(a) opracowanie oraz uzpodnienie z InZynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z doslarczeniem kopii projcktu [nzynierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczefistwa ruchu,

(c) oplaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e} konstrukejg tymczasowej nawierzchni, chodnikéw, barier, oznakowan i drenazu,

(f) tymczasowa przebudawe urzadzen obeych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniccie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier
1 Swiatel, ‘

(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow. i organizacji ruchu obejmuje:

{a) usunigeie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenic terenu do stanu pierwotnego.

Koszt odwodnienia wykopdw obejmuje:
(a) montaz i demontaz instalacji odwodnieniowej i zrzutu wody,
(b) energii elektrycznej zuzytej na pompowanie wody,

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa skladac sig bedzie z dokumentacji:

— Zamawiajacego, ktora zostanie przekazana Wykonawcy, obejmujace;: .
(a) projekt budowlano-wykonawezy kanalow grawitacyjnych w w ul. Rumianej i ul. Perlov‘/ej,
(b) projekt budowlano-wykonawczy przylaczy do posesji w ul. Rumianej i ul. Perlowe;j,

(c) informacjg dotyczacy bezpieczefistwa i ochrony zdrowia,

- Wykonawcy, ktéra Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej, obejrujaca:

(a) projekty wykonawcze robét tymezasowych, w tym projekt organizacji ruchu na czas budowy,
{b) projekt organizacji budowy,

(c) plan BI1OZ,

(d) harmonogram robét.

10.2. Zgodno$¢ robét z dokumentacja projektows i SST

Dokumentacja projektowa, specyfikacje techniczne wykonania i adbioru robét i wszystkic dodatkowe
dokumenty przckazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu stanowia cz¢$¢ umowy, a wymagania
okreslone w choéby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnoéé ich waznosci
wymieniona w dokumentacji przetargowe;. ) '

Wykonawea nie. moze wykorzystywaé bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kicrownika projektu, ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu
odpowiednich zmian { poprawek. 4 ‘

W przypadku rozbieznoéci, wymiary podane na pidmic sa wazniejsze od wymiaréw okreélonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku. ,

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z dokumentacja projektows 1 SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartoici docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialéw i clementow budowli
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musza wykazywa¢ zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nic moga przekraczac
dopuszezalnego przedziatu tolerancji,

W przypadku, gdy materialy lub roboty nic bgda w pemi zgodne z dokumentacja projektowa lub SST
i wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

10.3. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposéb zwiazane z wykonywanymi robotami i bgdzie w
pemi odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robat.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pei odpowiedzialny za wypelnienie
wszelkich wymagah prawnych odnosnie znakdw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do
sprzetu, materialow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robot i w sposéb ciagly bedzie
informowa¢ Inzynicra/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania, obciazenia i wydatki wynikle z lub zwiazane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykenawca, z wyjatkiem przypadkoéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z
wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

10.4. Réwnowazno§é norm i zhioréw przepisow prawnych

Gdzickolwick w dokumentach kontraktowych powolane sa konkretne normy i przepisy, ktére spelniac majg
materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywal postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i przepisow o ile w warunkach koniraktu ni¢ postanowiono
inaczej. W przypadku, gdy powolane normy i przepisy sg panstwowe lub odnosza sie do konkretnego kraju lub
regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowicdnie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania
niz powolanc normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia | pisemnego zatwierdzenia przez
Inzynicra/Kierownika projektu. Roznice pomigdzy powolanymi normami a ich proponowanymi zamicnnikami musza
by¢ dokladnie opisane przez Wykonawcg i przedtozone Inzynicrowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

10.5. Przepisy zwiazane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlanc (Dz.U. z 2004 r. Nr 207, poz. 2016 tekst jednolity).

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu
i rozbi6rki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony
zdrowia (Dz.U. z 2002 1. Nr 108, poz. 953).

3. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — 0 wyrobach budowlanych (Dz.U. z 2004 r Nr 92, poz. 881)

DHV POLSKA. Sp. z 0.0. 21 pazdziernik 2005t

-



S8T-1

SIEC KANALIZACH SANITARNE] WIE WS JAWOROWA W GMINIE RASZYN
. Kanaly grawitacyjne wraz z przylaczami w ul. Rumianej i ul. Perloij
$ZCZEGOLOWA SPECYFIKACIA TECHNICZNA WYKONANIA [ ODBIORU ROBOT —KANALIZACIA SANITARNA

SST-1

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA
TECHNICZNA WYKONANIA |1 ODBIORU
ROBOT — KANALIZACJA SANITARNA

DY POLSKA Sp. z 0.0. 23 pazdziernik 2005



SIEC KANALIZACII SANITARNE] WE WSI JAWOROWA W GMINIE RASZYN
Kanaty grawitacyjne wraz z przytaczami w ut. Rumianej i ul. Perlowej
SST-1 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACIA TECHNICZNA WYKONANIA 10DBIORU ROBOT -KANALIZACJA SANITARNA

1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa zaméwienia
Nazwg zamdwienia podano w ogélnej specyfikacji technicznej (OST-0) pkt 1.1.
1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST-1) sa wymagania dotyczace wykonania i odBioru
robot stanowiacych czes¢ ww. zamdwienia i dotycza budowy kanalow grawitacyjnych wraz z przylaczami -
w ul. Rumianej i ul. Perfowej.

1.3. Roboty tymczasowe i prace towarzyszace

Wyszczegolnicnie i opis robét tymczasowych oraz prac towarzyszacych podano w ogdlnej specyfikacji
technicznej (OST-0) pkt 1.3.

1.4. Infermacje o terenie budowy
Informacje o terenie budowy podano w ogdlnej specyfikacji technicznej (OST-0) pkt 1 4.
L5. Klasyfikacja robét wedlug Wspdlnego Stownika Zaméwien

NAZWA ROBOT - . KOD

Roboty budowlane w zakresie budowy wodaciagéw i rurociagéw do odprewadzania $ciekow 45231300

1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.1. Kanalizacja sanitarna - sic¢ kanalizacyjna zewngtrzna przeznaczona do odprowadzania $ciekéw bytowo-
gospodarczych.

1.6.2. Kanal - liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego odprowadzania $ciekéw.

1.6.3. Przylacze kanalizacyjne — w ninicjszym zamdéwieniu oznacza odcinek kanahu przeznaczony do polaczenia
studzienki inspekcyjncj zlokalizowanej na posesji w odleglosci 2 + 3 m od jej granicy z siecia kanalizaciji sanitarnej.

1.6.4. Studzienka rewizyjna — studzienka na polaczeniach kanaléw lub na wigkszych zalamaniach osi kanalu
w planie przeznaczona do kontroli i prawidlowej eksploatacji kanalow. :

1.6.5. Studzienka inspekcyjna - studzienka kanalizacyjna niewlazowa zlokalizowana na zalamaniach osi kanahi w
planie, na zatamaniach spadku kanalu oraz na odcinkach prostych przeznaczona do kontroli | prawidtowe;
cksploatacji kanaldw.

1.6.6. Studzienka kaskadowa (spadowa) - studzienka kanalizacyjna majaca dodatkowy priéwéd pionowy
umogliwiajacy wytracenie nadmiaru energii $ciekéw, splywajacych z wyzej polozonego kanalu doptywowego do
nizej polozoncgo kanalu odphywowego.

1.6.7. Komora robocza - zasadnicza cze$é studzienki rewizyjnej przeznaczona do czynnosci eksploatacyjnych.
Wysokos¢ komary roboczej jest to odleglosé pomiedzy rzedna dolnej powierzchni plyty lub innego elementu
przykrycia studzienki lub komory, a rzedna spocznika. ]

1.6.8. Komin wlazowy - szyb polaczeniowy komory roboczej z powierzchnig ziemi, przeznaczony do zejscia
obstugi do komory robocze;j.

1.6.9. Plyta podwtazowa (pokrywowa) - plyta przykrywajaca komorg robocza lub komin wlazowy.
1.6.10. Plyta posrednia — plyta pomiedzy komora robocza i kominem wlazowym,

1.6.11.Pierdcien dystansowy — pierécien shuzacy do usytuowania wysokosciowego wlazu kanalowego.
1.6.12.Rura trzonowa — element studzienki inspekcyjne;

1.6.13. Wiaz kanalowy - element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych lub
inspekcyjnych, umozliwiajacy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.

1.6.14.Kineta - wyprofilowany rowek w dnie studzienki, przeznaczony do przeptywu w nim sciekow.”
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1.6.15.Spocznik - element dna studzienki pomigdzy kineta a $ciang komory robocze;j.

1.6.16.Pozostalc okreélenia podstawowe s zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST-0 pkt L.6.

2 MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogdlne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST-0 pkt 2.
2.2. Rury

2.2.1. Rury i ksztaltki kamionkowe

Rury i ksztaltki kamionkowe $rednicy 150 mm, zgodne z PN-B-12751 [6] i PN-B-06751 [2], 53 stosowane
gléwnie do budowy przepaddw w studniach rewizyjnych.

2.2.2. Rury i ksztaltki PYC-U

Rury kiclichowe klasy S do sieci kanalizacyjnej z nieplastyfikowanego polichlorku winylu PYC-U wg PN-
85/C-89205 i 1SO 4435:1991 @160 mm oraz @200mm taczonych na uszczelki gumowe.

2.2.3. Rury i ksztaltki PEHD

Rury cinieniowe z polietylenu twardego PEHD, z materiatu PE80, na cisnienie PNG,3 SDR21.
2.2.4. Rury i ksztaltki z zeliwa sferoidalnego

Rury z zeliwa sferoidalnego laczone na uszczelki NBR zgodne z PN-EN 598(26].

2.3. Studzienki inspekcyjne

Studzienki inspekcyjne zlozone sa z nastgpujacych zasadniczych czesci:
—  podstawy studzienki z wyprofilowang kineta,
- rury trzonowe] karbowanej,
- zwienczenia studzienki.

2.3.1, Podstawy studzienek

Podstawy studzienek jako elementy monolityczne z fabrycznie umieszczonymi uszczelkami gumowyrni
zapewniajacymi szczelnoéé 0,5 bar o $rednicy min. 400 mm. Podstawy dla rur kanalizacyjnych @160 mm oraz
©200 mm w wykonaniu z PP-B przelotowe lub z doplywami bocznymi.

2.3.2. Rury trzonowe
Rura trzonowa — o érednicy min. 400 mm, wykonana z rury karbowanej PP-B.
2.3.3.  Zwienczenie studzienki

W zaleznosci od lokalizacji studzienki:
—  w nawicrzehni bitumicznej lub betonowej - wlaz kanalowy z zeliwa sferoidalnego o klasie obciazenia D400 wy.
PN-EN 124 osadzony z zastosowaniem adaptera teleskopowego wykonanego z rury gtadkiej PVC-U,
- w pozostatych przypadkach - wilaz kanalowy z zeliwa sferoidalnego o klasie obciazenia B125 wg. PN-EN 124
osadzony na odciazajacym stozku lub pierScieniu betonowym.

2.4. Studzienki rewizyjne

Elementy prefabrykowane obejmuja;
—  Dno studzienki z kineta,
- Kregi betonowe,
—  Plyta podwiazowa,
—  Pierécienie dystansowe pod whaz

Elementy prefabrykowane wykonane z betonu malo nasiakliwego (nw < 4%), o klasic wytrzymalosci nie
nizszej niz B45, o wodoszczelnosci W8 1 mrozoodpornosci F-50. Element denny i kregi wyposazone fabrycznie w
zeliwne stopnie wlazowe. Elementy prefabrykowane wykonane z betonu mato nasiakliwego (nw < 4%), o klasie
wytrzymalosci nie nizszej niz B45, o wodoszczelnoéci W8 i mrozoodpornoéci F-50. Element denny i krggi
wyposazone fabrycznie w Zeliwne stopnie wlazowe. W clementach prefabrykowanych osadzone beda krocce
polaczeniowe wklejane w nawierconych otworach klejem opartym na bazie zywicy epoksydowej: na przelocie i na
potaczeniach z innymi kanalami dostosowane do rur @200 mm PVC-U, na doptywach bocznych do rur @160 mm
PVC-U, na przepadach bocznych (gora i dot) do rur kamionkowych @150 mm.
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Laczenie prefabrykatéw na uszczelkg gumowa. Laczenie pierdcieni dystansowych na zaprawg cementowa.

Wilaz kanalowy zeliwny @600 mm, o klasie obciazenia D400 wg. PN-EN 124:2000 osadzony na zaprawie
cementowe;. ‘

Studzienki zabezpiecza sie przez posmarowanie z zewnatrz izolacja bitumiczna. Dopuszeza sig stosowanie
innego $rodka izelacyjnego uzgodnionego z Inzynierem. W érodowisku slabo agresywnym, niezaleznie od czynnika
agresji, studzienki nalezy zabezpieczy¢ przez zagruntowanie 1zolacja asfaltows oraz trzykrotne posmarowanie
lepikiem asfaltowym stosowanym na goraco wg PN-C-96177 [6].

2.5. Rury ochronne

Do wykonania rur cchronnych nalezy stosowaé rury stalowe, bez szwu walcowane na goraco ogdlnego
zastosowania wg PN-EN 10210-1 [19] i PN-EN 10210-2 [20] maiowane wewngtrznie asfaltoza i zabezpieczone
zewngtrznie powloka bitumiczng z podwdjng przektadka,

2.6. Kruszywo na podsypke

Podsypka moze by¢ wykonana z maleriatu ziamistego z piasku, zwiru lub pospéiki. ‘Uzyty material ra
pods;pke powinien odpowiada¢ wymaganiom stosownych norm, np. PN-B-06712 [21], PN-B-11111 [22], PN-B-
11112 [23]. : : :

2.7. Zaprawa cementowa
Zaprawa cementowa powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-14501 [24].
2.8. Skladowanie

Kruszywa nalezy skladowa¢ na terenie wyréwnanym i utwardzonym, zabezpieczonym przed gromadzeniem
sig wod opadowych, w sposdb zabezpieczajacy je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materialami, -

Lepiszcze nalezy przechowywad w ~zbiornikach stalowych wyposazonych w urzadzenia grzewcze
1 zabezpieczonych przed dostgpemn wody i zanieczyszczeniem.

Przy skiadowaniu rur z tworzyw sztucznych nalezy sig kicrowaé zasada, iz tak dlugo jak te tylko mozliwe
powinny one by¢ skladowane w oryginalnych opakowaniach tzw. wiazkach. Wiazki mozna skladowaé jedna na
drugiej (maksimum 3 w slupku, jednak nie wyzej niz 2 m) pod warunkiem, ze ramka wiazki gérnej spoczywa na
ramce wigzki dolnej. - .
Podczas skladowania rur luzem (po rozpakowanju wiazek) nalezy przesirzegac nastepujacych zasad:

- gdy nie jest mozliwe podparcie rur na calej dhugosci to ich spodnia warstwa powinna spoczywaé na latach
drewnianych o szerokosci min. 50 mm i wysokogci zapewniajacej brak kontaktu kielichéw z podioZem; rozstaw
lat w odlegtosciach nie wigkszych niz 2,0 m,

- slerty rur nalezy zabezpieczy¢ wspornikami bocznymi wykonanymi z drewna (badz wylozonymi drewnem) w
rozstawie nie wigkszym niz 1,5 m,

- tury o réznych $rednicach i grubosciach scianek powinny by¢ sktadowane oddzielnie, a jezeli jest to nie mozliwe,
rury o najgrubszej $ciance powinny znajdowaé sig na spodzie,

- w stercie nie moze znajdowac si¢ wigcej niz 7 warstw rur, a wysokoéé sterty nie moze przekroczyé 1,5 m,

- warstwy rur nalezy uklada¢ naprzemiennie z wysunigciem kiclichéw tzn. tak, aby kielichy rur warstwy wyzszej
nie spoczywaly na kielichach warstwy nizszej.

Tezeli rury nie zostana wykorzystane (utozone) w ciagu 12 micsigey od daty ich dostarczenia do miejsca
skladowania nalezy je zabezpieczy¢ przed promieniowaniem slonecznym przez zadaszenie. Niedopuszczalne jest
nakrywanie skladowanych rur i uniemozliwienia ich przewietrzania. Temperatura w miejscu skiadowania nie
powinna przekraczaé 30°C.

Elementy studzienek inspekcyjnych nalezy skladowaé w warunkach analogicznych jak rury z tworzyw
sztucznych.

Betonowe i zelbetowe clementy prefabrykowane nalezy skladowaé na terenie wyréwnanym i utwardzonym,
zabezpieczonym przed gromadzeniem sig wod opadowych. , . S ,

Generalnie clementy prefabrykowane powinny byé skladowane w pozycji wbudowania, przy czym
wysokos¢ skladowania nie powinna by¢ wieksza niz 1,8 m. .

Dopuszcza sig sktadowanic krggdw w innej pozycji (nie wbudowania) przy zastosowaniu odpowiednich
srodkéw zabezpieczajacych te elementy przed uszkodzeniem i przesuwaniem sig.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczjce sprz¢tu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST-0 pkt 3.
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3.2. Sprz¢t do wykonania kanalizacji

Wykonawca przystgpujacy do wykonania kanalizacji powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z
nastepujacego sprzgtu:
— zurawi budowlanych samochodowych,
— koparek przedsigbiernych,
— spycharek kolowych lub gasiennicowych,
- sprzetu do zaggszczania gruntu,
- weiagarek mechanicznych,
— beczkowozdw,
- wyrzynarek (nawiertarek).

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Podstawowe wymagania dotyczace transportu podane zostalty w OST-0.
4.2. Rury z tworzyw sztucznych

Przewoz rur moze odbywaé sig wylacznie samochodami skrzyniowymi o odpowiedniej dlugosei.

Przewoz rur i prace przeladunkowe powinny sig cdbywal przy temperaturach powietrza od + 5 °C do
+30°C. Z¢ wzgledu na zwigkszong kruchod¢ materialu w niskich temperaturach szczegdlng ostroznosé nalezy
zachowaé przy temperaturach powietrza ponizej 0 °C.

Niedopuszczalne jest rzucanie (zrzucanic rur z samochodow) podeczas prac przeladunkowych oraz
przeciaganie po podlozu. Rury powinny by¢ przenoszone.

Transport rur powinien si¢ odbywaé w fabrycznych opakowaniach (wiazkach, pakietach), utozonych plasko
i zabezpieczonych przed przemieszczeniem. W przypadku rur luzem ich transport moze odbywac sig jedynie przy
spelnieniu nastepujacych warunkéw:

(1) rury powinny byé ukladane na podktadach drewnianych o szerokosci co najmniej 10 cm i grubodei minimum
2.5 cm, rozmieszczonych prostopadle do osi rur w rozstawie okoto 2,0 m,

(ii)  rury powinny by¢ zabezpieczone przed zarysowaniem przez ulozenie np. tektury faliste) na w/w podkiadach
drewnianych ora;: desek pod laficuchy spinajace burty skrzyn samochodéw,

(i)  dolna warstwa rur powinna zosta¢ zabezpicczona przed przesuwaniem si¢ za pemoca kolkow i klindw
drewnianych,

(iv)  w przypadku rur kielichowych powinny one byé ukladane naprzemiennie z wysunigciem kielichow tzn. tak,
aby kielichy rur warstwy wyzszej nie spoczywaty na kielichach warstwy nizszej,

(v}  nie dopuszcza sig przewozenia na rurach innych materialow.

W trakcie prac przeladunkowych przy uzyciu zurawi nie dopuszcza sig stosowania (w kontakeie z rurami)
metalowych lin i lancuchéw. W takich przypadkach powinne sie stosowaé liny miekkie tj. nylonowe, baweniano-
konopne itp.

4.3. Elementy studzienek z tworzyw sztucznych

Elementy studzienek nalezy transportowac z nalezytg ostroznoscia 1 przy zachowaniu analogicznych zasad
jak przy transporcie rur z tworzyw sztucznych.

4.4. Betonowe elementy prefabrykowane studzienek

Elementy prefabrykowane powinny by¢ transportowane w pozycji wbudowania, przy czym wysokosc
ulozenia nie powinna by¢ wigksza niz 1,5 m.
_ Dopuszcza sig transport tych elementéw w innej pozycji (nie wbudowania) przy zastosowaniu
odpowiednich $rodkow zabezpieczajacych przed uszkodzeniem i przesuwaniem sig.

4.5. Zwienczenia studzienek

Zwiehczenia mozna transportowaé dowolnym $rodkiem transportu pod warunkiem zabezpieczenia przed
przesuwaniem sig. Zwienczenia klasy B i D moga byd ransportowane luzem.

4.6. Kruszywo

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajgcych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem  z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania dotyczace wykonania robét
Podstawowe wymagania dotyczace wykonania robét podane zostaty w OST-0.
5.2. Roboty kanalizacyjne w wykopach otwartych

5.2.1.  Roboty ziemne

Roboty ziemne polegajace na wykonaniu wykopow otwartych w cclu ulozenia kanaldéw nalezy prowadzic -
zgodnie z zasadami podanymi w normie PN-B-10736 [25].

Jezeli w Dokumentacji Projektowej nie podano inaczej nalezy przyjac jako generalng zasade, iz stosowane
powinny by¢ wykopy otwarte obudowane (waskoprzestrzenne), o $cianach pionowych, szczelnie odeskowanych '
i rozparte. Zaleca sig stosowanie gotowych obudow skrzyniowych, rozporowych itp.

W zaleznoéci od srednicy uktadanego przewodu oraz glebokosci jego ulozenia nalezy stosowad
odpowiednia, minimalng szeroko$¢ wykopdw. Wytyczne dotyczace minimalnej szerokoéci wykopow podaje
Tabela 1. i Tabela 2.

Tabela 1. Minimalna szerokoéé wyvkopu w zaleznosci od §rednicy nominalnej przewodu

Lp. s;s:jggung%nnalna Minimalna szeroko$¢ wykopu [mm]
1 DN <225 : DN + 400
2 225 <DN <350 | DN + 500
3 350 < DN <700 DN -+ 700

Tabela 2. Minimalna szerokodé wykopu w zaleznosci od jego glebokodci

Lp. | Gleboko$é wykopu h [m] Minimalna szerokos¢ wykopu [m]
I h < 1,00 dowolna
2 1,00 <h <1,75 0,80
3 1,75 < h <4,00 , 0,90
4 h> 4,00 1,00

Wykop nalezy rozpoczyna¢ od najnizszego punktu budowanego kanalu i prowadzié po w kierunku
przeciwnym niz spadek dna tego kanalu, )
_ Jezeli gruntu rodzimego z wykopu nie mozna skladowad na odklad, nalezy go wywiez¢ i tymczasowo

sktadowaé w miejscu zaakceptowanym przez InZzyniera. .

W przypadku prowadzenia Robét ziemnych w pasie drogowym nalezy przestrzegaé nastepujacych zasad
odnosnie rozbiérki nawierzchni:

(I nawierzchnia naturalna - calo$é materiahu z wykopu mozna traktowa¢ jako grunt rodzimy,

(i) nawicrzchnia z betonu asfaltowego — wszystkie warstwy konstrukcyjne nawicrzchni nalezy usunaé, nie
dopuszczajac do zmieszania tego materialu z gruntem rodzimym; material ten stanowi odpad i jako taki nic
moze zostal uzyty do zasypania wykopéw (nawet w mieszance z gruntemn rodzimym); Wykonawca jest
zobowiazany do zagospodarowania tego odpadu zgodnie z obowiazujacymi przepisami; przyjmuje si¢, ze koszt
zwigzany z zagospodarowaniem tego odpadu Jest wlaczony w ceny jednostkowe i stawki przedstawione przez
Wykonaweg w wycenionym Przedmiarze Robot,

(ii1) nawierzchnie rozbieralne (betonowa kostka brukowa, plyty betonowe itp.) — nieuszkodzone, prefabrykowane t
clementy nawierzchni nalezy zdjaé i skltadowad w odpowiednio przypotowanym miejscu zaakceptowanym
przez Iniyniera, a po zakoiiczeniu Robdt kanalizacyjnych uzy¢ ich do odbudowy tej nawierzchni; elementy
uszkodzone, nic nadajace sie do powtdrnego wykorzystania Wykonawca zagospodaruje jako cdpad, zgodnie z y
obowiazujacymi przepisami; przyjmuje sic, ze koszt zwigzany z zagospodarowaniem takiego odpadu jest
wlaczony w ceny jednostkowe i stawki przedstawione przez Wykonaweg w wycenionym Przedmiarze Robét.

Jezeli Wykonawca bedzie prowadzil Roboty ziemne przy uzyciu sprzetu mechanicznego (koparek), wykop
mechaniczny nalezy zakoriczy¢ zanim osiagnigta zostanie projektowana rzgdna dna wykopu. Pozostalg czesé Robot
ziemnych do osiagniecia projektowang;j rzednej dna wykopu nalezy prowadzic¢ recznie.

Jezeli wykop zostanie wykonany za glgboko nalezy postgpowac wg ponizszych wytycznych:

(1) niedopuszczalne jest wyrownywanie przeglebienia materiatem z urobku, ’
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(i)  wypehié przeglebicnie do projektowanej rzgdne) dna wykopu mieszanka piasku (spelniajacego warunki
stosowania na podsypke) i cementu w ilosci 50 kg cementu na 1 m3 piasku; warstwg uzupelniajaca zaggscic
do wskaznika zageszczenia min. 0,97.
Obsypka w strefie przewodu do wysokosci 0,30 m ponad wierzch rury wykonana recznie z jednorodnego
materialu piaszczystego warstwami 0,10 m i zaggszczona do Is = 95 %.
Zasypka z gruntu rodzimego zaggszczana mechanicznie warstwami 0,25 m do uzyskania wskaznika
zageszczena [s = 97 %.

52.2. Ukladanie Kanalow

Roboty polegajace na ukladaniu kanatow w wykopach otwartych nalezy prowadzié zgodnie z zasadami
podanymi w normie PN-ENV 1401-3U [10].

Jeéli w Dokumentacji Projektowej nie podano inaczej przy ukladaniu kanaléow nalezy przestrzegac
nastepujacych wytycznych:

(1) w strefie ulozenia przewodu mogg by¢ stosowane wylacznie materiaty gruntowe spelniajace wymagania
okreélone w punkcie 2.6.

(ii)  podsypka dolna powinna mie¢ grubosc 20 cm,

(iti)  zasypka wstgpna powinna mie¢ grubos¢ 30 cm,

(iv)  material gruntowy w strefie uloZenia przewodu nalezy zaggscié do uzyskania wskaznika zaggszczenia min.
0,97.

Dopuszcza sig laczenie poszczegélnych rur w dhzsze odcinki (przewody) na powierzchni terenu i
opuszczanie ich do wykopu po zmontowaniu. W takim przypadku nalezy bezwzglednie przestrzegac warunku nie
przekraczania dopuszczalnej strzatki ugiccia, ktéra podaje producent rur. Dodatkowo po opuszezeniu przewodu
nalezy sprawdzié jego kazde polaczenic kielichowe, upewniajac sig, se.bose konce sa wsunigte w kielichy zgodnie z
oznaczong na rurach granicg wsunigcia.

Niedopuszczalne jest zrzucanie materialu gruntowego na ulozony przewdd bezposrednio z samochodow.
Na warstwie zasypki wstgpnej nalezy uloZy¢ tasmg ostrzegawcza (ciagla, na calej diugosci kanatu).

W strefic ulozenia przewodu nie dopuszcza sig mechanicznego zageszczania materialu gruntowego.

Przy ukiadaniu kanahu z rur zeliwnych sferoidalnych nalezy po wykonaniu kanal w calodci obetonowaé¢ betonem
B235, zachowujac minimalng grubo$é obetonowania 10 cm.

5.2.3. Wpykonanic studzienek z tworzyw sztucznych

Roboty polegajace na montazu studzienek z tworzyw sztucznych nalezy prowadzi¢ zgodnie z zasadami
podanymi w normie PN-ENV 1401-3U [10].

Jedli w Dokumentacji Projektowej nie podano inaczej studzienki nalezy posadawia¢ na warstwie podsypki
wykonanej z materialu gruntowego spehiajacego wymagania okreélone w punkcie 2.6. Grubo$¢ podsypki powinna
wynosié¢ min. 10 cm.

Podczas wykonywania podsypki i zasypki w strefie studzienki material gruntowy nalezy ukladaé warstwami,
réwnomiérnie ze wszystkich stron studzienki. Réznice wysokoscl nie powinny by¢ wigksze niz 15 cm. Zaggszczenie
materialu  gruntowego nalezy wykonad niezwlocznic po wbudowaniu w taki sposéb, aby nie spowodowal
odksztalcenia studzienki i/lub przewodéw do niej podiaczonych. Zaggszczanie nalezy wykonywac:

(i) recznie — warstwami do 15 cm,
(i) mechanicznie (wylacznie lekkim sprzgtem) — warstwami do 30 cm.

Nie dopuszcza sie zaggszczania cigzkim sprzgtem w strefie studzienki oraz wbudowywania materialu
grunlowego w stanie uplynnionym.

Do wbudowania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ wytacznie po uzyskaniu wlasciwych parametréw
zageszczenia warstwy poprzedniej.

Jezeli Dokumentacja Projektowa przewiduje zastosowanie pierscienia odciazajacego to warstwa zasypki
gléwnej o grubosci 60 cm, stanowiacej podioze pod pierscien, powinna zosta¢ wykonana z gruntu stabilizowanego
cementem o R,=2,5 MPa (zgodnie z ,,Wytycznymi wzmacniania podioza gruntowego w budownictwie drogowym”
- 1BDiM 2002). Gérna powierzchnia tej warstwy powinna zostaé uksztallowana zgodnie ze spadkiem nawierzchni w
miejscu wbudowania studzienki, lecz nie wigkszym niz 7%. Montaz pierécienia nalezy wykonaé na warstwie
plastycznej zaprawy cementowo-piaskowej.

W zaleznoéci od lokalizacji studzienki nalezy odpowiednio posadawiac ich zwienczenia. W przypadku
lokalizacji studzienki w pasie drogowym Wykonawca zobowiazany jest do stosowania nastepujacych zasady:

(1) dla wszystkich nawierzchni drogowych poza gruntowg rwieficzenie nalezy zlicowaé z .poziomem
nawvierzechni,

(i} ~w nawierzchni gruntowej lub w pasie zieleni drogi zwieficzenie nalezy posadowi¢ 5 cm nad poziomem
nawierzchni (terenu); wtaz nalezy obetonowac pierScieniem o szerokoéci 30-45 cm z gorng powierzchnia
zataria na gladko i wykonanym spadkiem na zewnatrz (od brzegu zwieficzenia do poziomu nawierzchni).

DHV POLSKA Sp. z 0.0. 29 ' pazdziemik 2005 .



SIEC KANALIZACI SANITARNE] WE WSI JAWOROWA W GMINIE RASZYN
. Kanaly grawitacyjne wraz z przylaczami w ul. Rumtianej i ul. Perlowej
SST-1 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACIA TECHNICZNA WYKONANIA [ ODBIORU ROBOT —KANALIZACJA SANITARNA

Poza pasem drogowym w terenach zielonych zwieficzenia nalezy posadawia¢ 10-15 cm nad poziomem terenu
z obetonowaniem jak wyzej.
5.2.4. Wykonanie studzienek z zelbetowych clementéw prefabrykowanych :
~ Roboty polegajace na montazu studzienek z zelbetowych elementéw prefabrykowanych nalezy prowadzié
zgodnie z zasadami podanymi w normie PN-B-10729 (15].
Wymogi odnosnie sposobu posadawiania pierécieni odcigzajacych oraz zwiehczen sa analogiczne, jak przy
wykonywaniu studzienek z tworzyw sztucznych. : :

5.3. Roboty kanalizacyjne wykonywane metoda bezwykopowg

Ulozenie stalowej rury oslonowej nalezy wykonaé bezwykopowa technologia z usuwaniem gruntu, metoda
przecisku (przewiertu) zgodnie z norma PN-EN'12889 [12).

Montaz kanalu w rurze oslonowe;j przy zastosowaniu $lizgéw z PE rozstawionych co 1,2m.

Uszezelnienie rury kanalizacyjnej w rurze oslonowej przy uzyciu manszety gumowej EPDM.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jako$ci robét
Ogodlne zasady kontroli jakodci robot podano w OST-0 pkt 6.

6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Badania przed przystapieniem do rohét

Przed przystapieniem do robét Wykenawca powinien wykonaé badania materialéw do betonu i zapraw i
ustalic recepte. Y
6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robat
Wykonawea jest zobowiazany do stalej i syslematycznej kontroli prowadzonych robdt w zakresie i z
czgstotliwoscia okreslong w niniejszej OST i zaakceptowang przez Inzyniera.
W szczegolnosei kontrola powinna obejmowag:
- sprawdzenie rzednych zaloionych law celowniczych w nawiazaniu do podanych stalych punktow
wysoko$ciowych z doktadnoscia do 1 cm,
— badanie zabezpicczenia wykopdw przed zalaniem woda,
- badanie | pomiary szerokosci, grubosci i zaggszezenia wykonangj warstwy podloza z kruszywa mineralnego lub
betonu,
- badanie odchylenia osi kolektora,
- sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowa zalozenia przewodow i studzienek,
— badanie odchylenia spadku kolektora deszczowego,
— sprawdzenie prawidlowosci ulozenia przewodow,
- sprawdzenie prawidlowosci uszczelniania przewodow,
- badanie wskaznikow zaggszczenia poszczegdlinych warstw Zasypu,
~ sprawdzenie rzednych posadowienia studzienck $ciekowych (kratek) i pokryw wlazowych,
— sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja.

6.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

— odchylenie odleglosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno wynosic¢ wigcej
niz+ 5 cm, .

~ odchylenie wymiaréw w planie nie powinno byé wicksze niz 0,1 m,

= odchylenie grubosci warstwy podioza nie powinno przekraczaé £ 3 cm,

— odchylenie szerokosci warstwy podtoza nie powinno przekraczaé + 5 cm,

— odchylenie kolcktora rurowego w planic, odchylenie odleglosci osi ulozonego kolektora od osi przewodu
ustalonej na fawach celowniczych nie powinna przekraczad + 5 mm,

— odchylenie spadku ulozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie powinno przekraczaé -5%
projektowanege spadku (przy zmnigjszonym spadku) 1 +10% projektowanego spadku (przy zwigkszonym
spadku),

— wskaznik zaggszczenia zasypki wykopow okreslony w trzech miejscach na dlugosci 100 m powinien by¢ zgodny
zpkt5.2.1,

— rzedne kratek $ciekowych i pokryw studzienek powinny by¢ wykonane z dokladnoscia do + 5 mm.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST-0 pkt 7.

-7.2. Jedaostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizacji.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru robét podano w OST-0 pkt 8.
Roboly uznajc sig za wykonane zgodnie z dokumentacja projcktows, SST i wymaganiami InZyniera, jezeli
wszystkie pormiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne,

8.2. Odbi6r robot zanikajacych i ulegajacych zakrycin

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— roboty montazowe wykonania rur kanalowych i przykanalika,
- wykonane studzienki $cickowe i kanalizacyjne,
- wykonane komory,
- wykonana izolacja,
— zasypany zaggszczony wykop.
Ndtiér robét zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt
i poprawek, bez hamowania ogdlnego postgpu robot.
Dhugos$é odcinka robét ziemnych poddana odbiorowi nie powinna by¢ mniejsza od 50 m.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdblne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatmosei podano w OST-0 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje wykonanie robét podstawowych, tymezasowych i
prac towarzyszacych:
oznakowanie robot,
— doslawe materialow,
— wykonanie robét przygotowawczych (pomiary, wytyczenie trasy, rozbiérka nawierzchni),
- wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV wraz z umocnieniem $cian wykopu i jego odwodnienie,
— przygotowanie podioza i fundamentu,
- \\'ykopanic sgezkow,
— ulozenie przewodéw kanalizacyjnych, przykanalikéw, studni, studzienek éciekowych,
- wykénanie izolacji studzienek betonowych,
— przebudowe istniejacych osadnikéw gnilnych (jesli wystgpuje na przykanalikach),
— wlaczenie do istnicjacej kanalizacji
— zasypanie i zageszczenie wykopu,
— transport nadmiaru urobku,
- przeprowadzenic pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,
~ wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej przebiegu kanahu.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

i

10.1. Normy

1. PN-EN 1610 Budowa i badania przewoddw kanalizacyjnych
2. PN-EN 295-1 Rury i ksztaltki kamionkowe i ich polaczenia w sieci drenazowej 1 kanalizacyjne;.
Wymagania.
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3. PN-EN293.2 Rury i ksztaltki kamionkowe i ich polaczenia w sieci drenazowej i kanalizacyjne;.
Sterowanie jakosciq i pobieranie prébek.

4. PN-EN 295-3 Rury i ksztaltki kamionkowe i ich polaczenia w sieci drenazowej i kanalizacyjnej.
Metody badan..

5. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte

6. PN-C-96177 Przetwory naftowe. Lepik asfaltowy bez wypelniaczy stosowany na goraco

7. PN-EN 124 Zwienczenia wpuslow | studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu,
pieszego i kolowego

8. PN-H-74086 Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych

9. PN-EN 1401-1 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne bezcisnieniowe systemy
przewodowe 2 niezmigkczonego polilchlorku winylu) (PVC-U) do odwadniania i
kanalizacji. Wymagania dotyczace rur, ksztaltek i systemu '

10.  PN-ENV 1401-3U Systemy przewodéw rurowych z tworzyw sztucznych do podziemnej
bezcisnieniowej kanalizacji deszczowej i Sciekowej — Nieplastyfikowany
poti(chlorck winylu) (PVC-U) — Czesé 3: Zalecenia dotyczace wykonznia instalacji

11.  BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i zelbetowe.

12.  PN-EN 12889 Bezwykopowa budowa i badanie przewodéw kanalizacyjnych.

13, PN-EN 13331-2U Systemy obudéw do wykopdow — Czgéé 2: Ocena na podstawie obliczei lub badan

14.  PN-B-060350 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogélne

15.  PN-B-10729 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.

16. PN-EN 476 Wymagania ogdlne dotyczace elementéw stosowanych w systemach kanalizacji
grawitacyjnej

17.  PN-EN 752-] Zewnglrzne systemy kanalizacyjne ~ Pojecia ogdlne i definicje

18.  PN-EN 752-2 Zewngtrzne systemy kanalizacyjne — Wymagania

19.  PN-EN 10210-1 Ksztaltowniki zamkniete wykonane na goraco ze stali konstrukcyjnych niestopowych
i drobnoziarnistych — Warunki techniczne dostawy

20. PN-EN 10210-2 Ksztattowniki zamknigte wykonane na goraco ze stali konstrukcyjnych niestopowych
i drobnoziamistych — Tolerancje, wymiary i wielkosci statyczne

21. - PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

22, PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

23, PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

24, PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle L

25. PN-B-10736 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociggowych 1 kanalizacyjnych.
Warunki techniczne wykonania.

26. PN-EN 598 Rury, ksztaltki i wyposazenie z zeliwa sferoidalnego oraz ich polaczenia do

10.2. Inne dokumenty

odprowadzania Sciekéw. Wymagania i metody badan.

- . Wytyczne wzmacniania podloza gruntowego w budownictwie drogowym™ — IBDiM 2002
w~Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci kanalizacyjnych” - COBRTI INSTAL Zeszyt 9 2003.
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1. CZESC OGOLNA
1.1. Nazwa zaméwienia
Nazwg zaméwienia podano w ogélnej specyfikacji technicznej (OST-0) pkt 1.1.

1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST-2) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt stanowiacych czedé ww. zaméwienia i dotycza robét drogowych polegajacych na odtworzeriu nawierzchni
podc:as budowy kanalow grawitacyjnych wraz z przylaczami w ul. Rumianej i ul. Pertowe].

1.3. Roboty tymezasowe i prace towarzyszace

Wyszczegélnienie i opis robdt tymczasowych oraz prac towarzyszacych podano w ogéinej specyfikacji
technicznej (OST-0) pkt 1.3.

1.4. Informacje o terenie budowy
Informagje o terenie budowy podano w ogélnej specyfikacji technicznej (OST-0) pke 1.4.
1.5. Klasyfikacja robét wedtug Wspélnego Slownika Zaméwien

NAZWA ROBOT KOD

Roboty w zakresic naprawy drég 45233142

1.6. OkreSlenia podstawowe

1.6.1. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od Jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.6.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu,

1.6.3. Jezdnia - czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.
1.6.4. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potlaczenia.

1.6.5. Nawicrzchnia - warstwa lub zespdl warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzert od ruchu na

podioze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa §cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca sie migdzy warstwg $cieralng a podbudows, zapewniajaca lepsze
rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejace;
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cze$é nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podioze. Podbudowa moze
sklada¢ sig z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

¢} Podbudowa zasadnicza - goma cze$é podbudowy spelniajaca funkcje noéne w konstrukcji nawierzchni. Moze
ona skladac sie z jednej lub dwach warstw. E

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czesé podbudowy spetniajaca, obok funkeji nosnych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podloza. Moze zawierad warstwe
mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochrenna - warstwa, ktorej gléwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dzialania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastck drobnych gruntu do
warslwy nawierzchni lezacej powyzej.

1) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej sig¢ do nawierzchni.

1.6.6. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i edpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.6.7. PodlioZe nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci przemarzania.
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1.6.8. Podloze ulcpszone nawierzchni - gorna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnig, ulepszona
w celu umozliwienia przejgcia ruchu budowlancgo | whasciwego wykonania nawierzchni.

1.6.9. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.6.10. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST-0 pkt 1.6.

2 MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogélne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST-0 pkt 2.
2.2. Materialy do odbudowy warstw podbudowy

Do odtworzenia podbudowy ismigjacych nawierzchni, innych niz gruntowe nalezy stosowaé kruszywa
stabilizowane mechanicznie zgodne z normq PN-S-06102 [5], chudy beton i/lub beton asfaltowy w zaleznosci od
wymagar zawartych w Dokumentacji Projektowej lub polecen Inzyniera.

2.2.5.  Kruszywa stabilizowane mechanicznie

Kruszywo lamane kamienne lub Zuzlowe powinno spetnia¢ wymagania normowe dobrego uziarnienia oraz
wlasciwosci fizykomechanicznych (wskaznik piaskowy powyzcj 40, brak zanieczyszczen, mrozoodpornosc
$cieralnosé w bebnie LA ponizej 30-40%, odpornos$¢ na rozpad kruszywa zuzlowego).

2.2.6. Tluczen kamienny

W przypadku dotychczasowej nawierzchni thuczniowej 1 przy kategorii obcigzenia ruchem bardzo lekkim i
lekkim moze by¢ stosowany thuczen kamienny zgodnie z norma PN-8-96023 [6].
2.2.7. Mieszanki mineralno-bitumiczne -

Stosowane na wykonanie gérnej warstwy podbudowy zgodnie z norma PN-8-96025 [7].
2.2.8. Kruszywo z rozbiérki dotychczasowej warstwy

Kruszywo z rozbiérki dotychczasowe) warstwy moze by¢ wykorzystane, o ile speinia wymagania, bylo
seleklywnie skladowane i nie zostalo zanieczyszczone.

2.3, Materialy do odbudowy warstw jezdnych

23.1. Obramowanic nawierzchni

. Do odtworzenia obramowania jezdni mozna uzy¢ krawgzniki z rozbiorki o ile nie sg zniszczone lub
uszkodzohe. -Krawezniki wymieniane zgodnie z norma PN-B-11213 [8].

2.3.2.  Beton asfaltowy

Warstwa $cieralna i wiazaca powinna by¢ wykonana z betonu asfaltowego zgodnie z normg PN-S-
96025 [7].

2.3.3. Nawierzchnie brukowane

Odtworzenie nawierzchni przez powtéme ulozenie materiatu brukarskiego z rozbiorki, Ewenwalne braki
odtworzy¢ stosujac odpowiednie normy PN-8-06100 [1], PN-S-96026 [2], PN-8-06101 [10], PN-S-96019 [11].

2.34. Piasek
Piasek stosowany jako podsypka pod nawierzchnie brukowane zgodnie z normg PN-B-11113 [9].

2.4. Materialy do edbudowy warstw konstrukecyjnych nawierzchni chodnikowych

Podbudowa jak w pkt. 2.2.3, nawierzchnia jak w pkt. 2.3.3 podsypka jak w pkt. 2.3.4.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu
Opdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST-0 pkt 3.
3.2. Sprzet do odtworzenia nawierzchni

Wykonawca przystepujacy do odtworzenia nawicrzchni powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z
nastgpujacego sprzgtu:
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- mieszarek do wytwarzania mieszanki mineralno-bitumicznej, wyposazonych w urzadzenia dozujace wode,
Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie Jednorodnej mieszanki o wilgotnoscei optymalne;j,

— ubijakéw lub plyt wibracyjnych do zageszczania,

—  betoniarek,

~ urzadzen do cigcia i frezowania nawierzchni, .

- wytwbrni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub ciaglym do wytwarzania mieszanek mineralng-asfaltowych,

~ ukladarek do ukiadania mieszanek mineralno-asfaltowych typu ZagesZczanego,

—  skrapiarek,

~ walcdw ogumionych lub wibracyjnych,

- walcow gladkich,

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Podstawowe wymagania dotyczace transportu podane zostaty w OST-0.

4.2. Kruszywo

Kruszywo mozna przewozié dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmigszaniem Zz innymi  asortymentami kruszywa  lub  jego frakcjami i nadmicrnym
zawilgoceniem.

4.3. Mieszanka betonu asfaltowego

‘Mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozié pojazdami samowyladowczymi z przykryciem w czasie
transportu i podczas oczekiwania na rozladunek. ' C

Czas transportu od zatadunku do rozladunku nie powinien przckracza¢ 2 godzin z jednoczesnym
spelnieniem warunku zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca sig stosowanie samochodéw termoséw z podwéjnymi $cianami skrzyni wyposazonej w system
OfIZEWCZY.

4.4. Betonowa kostka brukowa

Betonowe kostki brukowe moga byé przewozone na paletach - dowolnymi $rodkami transportowymi po
oslagnieciu przez beton wytrzymatosci na $ciskanie co najmniej 15 MPa. Kostki w trakcie transportu powinny by¢
zabezpieczone przed przemieszezaniem sie i uszkodzeniem.

Palety transportowe powinny by¢ spinane ta$mami stalowymi lub plastikowymi, zabezpieczajacymi kostki
przed uszkodzeniem w czasie transportu. Na jednej palecie zaleca sie uklada¢ do 10 warstw kostek (zaleznie od
grubosci i ksztattu), tak aby masa palety z kostkami wynosila od 1200 kg do 1700 kg.

4.5. Krawezniki i obrzeza

Krawezniki i obrzeza moga byé przewozone dowolnymi érodkami transportowymi. T'{'rawe_.zmki betonowe
nalezy uklada¢ w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy. Krawezniki kamienne nalezy uklada¢ na
podkladkach drewnianych, dlugoscia w kierunku jazdy. Krawezniki i obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed
przemieszezaniem sie i uszkodzeniem w czasie transportu. '

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania dotyczace wykonania robét
Podstawowe wymagania dotyczace wykonania robét podane zostaty w OST-0 pkt 5.
5.2. Wymagania podczas rozbiorki istniejacej nawierzchni

Wzdluz projektowanej krawedzi wykopu nalezy wykena¢ w nawicrzchni bitumicznej weinki, najkorzystniej
przez wycigeie pila lub wyfrezowanie, z poszerzeniem 5-10 cm w polowie grubosci warstwy, a nastepnie usungé
warstwe wicrzchnia w pasie wykopu. Usuniete fragmenty warstwy nalezy wywiezé z terenu robét z przeznaczeniem
do wtdrnego przerobu i wykorzystania.

W przypadku nawierzchni brukowej lub z elementéw prefabrykowanych (nawirzchnie chodnikowe)
material przeznaczony do ponownego ulozenia po zakonczeniu robét sktadowaé wzdluz wykopu.

W razie przydatnoéci do powtérnego wykorzystania materiat podbudowy sktadowac nalezy oddzielnie od
gruntu podloza. B
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5.3. Przygotowanie podloza gruntowego

Zasypki waskoprzestrzennych wykopow, niezaleznie od kategorii ruchu na drodze, powinny uzyskaé do
glgbokosci 1,2 m wskaznik zageszczenia Is co najmniej 1,0. Na wiekszej glebokosci dopuszcza si¢ wskaznik 0,97
pod warunkiem uzycia kruszyw dobrze zageszczalnych. W przypadku trudnodci osiagniecia wymaganych
wskaznikow zageszczenia zaleca sig zastapienie gornej warstwy zasypu wykopu wzmocniong podbudowa o grubosci
80 cm pod nawierzchnia jezdni i 65 cm w chodniku.

Wysoko$é zasypki po zageszczeniu gruntu w wykopie powinna by¢ nizsza o 5-10 cm ponizej poziomu
stropu istniejacego podloza gruntowego.

5.4. Odbudowa warstw podbudowy

Odbudowe warstw konstrukcyjnych drogi nie nalezy prowadzic¢ w okresie ZImowym.

Na gruntach nieprzepuszczalnych i slaboprzepuszczalnych ulozy¢ nalezy warstwg odsaczajaca, klora moze
by¢ zastapiona przez pogrubienie dolnej warstwy podbudowy przy wskazniku wodoprzepuszczalnosei kruszywa
powyZej 5 médobg. Dolna warstwg podbudowy wykonanej z kruszywa lamanego kamiennego lub zuzlowego nalezy
zageszezal zageszczarkami wibracyjnymi i ubijakami do osiagnigcia co najmniej 1,0 zageszczenia maksymalnego
wg normalnej metody Proctora.

Grubos¢ dolnej warstwy podbudowy po zaggszezeniu powinna by¢ nie mniejsza od grubosci projektowanc)
i dorychczasowej konstrukcji.

Podbudowa moze by¢ wykonana jako thiczniowa w przypadku dotychczasowej nawierzchni Huczniowej.

Gorma warstwa podbudowy wykonana powinna byé z mieszanek mineralno-hitumicznych. Grubo$¢ fej
warstwy powinna wynosi¢ 7-13 cm dla ruchu lekkiego i $redniego do 14-18 cm dla ruchu ciezkiego i bardzo
ciezkiego.

Wykonanie takiej podbudowy zaleca sig rownicz w miejsce starej nawierzchni brukowcowej lub z koski
kamienne! pod warstwa jezdna oraz w przypadku podbudéw stabilizowanych spoiwami i z chudego betonu.

Dopuszcza sig, za zgoda Inzyniera, wykonanie gémej warstwy podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie lub jako podbudowa tluczniowa jak warstwa dolna.

5.5. Odbudowa warstw jezdnych

5.5.1. Odbudowa obramowania

Wzdhiz wytyczonej linii krawgznika wykonac¢ na glebokosci ok. 0,5 m ponizej wyznaczonego poziomu
gornej krawgdzi, lawg fundamentowa z betonu o grubosci 15 cm i szerokosci 40 cm, na ktérej, na podsypce
cementowo-piaskowej w proporcji 1:3, osadzi¢ nalezy krawgzniki. Spoiny wypekni¢ zaprawa cementowo-piaskows,

W przypadku przyleglego chodnika kraweznik powinien by¢ posadowiony tak, aby goma krawedz
znajdowala sig na réwni lub do 2 cm ponizej powierzchni chodnika.

552, Odbudowa warstw nawierzchni bitumicznej

Na uprzednio przygotowanej i oczyszczonej podbudowie rozlozy¢ nalezy warstwg wyréwnawcza a
nastepnie, po jej zaggszczeniu, warstwg scieralna.

Migdzy warstwami mineralno-bitumicznymi oraz migdzy tymi warstwami a podbudowa nalezy stosowac
zwiazanic miedzywarstwowe przez skropienie podloza danej warstwy asfaltem uphmnionym lub emulsja asfaltowa o
wlagciwoéciach dostosowanych do warunkéw, Podloze powinno by¢ skropione w ilosci wyslarczajacej do zwigzania
warstw, bez nadmiaru lepiszcza, réwnomicrnie na calej powierzchni. .

W przypadku dotychczasowej nawierzchni z asfaltu lanego nalezy przy odbudowie zastapic ja nawierzchnia
z betonu asfaltowego.

Warstwy nawicrzchni powinny by¢ nalezycie zaggszczone przy zaleceniu zastosowania walcoéw
ogumionych lub wibracyjnych i powierzchniowego zageszczenia walcem gladkim.

Nawierzchnia powinna by¢ ulozona w rownym poziomie z nawierzchnig dotychczasowa przy zachowaniu
wymaganych spadkéw. Spoiny na styku nawierzchni nalezy zalaé masg asfaliowa.

Prace wykonywa¢ w korzystnych warunkach atmosferycznych.

5.53. Odbudowa nawierzchni brukowanych

Nawierzchnie nalezy odbudowaé przez powtdrne utozenie materialu brukarskiego z rozbiorki przy
wykonywaniu wykopu.

Przy ukladaniu kostki kamiennej nalezy ja przelozyé z odwrdceniem niezniszczong plaszczyzna na
powierzchni. Zniszczony material brukarski nalezy wymienié, braki uzupeknic.

Kostke lub brukowiec ukladaé odcinkami w sposéh odpowiadajacy nawierzchni dotychczasowe].

Na podbudowie nalczy rozscieli¢ warstwa podsypki piaskowej fub cementowo-piaskowej grubosei 3-10 cm,
na ktorej uklada sig $ci$le material brukarski. Po ulozeniu okreslonego odcinka kostke lub brukowiee ubija sig dwu-
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lub trzykrotnie dla wyrdéwnania profilu i zaklinowania. Speiny wypelnia si¢ materialem klinujacym, piaskiem [ub
zaprawg cementowo-piaskows, .

W podobny sposab ukladane sa nawierzchnie z ksztahtek betonowych i klinkieru.
5.5.4. Odbudowa nawierzchni gruntowych

Po wyréwnaniu i sprofilowaniu drogg gruntowa nalezy zaggs$cic. Liczbe przejsé sprzetu Z3gEszczajacego
potrzebna do wymaganego zageszczenia gruntu nalezy ustalié deswiadczalnie, np. na odcinku prébnym.

Wyréwnana i wyprofilowana nawierzchnig gruntowa zageszceza sig przy wilgotnosei optymalne;.

Jezeli wilgotnos¢ gruntu jest nizsza od wilgotnosci optymalnej o wigeej niz 20 % jej wartosci, to wilgotnosé
gruntu nalezy zwigkszy¢ przez dodanic wody. Jezeli wilgotnodc gruntu jest wyzsza od wilgotnosei optymalnej o 10%
jej wartodci, grunt nalezy osuszyé. Sposéb osuszenia powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

Zaggszczenie wyprofilowanej nawierzchni gruntowej o przekroju daszkowym nalezy rozpoczynaé od
krawedzi drogi i stopniowo przesuwaé pasami podluznymi czesciowo nakiadajacymi sie w kierunku jej osi.
Zaggszezenie drogi gruntowej o jednostronnym spadku, nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i przesuwad pasami
podtuznymi, czgsciowo nakladajacymi sie, w kierunku gornej krawedzi. . )

Zageszczenie nalezy uznad za dostateczne, gdy nie wystepuja slady po przejezdzie sprzetu z: gE§SZCzajacego.
5.5.5. Odbudowa nawierzchni 2wirowych ' -

Mieszanka zwirowa powinna byé rozkladana w warstwie o Jednakowej grubosei, przy uzyciu réwniarki.
Grubos¢ rozlozonej warstwy mieszanki powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiagnigto grubosé projektowana,
tj.: .

a) dla nawierzchni jednowarstwowej (na podtozu ulepszonym) od 8 do 12 cm,
b) dla kazdej warstwy nawierzchni dwuwarstwowej (na podlozy gruntowym lub warstwie odsaczajacej) od 10 do
16 cm. -

Mieszanka po roziozZeniu powinna byé zaggszczona przejéciami walca statycznego gladkicgo. Zageszczanie
nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpoczaé sie od krawgdzi 1 stopniowo przesuwaé pasami
podluznymi, czesciowo nakladajacymi sie w kierunku jej osi. Zaggszczenie nawierzchni o jednostronnym spadku
nalezy rozpoczaé od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami podluznymi czesciowo nakladajacymi sie, w kierunku jej
gornej krawedzi. Zageszczenie nalezy kontynuowaé do osiggnigeia wskaznika zageszczenia nie mniejszego niz (0,98
zageszczenia maksymalnego, okreslonego wedlug normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [12].

Wilgotnos¢ mieszanki zwirowej w czasie zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymainej.
W przypadku gdy wilgotnod¢ mieszanki jest wyzsza o wigcej niz 2% od wilgotnodci optymalnej, mieszanke nalezy
osuszyé w sposéb zaakceptowany przez Inzyniera, a w przypadku gdy jest nizsza o wigcej niz 2% - zwilzyc
okreslong iloscig wody. Wilgotnosé mozna bada¢ dowolng, metoda (zaleca sig piknometr polowy lub powietrzny).

Jezeli nawierzchnie Zwirowa wykonuje sig dwuwarstwowo, to kazda warstwa powinna byé:wyprofilowana
I zaggszezona z zachowaniem wymogdw jak wyzej.

5.6. Odbudowa chodnika

Podbudowa nawierzchni chodnikowych powinna byé wykonana z kruszywa stabilizowanego mechanicznie
przy wykorzystaniu miejscowych materizléw kamiennych lub odpadowych oraz, zwtaszcza w warstwie dolne;j,
material podbudowy pierwotnej jezeli byt sktadowany oddzielnie i nie zostal zanteczyszezony gruntemn podloza.

Odbudowa warstw $cieralnych chodnika odbywa sie analogicznie do zasad podanych w punkcie 5.5.3,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jako$ci robat
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST-0 pkt 6.

6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Sprawdzenie prawidlowosci skladowania materialow z rozbiérki:

~  sprawdzenie odlegtosci skladowania od krawedzi wykopu (wymagana odleglos¢ 1,0 m z dokladroscia 0,1 m),
nachylenia skarpy odktadu oraz przeniesienia naporu gruntu odlozonego przez obudowe wykopu (jesli Jjest
odktad),

- sprawdzenic prawidlowosdci oraz selektywnego skladowania materialéw z rozbiorki przewidzianych do
ponownego utoZenia.
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6.2.2. Sprawdzenie przygotowania podloza

Wykonawca jest zobowiazany do stalej i systematycznej kontroli przygotowania podloZa na odcinkach nie

wiekszych niz co 50m.

W szczegolnoéei kontrola powinna obejmowac:

sprawdzenie rodzaju gruntu stosowancgo do zasypki wg oceny wizualnej,

sprawdzenie grubosei rozkladanych warstw gruntu,

sprawdzenie wilgotmosei gruntu wg PN-B-04481 [12],

sprawdzenie  sposobu zageszczania gruntu (rodzaju stosowanego Sprzgtu i iloéci przejs¢ urzadzenia

Zapeszczajacego),

sprawdzenie stanu zageszezenia gruntu przy zastosowaniu nastgpujacych metod:

»  oznaczenie wg PN-B-04481 [12] pkt 8 gestosci pozornej szkieletu gruntowego w stanie suchym gruntu
ZagEsZCZONEZO Przez oznaczenie ciezaru i objetosci probki oraz maksymalnej ggstosci pozornej szkieletu
gruntowego wg metody Proctora i obliczenie wskaznika zageszczenia Iy,

=  znaczenie przez sondowanie:

- sondg dynamiczng (udarowa) cylindryczng przy wpedzie 30 cm, dla gruntéw niespoistych
drobnoziarnistych rowniez stozkowa lub krzyzakowg przy wpedzie 10 cm,
-~ sonda statyczna dla gruntéw jednorodnych drobnoziarnistych,

«  oznaczenie gestosciomierzem radiometrycznym,

»  oznaczenic przez pomiar plyta PN-8-02205 [13},

»  oznaczenic przez doswiadczalne okreélenie ilodci przejs¢ urzadzenia 2ap8sZc2ajacego.

Wskazane jest wykonanie badag dwoma metodani z zaleceniem badania w dolne) warstwie (kolejnej drugiej)

prze oznaczenie gestosci pozormne] metoda polowo-laboratoryjna, poréwnawczo z kontrola iloci przejsé

urzadzenia 7aggszczajacego w nastepnych warstwach oraz po zasypaniu wykopu do gornege poziomu pomiar
phyta.

sprawdzenie wykonania podbudowy obejmujace sprawdzenie uzytych materiatéw, grubodci podbudowy

i zaggszezenia warstw,

sprawdzenie wykonania warstw nawierzchni  obejmujace  sprawdzenic materialéw, grubosci  warstw,

zaggszezenia 1 polaczen z nawierzchnia dotychczasowa, rownoéci i spadkéw nawierzchni oraz nosnosci

konstrukcji przez pomiar plyta wg BN-64/8931-02 [14].

6.3. Dopuszczalne tolerancje

7.

nierownosci podiuzne 1 poprzeczne kontrolowane lata 4 m nie powinny by¢ wigksze niz = 1,5 cm,

odchylenia spadkow poprzecznych nie powinny przekraczaé 0,5% spadku istniejacego W danym przekroju
drogi, .

zedne warstwy nie powinny rézni¢ sie od wartosci istniejacych o +lem i =3 cm od rzednych w danym
przekroju drogi,

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST-0 pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

8.

Jednostka obmiarowa jest m’ (meir kwadratowy) odtworzonej i odebranej nawicrzchni.

ODBIOR ROBOT

8.1, Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST-0 pkt 8.
Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie Z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera, jezeli

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji-wg pkt 6 daty wyniki pozylywne.

8.2. Odbi6r robét zanikajacych i ul_egajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegaj acych zakryciu podlegaja:
przygotowanie podioza gruntowego,
wykonanie podbudowy,
wykonanie law fundamentowych,
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SIEC KANALIZACII SANTTARNE] WE WSI JAWOROWA W GMINIE RASZYN
Kanaly grawitacyjnc wraz z przylaczami w ul. Rumianej i ul. Perlowej
S§T-2 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACIA TECHNICZNA WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT — ODTWORZENIE NAWIERZCHNI

Odbidr robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt
i poprawek, bez hamowania ogblnego postepu robat,

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogéblne ustalenia dotyczgce podstawy platno$ci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST-0 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena | m’ odrworzone;j i odebranej nawierzehni obejmuje wykonanie robot podstawowych, iymczasowych 1
prac towarzyszacych:
- dostawg materiatéw,
— Wykonanie robdt przygotowawczych (wyréwnywanie i frezowanie nawierzchni),
~ przygotowanie podloza i fundamentu,
— wykonanie podbudowy,
- wykonanie warstw jezdnych,
— przeprowadzenie pomiardéw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,
— prace porzadkujace.

10. DOKUMENTY ODNIESIENTA

10.1. Normy
1. PN-S8-06100 Drogi samochodowe. Nawierzchnie z kostki kamiennej. Warunki techniczne
2. PN-§-96026 Drogi samochodowe. Nawierzchnie z kostki kamiennej nieregularne;. Wymagania
techniczne i badania przy odbiorze
3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaine do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka ' -
4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do nawierzchni drogowych
3. PN-S-06102 Drogi samachodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
6. PN-S-96023 Konstrukeje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z tlucznia kamiennego
7 PN-S-96025 Drogi samochodowe i lotniskowe — Nawierzchnie asfaltowe — Wymagania
8. PN-B-11213 Materialy kamienne. Elementy kamienne; krawezniki uliczne, mostowe i drogowe
9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne, Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
10.  PN-S8-06101 Drogi samochodowe. Nawierzchnie z brukowea. Warunki techniczne
i1, PN-$-96016 Drogi samochodowe. Nawierzchnie klinkierowe. Wymagania techniczne i warunki
odbioru
12, PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
13, PN-S-022035 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
14, BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moduly odksztalcenia nawierzchni podatnych i

podloza przez cbcigzenie plyta

10.2. Inne dokumenty

»Instrukeja odbudowy nawierzehni drogowych po wykopach zwigzanych z wykonaniem i remontami urzadzen
podziemnej infrastruktury technicznej™ ~ IGPIK 2000
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