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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznych (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania ogélne dotygeze wykonania i odbioru
rob6t zwhzanych z budowsciezki pieszej wzdta Al. Hrabskiej w Falentach w Gminie Raszyn.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanavazes¢ dokumentéw przetargowych i kontraktowych i rglge stosowaw
zlecaniu i wykonywaniu robot opisanych w punkcig. 1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obepnuymagania ogolne, wspoine dla robét etpgh nizej
wymienionymi specyfikacjami technicznymi:

D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE str.3
D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKTIOWYCH str.19
D-01.02.02 ZDHCIE WARSTWY HUMUSU WRAZ Z ROBOTAMI PORAZDKOWYMI str.25
D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAESZCZENIEM PODLOZA str.31
D-04.02.01 WARSTWY PODSYPKI Z PIASKU Str.3
D-04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA KAMIENNEGO STABIZOWANEGO

MECHANICZNIE str.43
D-05.01.03 NAWIERZCHNIAZWIROWA str.51
D-06.01.01 UMOCNIENIE POWIERZCHNIOWE SKARP, POBQY | ROWOW str.57
D-06.04.01 ROWY — ROBOTY REMONTOWE | UTRZYMANIO®/ str.63
D-08.03.01 BETONOWE OBRZEA CHODNIKOWE str.67
D-10.10.011 GEOSIATKA KOMORKOWA W KONSTRUKCJACHKARP

S$CIAN OPOROWYCH str.73

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty cald¢ techniczno-uytkows
(droga) albo jego e#¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obietostowy, korpus
ziemny, wzel).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni l[dbumety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony douugh postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4 Droga tymczasowa (mortawva) - droga specjalnie przygotowana, przeznacamauchu pojazdow
obstugugcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawiuizéana do usugtia po jego zakiczeniu.

1.4.5. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaagatrzony piecgia organu wydajcego,
wydany zgodnie z obowazujacymi przepisami, stanoggty urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanych,
stuzacy do notowania zdargei okoliczndici zachodacych w toku wykonywania robdt, rejestrowania
dokonywanych odbioréw robdt, przekazywania palece innej korespondencji technicznej peuizy
Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawé projektantem.

1.4.6. Inzynier — osoba wymieniona w danych kontraktowych dmaczona przez Zamawiaggo, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowialha za nadzorowanie robot i administrowanie
kontraktem.

1.4.7. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.9. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwipowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.10.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lutoahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.11.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzcivnaz ze sposobem ich pokenia.
1.4.12.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneeiu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.



1.4.13 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przezzymiera zeszyt z ponumerowanymi stronami,zgty do
wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych robét w formie wyligzeszkicow i ew. dodatkowych
zalgcznikéw. Wpisy w ksizce obmiardw podlegajpotwierdzeniu przez kyniera.

1.4.14 . Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzgy zaakceptowane przez Zamawdepo,
niezledne do przeprowadzenia wszelkich hadpréb zwazanych z ocenjakaéci materiatdéw oraz robot.

1.4.15.Materiaty - wszelkie tworzywa niegddne do wykonania robét, zgodne z dokumetapjektovy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriera.

1.4.16.Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzgbych do przejmowania i rozktadania ody@n od ruchu
na poditae gruntowe i zapewnigtych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwacieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana b&egaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wjzaca - warstwa znajdaga s¢ miedzy warstve scieralrp a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwazgca do wyréwnania nierowioi podbudowy lub profilu istnigfej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna & nawierzchni stica do przenoszenia obgen od ruchu na podie. Podbudowa
moze sktadé sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnas€zpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skladasie z jednej lub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnae&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodpzmi przenikaniem gsatek podiza. Maze zawieré
warstwe mrozoochrong, odsgiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gigmnzadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinaga - warstwa stosowana w celu uniediwienia przenikania czstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lacej powyej.

i)  Warstwa odgzapca - warstwa stgca do odprowadzenia wody przedosgtej st do nawierzchni.
1.4.17.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszczinie pionowego przekroju w osi drogi
lub obiektu mostowego.

1.4.18.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowaoapowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.19.Odpowiednia (bliska) zgodsé - zgodnd¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjanjiesé
przedziat tolerancji nie zostat okfeny - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlaneégo
rodzaju robot budowlanych.

1.4.20.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwiazanych z r§ urzadzei oraz drzew i krzewow. Pas drogowy reor6wniez obejmowa teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy wdzer chronacych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

1.4.21.Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy,zadey pod nawierzchni do gkbokaici
przemarzania.

1.4.22.Podlaze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa poatolezaca bezpérednio pod nawierzchaj
ulepszona w celu unabwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.23.Polecenie layniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawaepirzyniera, w formie pisemnej,
dotyczice sposobu realizacji rob6t lub innych sprawgzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.24.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzdaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.25.Przetargowa dokumentacja projektowa es¢zdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizgac
charakterystyk i wymiary obiektu lbdacego przedmiotem robét.

1.4.26.Rekultywacja - roboty mage na celu uposzlkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.27.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagee czs¢ terenu budowy.
1.5. Ogo6lne wymagania dotyegce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych robo6t, bezpiearstwo wszelkich czynrigi na terenie
budowy, metody zyte przy budowie oraz za ich zgodtoz dokumentagj projektova, ST i poleceniami
Inzyniera.



1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przeganNykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi dménistracyjnymi, dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa kompl8fy. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzighaa
ochrore punktow pomiarowych do chwili odbioru ostatecznegdét. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasngX.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaetzie zawierda rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazpodanym w
szczeg6towych warunkach umowy.

1.5.2.1Dokumentacja do opracowania przez Wykonawc

Projekty technologiczne i organizacyjne robét.

Projekty organizacji ruchu na czas budowy wrazezlgidnymi uzgodnieniami i pozwoleniami.
Projekty objazdow tymczasowych wraz z nigdifoymi uzgodnieniami i pozwoleniami.

Projekty fundamentéw i konstrukcji wsporczych diekdéw drogowych wg statej organizacji ruchu.
Projekty tablic informacyjnych zgodnie z Prawem Bwthnym.

Mape podstawow powykonawca w skali 1:1000.

Programy Zapewnienia Jada i harmonogramy wykonania,

Pozostate projekty wymienione w poszczegdlnych ST.

1.5.3.Zgodna¢ rob6t z dokumentagijprojektova i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkovekuinenty przekazane Wykonawcy przezyimera
stanowi czes¢ umowy, a wymagania okiiene w ch@éby jednym z nich & obowizujace dla Wykonawcy tak
jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obpuwe kolejnd¢ ich waznosci
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnych” @@nych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mee wykorzystywd bledow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoilnzyniera, ktory podejmie decyzjo wprowadzeniu odpowiednich zmian i
poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fmie @ wazniejsze od wymiaréw oksonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiabjglzgodne z dokumentacprojektovs i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w STedy uwazane za warei docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach okflenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntéw budowli
musz wykazywa& zgodnd¢ z okré&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogrzekracza
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektows lub ST i wptynie to
na niezadowalafa jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostamasapione innymi, a elementy budowli
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remoet¢ypod ruchem”)

Wykonawca jest zobowikany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymasthiepcych obiektdow (jezdnie,
sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,adzenia odwodnienia itp.) na terenie
budowy, w okresie trwania realizacji kontrakta,do zakaczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawizynierowi do zatwierdzenia, uzgodniony z
odpowiednim zarmem drogi i organem zadzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpiece
robdt w okresie trwania budowy. W zafesci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powinien
by¢ na biegco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu
organizacji ruchu, wymaga kdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaluje i ledzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczaje takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewgtgajv ten sposéb
bezpieczéstwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzier i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzetléw bezpieczistwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje lxda akceptowane przezipniera.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposob uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach Kciéewh okrélonych przez Ioyniera, tablic
informacyjnych, ktorych tr& bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice informacyjneela utrzymywane
przez Wykonawg w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

ONoOR~WNE



Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje &ize jest whczony w cen
kontraktova.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniaveealizacji kontraktu zado
zakaiczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje edzie utrzymywa tymczasowe ukmlzenia zabezpieczgje, w tym:
ogrodzenia, pacze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wdedhnesrodki niezlzdne do ochrony
robét, wygody spoteczrioi i innych.

W miejscach przylegagych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddbi wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposo6b uzgodniony zzimierem.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone digapdow i maszyn pracagych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w spos6b uzgodnoimgynierem.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach Kcitwh okrélonych przez Iayniera, tablic
informacyjnych, ktérych tri& bedzie zatwierdzona przez dyniera. Tablice informacyjneeba utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje &ize jest whczony w cen
kontraktova.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zn@ i stosowa w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy date ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawceasbzie:
a) utrzymywaéteren budowy i wykopy w stanie bez wody stejj,
b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegcsilo przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradZie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb
lub débr publicznych i innych, a wynikggych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezki innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania.
Stosugc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzagdl na:
1) lokalizac baz, warsztatéw, magazyndw, sktadowisk, ukopérdgdiojazdowych,
2) $rodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnpgtami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

c) maliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzedga przepisy ochrony przeciwparowej. Wykonawca dumzie utrzymywa,
wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw spyawprzt przeciwpaarowy, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, miesankesh, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materialy tatwopalne éda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisazabezpieczone przed
dostpem osab trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmmearem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza i uzycia materiatow wywotyjcych szkodliwe promieniowanie oegeniu wikszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyte do robo6t bda mialy aprobat techniczm wydars przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie okéajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsradowisko.
Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, ezpkaiczeniu robét ich szkodlivég zanika
(np. materiaty pylaste) madgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otray zgodt na wycie tych materiatdw
od wtasciwych organdéw administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca iyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ggecyfikacjami, a ich aycie
spowodowalo jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaeyaj

1.5.8.0chrona whasnii publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochgorinstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladdaeych wigcicielami tych urzdzea potwierdzenie

informacji dostarczonych mu przez Zamawtggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xaie
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyehinstalacji i urgdzen w czasie trwania budowy.



Wykonawca zobowgzany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegwezasowy dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przedenia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpgza robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia
tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomiyimiera i zainteresowane wiladze oragddie z nimi
wspotpracowat dostarczgy wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu mapr Wykonawca é&dzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dzialania wkzktia instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglomieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé roboty w
spos6b powoddggy minimalne niedogodroi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejagiedztwie budowy, spowodowane jego dziatatip

Inzynier bedzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych patny Wykonawe a
wiascicielami nieruchoméxi i dotyczcych korzystania z wiasiai i drég wewrtrznych. Jednate, ani Irzynier
ani Zamawiajcy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigdfp one sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9.0graniczenie obgren osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowé& sie do ustawowych ogranicaenaciskdw osi na drogach publicznych przy
transporcie materialdw i wypagenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelleéelzdne zezwolenia i
uzgodnienia od wkziwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie ¢alzie powiadamiat lzyniera. Irzynier maze polect, aby pojazdy nie spetnigje tych
warunkow zostaty usugte z terenu budowy. Pojazdy powoghkg nadmierne obgienie osiowe nie dila
dopuszczone n@wiezo ukaiczony fragment budowy w offsie terenu budowy i Wykonawcgdrie odpowiadat
za napraw wszelkich robo6t w ten spos6b uszkodzonych, zgodmieleceniami lzyniera.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzegaprzepisOw dotycxych bezpiecaestwa i higieny
pracy. W szczeg6loi Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pielsiagcych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni i dgzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spiz i
odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia o0séb zatrudnionych na budowie orda zdapewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagiakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaplacie i § uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobot i za wszelkie materiaty i wdzenia uywane do robo6t od daty
rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakmenia robot przez iyniera.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoweinmo by prowadzone w
taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elememty v zadowalagcym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jeili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie igniera powinien rozpogz
roboty utrzymaniowe nie giej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobovdzany jest znawszystkie zaradzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe ome
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktorg w jakikolwiek spos6b zwgzane z wykonywanymi robotami etizie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych posteeopodczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkic
wymagai prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyalaw w odniesieniu do spgil,
materiatow lub urzdzer uzytych lub zwazanych z wykonywaniem robo6t i w sposébgty bedzie informowa
Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawtakopie zezwol# i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty,
koszty posipowania, obcizenia i wydatki wynikte z lub zwzane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wtfiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknievgkonania
projektu lub specyfikacji dostarczonej przezyiniera.

1.5.13.Réwnowanos$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotamekenkretne normy i przepisy, ktére spethimaj
materiaty, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotglatobowihzywad postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nornprzepiséw o ile w warunkach kontraktu nie
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane molinprzepisy g paistwowe lub odnosz sie do
konkretnego kraju lub regionu, mpby¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevaa@jrowny lub
wyzszy poziom wykonania nipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichaggmizenia i pisemnego



zatwierdzenia przez myniera. Rénice pome¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikanii
musz by¢ doktadnie opisane przez Wykonawqrzedtaone Irzynierowi do zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&dd o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na teremiglowy lgda uwazane za wlasng Zamawiagcego.
Wykonawca zobowgzany jest powiadoniilnzyniera i postpowa zgodnie z jego poleceniami.zédi w wyniku
tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, bynier po uzgodnieniu z
Zamawiajcym i Wykonawg ustali wydtzenie czasu wykonania robo6t i/lub wysékdkwoty, o kton nalezy
zwigkszy¢ cere kontraktovy.

2. MATERIALY
2.1.Zrodba uzyskania materiatow

Wykonawca przedstawi hynierowi do zatwierdzenia, szczeg6towe informacydzice proponowanego
zrédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tychiteriatéw jak réwnie odpowiednigswiadectwa bada
laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatédw z danegadta nie oznacza automatycznie wszelkie materialy z danego
zrédta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrédta w sposob egty spetniaj wymagania ST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materialtdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwiabel wigcicieli i odngnych wtadz na pozyskanie materiatow ze
zrédet miejscowych vdczapc w to zrodla wskazane przez Zamawgieggo i jest zobowzany dostarczy
Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgiem eksploatacjirédia.

Wykonawca przedstawi hynierowi do zatwierdzenia dokumentagawierajca raporty z badaterenowych i
laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie metedwydobycia i selekcji, uwzgtiniajgc aktualne decyzje o
eksploatacji, organdéw administracjirgswowej i samorgdowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymaga ilosciowych i jakdciowych materiatow
pochodzacych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbaymateriatéw, dziesawy i inne jakie okza sie potrzebne

w zwigzku z dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadkltad czasowo zth z terenu wykopéw, dokopow i miejsc pozyskaniaematdéw miejscowych
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekutgywacji terenu po ukiczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykop@terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowyelda wykorzystane do robo6t lub odwiezione na odkladavdpdnio do wymagaumowy
lub wskaza Inzyniera.

Wykonawca nie &dzie prowadzai zadnych wykopdéw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegoélnione w dokumentach umowy, chyteayzyska na to pisemizgodt Inzyniera.

Eksploatacjazrédet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgadjacymi na danym
obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i zone w
miejscu wskazanym przezzyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatéw do innych
robdt, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tycherialdw zostanie odpowiednio przewddmwany
(skorygowany) przez kyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdauisie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamykonuje na
wlasne ryzyko, licac sk z jego nieprzyjciem, usuriciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialéw

Jeili dokumentacja projektowa lub ST przewigupozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera o0 swoim zamiarze przedygiem tego materiatu.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezeby¢ pé&zniej zmieniany bez zgody gniera.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane nadyerdo czasu gdyeola one wyte do robdt, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowadja gakos¢ i whasciwosci i byly dostpne do kontroli
przez Ireyniera.



Miejsca czasowego sktadowania materiatdwdab zlokalizowane w oflgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Imynierem lub poza terenem budowy w miejscach zomgavanych przez Wykonawci
zaakceptowanych przezzyniera.

2.6. Inspekcja wytwérni materiatow

Wytwérnie materiatbw maog by¢ okresowo kontrolowane przez zymiera w celu sprawdzenia zgodob
stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prob&teriatdow mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wihasciwosci. Wyniki tych kontroli kzda stanowé podstaw do akceptacji ok&bonej partii materiatdw pod
wzgledem jakdci.

W przypadku, gdy lsynier bedzie przeprowadzat inspekcjwytworni, musz by¢ spetnione nagpujace
warunki:

a) Ireynier kedzie miat zapewnionwspotprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialtow wsieza
przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych gzi wytwdrni, gdzie odbywa si
produkcja materiatéw przeznaczonych do realizaxdjit,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlayniera
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i iagatych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgti, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych rob6t. Spek uzywany do rob6t powinien kyzgodny z ofet Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie arpgacii
robot, zaakceptowanym przezzymiera; w przypadku braku ustéalev wymienionych wyej dokumentach,
sprzt powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajng¢ sprztu powinny gwarantow@aprzeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadamistkmgmi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachyniera.

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma byutrzymywany w dobrym stanie
i gotowdci do pracy. Powinien kyzgodny z normami ochron§rodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy kynierowi kopie dokumentéw potwierdaalych dopuszczenie sgitm do wytkowania i
bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub wymieni& sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewigujmozliwosé wariantowego #ycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akaejpt
przed uyciem spretu. Wybrany sprg, po akceptacji lmyniera, nie mae by p&zniej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zogtan
przez Ireyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkéw transportu, ktére nie wpkymiekorzystnie
na jaka¢ wykonywanych robét i wiiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewfigprowadzenie robdt zgodnie z zasadami dkreymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachyniera, w terminie przewidzianym umaew

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyaspetni@ wymagania dotyece przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw raidnnych parametréw technicznycl$rodki transportu nie
spetiajce tych warunkdéw mag by¢ dopuszczone przez dyniera, pod warunkiem przywrécenia stanu
pierwotnego aytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na biezaco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenigkagzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojadzdiacterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rokgbdnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatow i wykonywanych rob6t,ctaagodné¢ z dokumentagj projektows, wymaganiami
ST, PZJ, projektem organizacji rob6t opracowanyemepWykonawe oraz poleceniami kryniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogkowywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczemi planie i wyznaczenie wysad@ wszystkich
elementéw robét zgodnie z wymiarami ednymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi
na pémie przez layniera.
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Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostamisunéte przez Wykonawecna
wlasny koszt, z wyjtkiem, kiedy dany kjd okaze sk skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na gimie przez layniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wys$ok@rzez Imzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadné.

Decyzje Imeyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementdbét kkda oparte na
wymaganiach okionych w dokumentach umowy, dokumentacji projektoives ST, a take w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji zimier uwzgédni wyniki bada materiatow i robét, rozrzuty
normalnie wystpujace przy produkcji i przy badaniach materiatldwswliadczenia z przeszoi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wpltywsgie na rozwzamn kweste.

Polecenia Inyniera powinny by wykonywane przez Wykonawow czasie okrdonym przez layniera, pod
grozba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytoduniesie Wykonawca.

Wszystkie roboty ziemne przy istrieym uzbrojeniu musgby¢ prowadzoneecznie - zgodnie z protokotem
ZUDiP.

Wykonawca zobowizany jest do zachowania szczegoélnej astoéci przy robotach prowadzonych w blisicd
istniejacych drzewach. W razie konieczZeozobowizany jest je zabezpieazprzed zniszczeniem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowkany opracowai przedstawd do akceptacji lmyniera/Kierownika projektu program
zapewnienia jakeei. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien oksi¢, zamierzony sposéb
wykonywania robdt, mdiwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gamdugcy wykonanie robot
zgodnie z dokumentacprojektowa, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jagm powinien zawier&

a) cz$¢ 0golrg opisupca:

— organizac} wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaenbot,

— organizacj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposbéb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotoéw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za j&koi terminowad¢ wykonania poszczegélnych elementéw
robot,

- system (sposoéb i procedliproponowanej kontroli i sterowania jalets wykonywanych robot,

- wypos&enie w sprgt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratoriumashego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigowadzenie baadg,

— sposéb oraz formm gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmoéw sterggych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposéb i fenpnzekazywania tych informacji #gnierowi;

b) cz$¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robét:

- wykaz maszyn i umggdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgioznoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iggzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilg¢ srodkdw transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedutia wiasciwosci w czasie transportu,

- sposob i proceddrpomiar6w i badé (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie ugglze), itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,waytania mieszanek i
wykonywania poszczegélnych elementéw robot,

— spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robét édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazong jakosé
robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok rob6t i jakdgci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wjczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezédne do
pobierania prébek i badanateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier maze zazadac od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadowalgyj.
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Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatébw oraz robot zatatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndokumentacji projektowej i ST
Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam dcloee, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznyyazapewnt
wykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi $wiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i spret badawczy posiadaj
wazna legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglajvyymaganiom norm okséjacych
procedury bada Inzynier kedzie mi&€ nieograniczony dogp do pomieszcze laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji. Ireynier bedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nie@gnieciach
dotycacych uradzea laboratoryjnych, spktu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu hbtod
badawczych. Jli niedocagniecia te lgda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier
natychmiast wstrzyma zycie do robét badanych materiatéw i dépuje do wycia dopiero wtedy, gdy
niedocagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiamsunéte i stwierdzona zostanie odpowiednia jg&ko
tych materiatéw.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem hiaahaterialtdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania prébpkrtych na
zasadzie,ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdgy¢ z jednakowym prawdopodolistwem
wytypowane do bada

Inzynier kedzie mie€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probeledsy dostarczone przez Wykonagve zatwierdzone przez hyniera. Probki
dostarczone przez Wykonagvado bada wykonywanych przez hbyniera lgda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposéb zaakceptowany przamiera.

Na zlecenie Inyniera Wykonawca dilzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw, ktére kudz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostaanzez Wykonawg usunéte lub ulepszone
z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badaokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzensaeuek;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamagggj

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzyniera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi liyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub b@dawykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do
akceptacji Inyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywé@ Inzynierowi kopie raportdw z wynikami baflgak najszybciej, nie piniej
jednak nk w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaon.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug dostarczonego pmaEgo
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, perainia probek i badania materialtbw w miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i produceateariatdw powinien udzietimu niezlednej pomocy.
Inzynier, dokonuc weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonegmgr Wykonawe, poprzez midzy
innymi swoje badania,cblizie ocenia zgodnd¢ materiatéw i robét z wymaganiami ST na podstawigkow
whasnych bad@kontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier powinien pobieraprobki materialdw i prowadéibadania niezalmie od Wykonawcy, na swdj koszt.
Jezeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to nynier oprze s wytacznie na
wlasnych badaniach przy ocenie zgoghianateriatéw i robét z dokumentagprojektovs i ST. Maze réwniex
zleci, sam lub poprzez Wykonagic przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych khada&zalenemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite kosztywpdrnych lub dodatkowych bada pobierania prébek
poniesione zostamprzez Wykonawg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktore posiadaj
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1. certyfikat na znak bezpiedstwa wykazujcy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,

2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:

— Polskg Normg (nie majcej statutu normy wycofanej)
— aprobaj techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtmskiej Normy, jeeli nie
sa objete certyfikacy okreslona w pkt 1 i ktore spetniajwymogi ST.

3. oznakowanie znakiem B (wyr6b oznakowany w opacckrajova deklaracs zgodndgci wyrobu z PN lub
AT wydarg przez producenta) lub znakiem CE (oznakowanie av@p o deklaraejzgodndci z PN-EN lub
EAT, wystawior przez producenta lub upowdonego przedstawiciela) zgodnie z przepisami ugtaw
wyrobach budowlanych.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumengyveymagane przez ST, kda partia dostarczona do

robét kedzie posiadate dokumenty, ok&dajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszosiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby poparte

wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych bad&da dostarczone przez Wykonagvc

Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetriaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnymovdazujacym Zamawiagcego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy diick okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthaa
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z oli@wjacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy edla dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcstejny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktdéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz atdska stubowego. Zapisy dila czytelne, dokonane trwat
technily, w poradku chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zakczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgelmida oznaczone kolejnym numerem gnika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera.

Do dziennika budowy naty wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjaeggo dokumentacji projektowe;j,

- dat uzgodnienia przez #yniera programu zapewnienia ja&koi harmonogramoéw robaét,

- terminy rozpocgia i zakaczenia poszczegblnych elementdéw robot,

- przebieg robot, truddoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyprzerw w robotach,

- uwagi i polecenia ltyniera,

- daty zargdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robot zangajch i ulegagcych zakryciu, cgiciowych i ostatecznych odbiorow
robot,

- wyjanienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperagupowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegggh ograniczeniom lub
wymaganiom szczegllnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodné& rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

- dane dotyee czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed trakcie wykonywania
robot,

- dane dotyece sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,

- dane dotyexe jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badaz podaniem,
kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegolnych elementow buda@ntiodaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robdét.

Propozycje, uwagi i wygmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgaprzediaone Inzynierowi do
ustosunkowania si

Decyzje Ireyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca padeiz zaznaczeniem ich przgja lub
zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujezyiniera do ustosunkowaniagsiProjektant nie jest jednak
strorg umowy i nie ma uprawniedo wydawania poleceWykonawcy robét.

(2) Ksigzka obmiaréw
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Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pegt kazdego z elementéw
rob6t. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadzaveisposéb cigly w jednostkach przgtych w kosztorysie i
wpisuje do ksizki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodnéci materiatdw, orzeczenia o jad@
materiatléw, recepty robocze i kontrolne wyniki badaykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakd. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny yudosgpnione
na kadezyczenie Imyniera.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rgstiace dokumenty:
a) pozwolenie na realizgcgadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimimnénumowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustale

f)  korespondenejna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawiedabezpieczonym.
Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyeta zawsze dogpne dla Imyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiapgego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Obmiar robo6t bdzie okrélac¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy projektovg i ST,

w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaigniu Irzyniera o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tynmi@em.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bad lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w
ST nie zwalnia Wykonawcy od obayzku ukaczenia wszystkich robét. Bdne dane zostarpoprawione wg
instrukcji Inzyniera na pimie.

Obmiar gotowych robdtdulzie przeprowadzony z ¢ztcécia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatow

Dtugosci | odlegtaici pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtdinii

osiowe;.

Jeli ST wiasciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako diuggé

pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo gba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagani@ami

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétabzaakceptowane przez
Inzyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spez wymagaj
bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiadage odnénym wymaganiom ST. @izie
utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposob aigly zachowanie dokladidoi wg norm zatwierdzonych
przez Ireyniera.
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7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed eziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, advé w
przypadku wystpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obficzebeda wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bjsci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie legki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdgy¢ dokczone w formie
oddzielnego zatznika do ksjzki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony zylierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegagcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robdt zanikajagcych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robot zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ukggakryciu.

Odbioér robét zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umlwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogarostpu robot.

Odbioru robot dokonuje kynier.

Gotowai¢ danej czsci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem deemizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j jednak nt w ciagu 3 dni
od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy iipdamienia o tym fakcie lyniera.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegagcych zakryciu ocenia ltynier na podstawie dokumentéw zawigegich komplet
wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z dokumentagj
projektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czsciowy

Odbidér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru ogiciowego robot
dokonuje si wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robo6t. @dhiob6t dokonuje trynier.

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzet#tygo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio jakasci

i wartosci.

Caltkowite zakdéczenie rob6t oraz gotoweé do odbioru ostatecznegadrie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadongm na gimie o tym fakcie layniera.

Odbior ostateczny robot ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dtzod dnia potwierdzenia
przez lreyniera zak@czenia robot i przygicia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznazprzez Zamawiagego w obecnii Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jalaiowej na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikéw badiai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiowykonania robét z dokumentacj
projektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapoina sealizacy ustalg przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania rolb@upetniagcych i robét
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pegoavych lub robot uzupetnigfych w warstwie
scieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czysdooi ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisge jakad¢ wykonywanych rob6t w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatgepjektowa i ST z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma
wickszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu ipEEzéistwo ruchu, komisja dokona paten,
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oceniajc pomniejszon wartags¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagparzyjetych w dokumentach
umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaggm roboét jest protokét odbioru ostatecznego trobé

sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgepo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zoheamny przygotowanastpujace dokumenty:

1. dokumenta¢j projektowa podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwjesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegdlowe specyfikacje techniczne (@odstve z dokumentéw umowy i ew. uzupetac lub
zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4, dzienniki budowy i kskki obmiardw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badieoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgod#a lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ,

7. oping technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikéw baidiapomiaréw zadczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robawarzysacych (np. na przelenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych rob6t wiécicielom uradzen,
9. geodezyminwentaryzagj powykonawca robét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopé¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejeintaryzaciji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nigladgotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Whgkea wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zaradzone przez komisj roboty poprawkowe lub uzupetnige keda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupegtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydfdtrawizanych z usueciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaymym.

Odbiér pogwarancyjny duzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektwwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdine

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaxaa jednost& obmiarovg ustalon dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodgtavy ptatndci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmowe| lkdzie uwzgédniat wszystkie czynnéxi,
wymagania i badania skladag s¢é na jej wykonanie, okstone dla tej roboty w ST i w dokumentacji
projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

- robocize bezpdrednh wraz z towarzyscymi kosztami,

- wartd¢ zwytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymiaveewentualnych ubytkdw i transportu
na teren budowy,

- wartd¢ pracy spretu wraz z towarzyseymi kosztami,

- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z oba@wiljacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-00.00.00

Koszt dostosowaniasido wymagéa warunkdéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w D-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okrdone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione wtmysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizagihu obejmuje:
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(a) opracowanie oraz uzgodnienie zyimerem i odpowiednimi instytucjami projektu orgzagiji ruchu na czas
trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projekitynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i
uzgodni@ wynikajacych z posipu robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanig&wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukgj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikow, barier, oznakowai drenau,

(H tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizasghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie inigtie tymczasowych oznakowgpionowych, poziomych,
barier iswiatet,

(b) utrzymanie ptynngei ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:

(a) usungcie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. 1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budmel(Dz. U. Nr 89, poz. 414 z fgdejszymi zmianami).

2. 2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2iz01 r. w sprawie dziennika budowy, monta
rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1380z. 1555).

3. 3.  Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogacHiqaitych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi
zZmianami).
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ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
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. WYKONANIE ROBOT

. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
. OBMIAR ROBOT

. ODBIOR ROBOT

. PODSTAWA PLATNOSCI

0. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Y3 wymagania dotyee wykonania i odbioru robét
zwiagzanych z odtworzeniem trasy i jej punktéw wys@kowych przy budowiesciezki pieszej wzdhu
Al. Hrabskiej w Falentach w Gminie Raszyn.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanawtzes¢ dokumentéw przetargowych i kontraktowych i mglge stosowa
w zlecaniu i wykonywaniu rob6t opisanych w punktié.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot awanych z wszystkimi
czynndgciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdsygowej oraz
potozenia obiektow inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zygianych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych wchodaz:

a) wyznaczenia sytuacyjnego i wysakmwego punktdéw gtéwnych osi trasy i punktow wysédiowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wységowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrocla przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektow #ynierskich

Wyznaczenie obiektow #ynierskich obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osieldbi i punktow
wysokaciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaly, ambrich przed zniszczeniem, oznakowanie w
sposob utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzewiez usytuowania obiektu (kontur,
podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasinkpy kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigéine” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogd6lne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padam ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtggicokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granabot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny
miec §rednicc od 0,15 do 0,20 m i dlugébod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktow najestosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaggj nawierzchni bolce stalovwéeednicy 5 mm i diug&ci od
0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mig dtugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostaty.
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3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Og6lne wymagania dotygee spretu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt
3.2. Sprzt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwych naley stosowa nastpujacy sprzt:

— teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

— dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw wysok@ciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiud pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagalioe” pkt 4.
4.2, Transport sprztu i materiatdw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboyaujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawiggcego dane zawiergje lokalizacg i
wspoitrzdne reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien przeprowadmnbliczenia i
pomiary geodezyjne nieztine do szczegétowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny byykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformawtnzyniera o wszelkich kHach wykrytych w wytyczeniu
punktow reperéw roboczych. &ly te powinny by usunéte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okstone w dokumentacji projektowejaszgodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #dia sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien paddmt o tym Irnzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dymieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikage z ré&nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostamwykonane na koszt Zamawaapgo. Zaniechanie
powiadomienia Inyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku afzai Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujpa pomiarach Wykonawcy, nie mpy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez lryniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigérednie osi trasy muszoy¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposOb wyrany i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktow. Forma i wzor tych
oznaczé powinny by zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznattze czasie trwania
robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaywgego zostam zniszczone przez Wykonagc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgese konieczne do dalszego prowadzenia robonstan
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne daviglowej realizacji rob6t nalm do obowazkdw
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gtéwnych osiaiy i punktéw wysokasciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giéwne pany by zastabilizowane w sposéb trwaly, przsyciu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azmaldowhszane do punktdéw pomocniczych, pzdmych poza
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grani@ rob6t ziemnych. Maksymalna odlegéagpomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezeo
przekracz& 200 m.

Maksymalna odlegkd miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyigosi
200 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskiwinna by odpowiednio zmniejszona, zatée od jego
konfiguracji.

Repery robocze natg zalazy¢ poza granicami robét zedanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze pma wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych budowlach
wzdtwz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repegbocze naley zatazy¢ w postaci stupkéw
betonowych lub grubych ksztattownikow stalowychadmonych w gruncie w sposéb wyklucaaj osiadanie,
zaakceptowany przez4yniera.

Rzedne reperdw roboczych najeokreila¢ z talkg doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwdjra w nawigzaniu do reperéw gistwowych.

Repery robocze powinny bBywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcej wyr&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego¢dne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu 0 dokumentagprojektova oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawvowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowej.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, Ieiezrzadziej i co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej @@yt w stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wigksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktdéw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku
do rzdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafauzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robét zapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozaayraobét.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopow na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robét) nie rzadziejmco 50m oraz w miejscach wymag@jch uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscachagatbwanych przez hyniera.

Do wyznaczania kraydzi nasypow i wykopdw naky stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowd w przypadku nasypéw o wysoda przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1 metr.
Odlegta¢ miedzy palikami lub wiechami naty dostosowé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy
drogowe;j.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypéw i wykopow o ksztalcie zgodnym z
dokumentagj projektova.

5.6. Wyznaczenie pofzenia obiektéw

Dla kazdego z obiektéw mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,

b) wytyczenie punktéw oketajacych usytuowanie (kontur) obiektu,

Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z dokladnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIplet 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@tiowych naley
prowadzé¢ wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(\V@ymagania ogdlne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Spos6b odbioru robét

Odbidr robdt zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geadinej, ktore Wykonawca przedktadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:

— wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktéwsakoiciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wyseé&owych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z wytyczenieaatkowych przekrojéw,

- zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaly, ochrooh przed zniszczeniem i oznakowanie utatyde;
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- wyznaczenie obiektow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. 1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyaamac geodezyjnych.

2. 2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatJGiK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysalalowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBJ1983.

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GU83.

Noohkw
~Nouhw
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznych (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Y3 wymagania dotyee wykonania i odbioru robét
zwigzanych ze zdgiem warstwy humusu i darniny oraz robotami pdkowymi zwizanymi z usuriciem
krzakoéw przy budowidciezki pieszej wzdha Al. Hrabskiej w Falentach w Gminie Raszyn.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanawtzes¢ dokumentéw przetargowych i kontraktowych i mglge stosowa
w zlecaniu i wykonywaniu rob6t opisanych w punktié.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét zeanych ze zdgiem warstwy
humusu i darniny oraz robotami pedkowymi zwgzanymi z usuriciem krzakow, wykonywanych w ramach
robét przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane oksgtenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigdine” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyegce robot
Og6lne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpie 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprzt do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania robét zwizanych ze zdgciem warstwy humusu i darniny oraz wykonywania tabigzanych z

usuniéciem krzakéw naley stosowa:

- rowniarki,

— spycharki,

— lopaty, szpadle i inny spgz do rcznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscactgiggrawidtowe
wykonanie rob6t spetem zmechanizowanym nie jest fhiwe,

— noze do cécia darniny,

- koparki i samochody samowytadowcze - w przypadkungportu na odlegié wymagajca zastosowania
takiego spretu.

— pily mechaniczne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagalioe” pkt 4.
4.2. Transport

Humus naley przemieszcza z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo pozéw transportem
samochodowym. Wybdrodka transportu zatg od odlegtéci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.
Darnire nalezy przewozé transportem samochodowym.

Pnie, karpin oraz gazie naley przewozé transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 5.
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Teren pod budowdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopdwinnych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej powinien bypczyszczony z humusu i darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna &yzdjeta z przeznaczeniem do fejszego mycia przy umachianiu skarp,
zaktadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewéw odaz innych czynnéci okreslonych w dokumentacji
projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu poevibyt wykonane zgodnie z ustaleniami ST lub
wskazaniami layniera.

Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spgthd¥ wyjatkowych sytuacjach,
gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarzzapla prawidtowego wykonania robot, wadjhie mae stanowd
zagraenie dla bezpiechstwa robo6t (zmienna grub® warstwy humusu, asiedztwo budowli), naley
dodatkowo stosowareczne wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykearyych mechanicznie.

Warstwe humusu natey zdja¢ z powierzchni catego pasa rob6t ziemnych oraznydh miejscach okésonych
w dokumentacji projektowej lub wskazanych przezyhiera.

Grubai¢ zdejmowanej warstwy humusu (zata od gébokasci jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinnad®godna z stanem faktycznego vepstwania. Stan faktycznyetzie
stanowit podstawdo rozliczenia czynrigi zwigzanych ze zdgiem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy sktadow& w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania humpswinny by przez
Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przegteayszczeniem, a ta& najedzaniem przez
pojazdy. Nie naley zdejmow& humusu w czasie intensywnych opad6w i bémxnio po nich, aby unik
zanieczyszczenia ghriub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w oldrsie pasa przeznaczonego pod bugdmsy drogowej jest pokryta darpin
przeznaczon do umochienia skarp, dargimalery zdja¢ w sposéb, ktéry nie spowoduje jej uszkatlze
przechowywdé w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.
Wysokie trawy powinny b skoszone przed zdjiem darniny. Darnig nalezy cia¢ w regularne, prostakne
pasy o szerokwi okoto 0,30 metra lub w kwadraty o diugbboku okoto 0,30 metra. Grufibdarniny powinna
wynosk od 0,05 do 0,10 metra.
Nalezy dazy¢ do jak najszybszegaycia pozyskanej darniny. dgi darnina przed powtérnym wykorzystaniem
musi by¢ sktadowana, to zalecaegej roziazenie na gruncie rodzimym. Zdi brak miejsca na takie rozenie
darniny, to nalgy ja magazynowaw regularnych pryzmach. W porze rozwojyglio darnire nalezy sktadowa
w warstwach traw do dotu. W pozostatym okresie darginalezy sktadowd warstwami na przemian travdo
gory i trawa do dotu. Czas sktadowania darniny przed wbudowamie powinien przekraczal tygodni.

Darnire nie nadajca sie do powtdrnego wykorzystania najeusura¢ mechanicznie, z zastosowaniem
rowniarek lub spycharek i przewiena miejsce wskazane przezyniera.

5.2. Zasady oczyszczania terenu wraz z przyciem istniejagcych drzew i krzakow.

Roboty zwizane z usugtiem krzakdw obejmuajwyciecie i wykarczowanie krzakdéw, wywiezienie pni, karpi

i gakzi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypdwli@v oraz ewentualne spalenie na miejscu
pozostatéci po wykarczowaniu.

Teren pod budogpowinien by oczyszczony z krzakow.

W miejscach dokopow i tych wykopow, z ktérych gryest przeznaczony do wbudowania w nasypy, teren
nalezy oczyci¢ z raélinnosci, wykarczowa pnie i usun¢ korzenie tak, aby zawakid czgsci organicznych w
gruntach przeznaczonych do wbudowania w nasyppnziekraczata 2%.

W miejscach nasypow teren nafeoczyicic tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaly sina gkbokasci do 60

cm ponkej niwelety robo6t ziemnych i linii skarp nasypuyygjatkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.
Raslinnosé istniepca w pasie robdt, nieprzeznaczona do usieistniepce drzewa - starszeznblat), powinna
by¢ przez Wykonawg zabezpieczona przed uszkodzenienmelleoslinnos¢, ktéra ma by zachowana, zostanie
uszkodzona lub zniszczona przez Wykongwe powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb
zaakceptowany przez odpowiednie wiadze.

Istniegcym krzakom/drzewom znajdigym sk w bliskoéci projektowanego chodnika oraz istniegj jezdni
nalezy przycig¢ gakzie, tak, aby nie kolidowaty zaréwno ze skrajpiesa jak i drogows. Miejsca w ktérych
nashpito przyckcie naley zabezpieczy preparatami powierzchniowymi.

5.3. Usungcie krzakow

Pnie krzakdw znajdage se w pasie robdt ziemnych, powinny bwykarczowane.
Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych phiaalery wypetnic gruntem przydatnym do budowy
nasypow i zaggci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST D-02.00.B@hoty ziemne”.
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Doty w obrbie przewidywanych wykopéw, naig tymczasowo zabezpieczprzed gromadzeniemesw nich
wody.

5.4. Zniszczenie pozostasai po usunktej roslinnosci

Spos6b zniszczenia pozoskaiopo usungte] raslinnosci powinien by zgodny z wskazaniami tgniera.

Jezeli dopuszczono przerobienie eat na koe drzewry za pomog specjalistycznego sptu, to sposob
wykonania powinien odpowiadazaleceniom producenta spta. Niewyteczne pozostaiei po przerébce
powinny by¢ usunéte przez Wykonawgez terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalaniestimnosci usungtej w czasie robot przygotowawczych Wykonawca mavalzek
zadbéd, aby odbyto si ono z zachowaniem wszystkich wymogéw bezpigsiea i odpowiednich przepisow.
Zaleca si stosowanie technologii, umlowiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem matégildymu, to
jest spalanie w wysokich stosach albo spalanie facthoz wymuszonym doptywem powietrza. Po Zadazniu
spalania ogi powinien by catkowicie wygaszony, bez pozostawienigych sé czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wedy zmusity Wykonawe do odsipienia od spalania lub jego
przerwania, a hagromadzony materiat do spaleniestiaprzeszkoe w prowadzeniu innych prac, Wykonawca
powinien usupé¢ go w miejsce tymczasowego skladowania lub w inmgjste zaakceptowane przezyniera,

w ktérym kedzie maliwe dalsze spalanie.

Pozostaléci po spaleniu powinny kyusunete przez Wykonawg z terenu budowy. 3k pozostaldci po
spaleniu, za zgadinzyniera, 8 zakopywane na terenie budowy, to powinny loyie uktadane w warstwach.
Kazda warstwa powinna ldyprzykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa powinnacbprzykryta warstw
gruntu o grubéci co najmniej 30 cm i powinna byodpowiednio wyréwnana i zagzczona. Pozostalo po
spaleniu nie maghy¢ zakopywane pod rowami odwadnigymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérych
odbywa st przeptyw wéd powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 6.

6.2. Kontrola usunigcia humusu i darniny, kontrola przy usuwaniu krzakdw oraz kontrola przyciecia
istniejacych drzew i krzakow.

Sprawdzenie jakaei robot polega na:
— wizualnej ocenie kompletdoi usunécia humusu i darniny
- wizualnej ocenie kompletdoi usunécia krzakow, wykarczowania korzeni i zasypania doldraz
przyciecia drzew i krzakow,
- wizualnej ocenie kompletoi przycicia istniegcych drzew i krzakéw, tak aby nie kolidowaly z
skrajni piesa projektowanego chodnika i skrajristniepcej jezdni.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(M@ymagania ogélne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednost obmiarova jest nf (metr kwadratowy) zdfej warstwy humusu/darniny oraz’rgmetr kwadratowy)
usunitych krzakéw wraz z przyetiem istniegcych drzew i krzakdw.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.

Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegaicych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykana@oych pniach,
przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rhzdjetej warstwy humusu/darniny obejmuje:

— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdlnogi lub odwiezieniem na odkiad,

— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowamjej w regularnych pryzmach.

Cena 1 mwyciecia krzakéw wraz z przyetiem istniejcych drzew i krzakéw obejmuije:

— wyciecie krzakéw,

— wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienie egaina koe drzewry, wzgkdnie
spalenie na miejscu pozost&bpo wykarczowaniu,

- zasypanie dotéw,

- uporadkowanie miejsca prowadzonych robat,

— przyciecie istniegcych drzew i krzewdw wraz z zabezpieczeniem praéaarigpowierzchniowymi,

— wywiezienie gajzi poza teren budowy lub przerobienie egatna koe drzewn, wzgkdnie spalenie na
miejscu pozostakei po wykarczowaniu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS4 wymagania dotyere wykonania i odbioru robét
zwiagzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniemagszczaniem podi@ gruntowego przy budowie
sciezki pieszej wzdta Al. Hrabskiej w Falentach w Gminie Raszyn.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanawézes¢ dokumentow przetargowych i kontraktowych i riglge stosowé w
zlecaniu i wykonywaniu rob6t opisanych w punkcig. 1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do uenia konstrukcji nawierzchni. édokas¢ i lokalizacja wykonywanego koryta zgodna z
dokumentagj projektova.

1.4. Okré&Slenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamodanymi
w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygeze rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogopid™1.5.

2. MATERIALY

Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogblne wymagania dotygee spretu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykazéa sie maozliwoscia

korzystania z nagpujacego spreztu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ¢hie ustawianym lemieszem; Aynier mae dopyci¢
wykonanie koryta i profilowanie podta z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawioprgstopadle
do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),

— walcdw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygi.

Stosowany spkz nie mae spowodowa niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidregjdkt 4.

4.2. Transport materiatéw

Ogolne wymagania dotygee transportu materiatow podano w ST D-00.00.00 pvlgania ogolne”.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00M)@ymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Warunki przystgpienia do robét

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia bezpérednio
przed rozpocgiem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wiiejsze przysipienie do
wykonania koryta oraz profilowania i zgggczania podim, jest maliwe wylacznie za zgogl Inzyniera, w
korzystnych warunkach atmosferycznych. W wykonarkamycie oraz po wyprofilowanym i zagzczonym
podtazu nie mae odbywa sie ruch budowlany, niezwzany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy
nawierzchni.
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5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowanieoritta w planie i profilu powinny hky wczeniej
przygotowane. Paliki lub szpilki nale ustawi& w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny
sposbdb zaakceptowany przezyniera. Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinmoazliwiaé nacigniecie
sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w ogisdich nie wgkszych nz co 10 metrow.

Rodzaj spretu, a w szczegolrigi jego moc nalgy dostosowa do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzong s
roboty i do trudnéci jego odspojenia. Koryto maoa wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na
zastosowanie maszyn, na przyktad na poszerzenialchwl przypadku rob6t o matym zakresie. Sposob
wykonania musi b§ zaakceptowany przezdyniera. Grunt odspojony w czasie wykonywania kogyoavinien
by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacjojgktowej i ST, tj. wbudowany w nasyp lub
odwieziony na odklad w miejsce wskazane przezyriera. Profilowanie i zagzczenie podim naley
wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podtaa

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni podéonaley sprawdzt, czy istniegce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podtaa. Zaleca si, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co
najmniej 5 cm wysze ni projektowane radne podtaa. Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija
zanizenia poziomu w podia przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinispulchné podiaze na
gfebokas¢ zaakceptowanprzez lrizyniera, dowié¢ dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowkzujace dla
gornej strefy korpusu, w k@i koniecznej do uzyskania wymaganyclkdizych wysokéciowych i zagsci¢
warstwe do uzyskania wartei wskanika zagszczenia, okrgonych w tablicy 1. Do profilowania podia
nalezy stosowa rowniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposéb
zaakceptowany przez4yniera.

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia naley
kontynuow& do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1kavisk
zagszczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podta (I)

Minimalna wartd¢ I dla:
Strefa Autostrad i drog Innych drég
korpusu ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
ciezki od ckzkiego
i bardzo c¢zki

Gorna warstwa o grulioi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokdsci od 20 do 50 cm od
powierzchni podtea 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twary podiae uniemaliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia, kontrelzag:szczenia naley oprze€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i
wtorny modut odksztatcenia podid wedlug BN-64/8931-02. Stosunek wtérnego i pienegb modutu
odksztatcenia nie powinien przekraéza,2. Wilgotn@¢ gruntu poditea podczas zagzczania powinna ldy
réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno lyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwzanych z profilowaniem i zgagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnipeavinien on zabezpieczyodiaze
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przezorenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera. Jeeli wyprofilowane i zagszczone podie uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania
kolejnej warstwy mena przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszssdinza Inzynier oceni
jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie nigittych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek
zaniedbania Wykonawcy, to naprawykona on na wiasny koszt.
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6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt' 6.

6.2. Badania w czasie rob6t

6.2.1.Szerokd¢ koryta (profilowanego podi@)

Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +1 cm i
-1cm.

6.2.2.Rownas¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwngici podiuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ tata zgodnie z norm BN-68/8931-04.
Nieréwnaici poprzeczne naky mierzy tata. Nierowndaci nie mog przekracz& 20 mm.

6.2.3.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padipowinny by zgodne z dokumentagcprojektovg z tolerancy
+ 0,5%.

6.2.4.Rzedne wysokéciowe

Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi
nie powinny przekraczat+1l cm, -2 cm.

6.2.5.Uksztattowanie osi w planie
Os$ w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej cze8j niz £ 1 cm.
6.2.6.Zageszczenie koryta (profilowanego pod#)

Wskaznik zagszczenia koryta i wyprofilowanego pode okrglony wg BN-77/8931-12 nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy 1sligako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporéwnanie warti
modutéw odksztatcenia, to wato stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odkszted;eokraélonych
zgodnie z norm BN-64/8931-02 nie powinna bywieksza od 2,2. Wilgotnid w czasie zagszczania naley
bada wedlug PN-B-06714-17. Wilgotdé gruntu podiaa powinna by réwna wilgotndci optymalnej z
tolerancy od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyieksze odchylenia cech geometrycznych od g&rgich w punkcie
6.2 powinny by naprawione przez spulchnienie dehgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne
zagszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnieyi@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.000@magania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowa jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego korytatdokaici zgodnej z
dokumentagj projektova.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q/¥magania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®T i wymaganiami layniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fikoryta obejmuje:
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— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozpleamiem,

— zaladunek nadmiaru odspojonego grunt$rnoaki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasy
— profilowanie dna koryta lub podta,

— Zzagszczenie,

— utrzymanie koryta lub podia,

- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamie;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébekgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zanie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie toodwdksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obaizenie piyt

4, BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré&no nawierzchni
planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgké&a zagszczenia gruntu
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznych (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Y3 wymagania dotyee wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem warstw podsypki z piasku praegdwie $ciezki pieszej wzdha Al. Hrabskiej w
Falentach w Gminie Raszyn.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanawtzes¢ dokumentéw przetargowych i kontraktowych i mglge stosowa
w zlecaniu i wykonywaniu rob6t opisanych w punktié.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét azanych z wykonaniem warstw
podsypki z piasku, stanogdych cz$¢ podbudowy pomocniczej o grusmdach i lokalizacji zgodnej z
dokumentagj projektova.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z olkdeniami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pit.1

1.5. Ogo6lne wymagania dotyegce rob6t
Ogblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, paav ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstyw s
- — piaski,

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa powinny spetntanastpujace warunki:
a) szczelnéci, okreslony zaleznoscia:

gdzie:

Ds5 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmstay

dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% zianmngu podiaa.
b) zagszczalnéci, okreslony zaleznoscia:

dGO

Uu=—>
le

>5

gdzie:

U - wskanik réznoziarnistgci,

dso - Wwymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,
dio - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.

Piasek stosowany do wykonywania warstw podsypkiipian spetnid wymagania normy PN-B-11113 [5] dla
gatunku 1i 2.

2.4. Sktadowanie materiatow

2.4.1.Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy jai wbudowane bezgeednio po dostarczeniu na
budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowardaWWykonawca rob6t powinien zabezpie€zy
kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemnynim materiatami kamiennymi. Podi® w miejscu
sktadowania powinno liyéwne, utwardzone i dobrze odwodnione.
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3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Og6lne wymagania dotygee spretu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy powinien wykazasie mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:

- — rowniarek,

- — walcéw statycznych,

- — plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagaigéliwe” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieszgih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@(Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podtaze gruntowe powinno spetdiavymagania okrdone w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz D-04.01.0

»Koryto wraz z profilowaniem i zagszczaniem podt@”.

Warstwy powinny by wytyczone w sposéb umliwiajacy wykonanie ich zgodnie z dokumentapjojektovy,

z tolerancjami okrdonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edlach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny spos6b
zaakceptowany przez4yniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno wiwia¢ naciagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robo6t

w odstpach nie wgkszych nz co 10 m.

5.3. Whudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by rozkladane w warstwie o jednakowej grétio przy wyciu réwniarki, z zachowaniem
wymaganych spadkéw i ¢gdnych wysokéciowych. Grubé¢ roztozonej warstwy ldnego kruszywa powinna
by¢ taka, aby po jej zagzczeniu ogignieto grubd¢ projektowan.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wydoie warstwy o gruliei powyzej 20 cm, to
wbudowanie kruszywa natg wykona dwuwarstwowo. Rozpoezie uktadania kadej nastpnej warstwy moe
nastpi¢ po odbiorze przez #tyniera warstwy poprzedniej.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjaxywa naley przed zagszczeniem wymiekikruszywo na
materiat 0 odpowiednich wdaiwosciach.

Natychmiast po kdcowym wyprofilowaniu warstwy naky przystpic¢ do jej zagszczania.

Zagszczanie warstw o przekroju daszkowym mpleozpoczyné od krawedzi i stopniowo przesuwéapasami
podiuznymi czsciowo naktadajcymi se, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym
spadku nalgy rozpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podtznymi czsciowo naktadajcymi sie, w
kierunku jej gérnej kraedzi.

Nieréwndici lub zagébienia powstale w czasie zmgczania powinny kywyréwnywane na bigco przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usciei materiatu, ado otrzymania rownej powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcéw warstwa powinnadgagszczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami
mechanicznymi.

Zagszczanie naly kontynuow& do osagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedhug
normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedtugBR04481 [1]. Wskanik zagszczenia naley okresla¢
zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty material wbudowamywarstvwe, uniemaliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia wedtug normalnej proby Proctora, kontmdgszczenia naley oprz& na metodzie obgizen
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ptytowych. Naley okreili¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia warstwy weyr BN-64/8931-02 [6].
Stosunek wtdrnego i pierwotnego modutu odkszta&areé powinien przekrace,2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zegsgczania powinna liyréwna wilgotngci optymalnej z tolerangjod -20% do
+10% jej wartéci. W przypadku, gdy wilgotnig kruszywa jest wysza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo
nalezy osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdlgotnas¢ kruszywa jest msza od
wilgotnosci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslong iloscia wody i rbwnomiernie wymiesza

5.4. Utrzymanie warstwy

Warstwa po wykonaniu, a przed smiem naspnej warstwy powinny byutrzymywane w dobrym stanie.
Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwie z geowitikn

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza rsich pojazdéw koniecznych dla wykonania 2ejy lezacej
warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy olizia Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0iplt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdérnaadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robot i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmotvavszystkie wiaciwosci
kruszywa okréone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badda pomiarow dotycacych cech geometrycznych i z@gczenia warstwy podaje
tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy

Lp. Wyszczegblnienie Minimalna czstotliwos¢ bada
badai i pomiarow i pomiaréw
1 | Szerokéc¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 | Réwna¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rébwndé poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
5 | Rzdne wysokeciowe co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i

drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

6 | Uksztaltowanie osi w planie| co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad i
drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

7 | Grubg¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej
niz raz na 400 M
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziegmiaz na 2000 fn

8 | Zagszczenie, wilgotna w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
kruszywa rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksataénia osi w planie naty wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.3.2.Szerokd¢ warstwy
Szerokd¢ warstwy nie mee sk rozni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

6.3.3.ROWNG¢ warstwy
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Nieréwndici podiuzne warstwy nakey mierzy¢

4 metrowy tatg, zgodnie z nornBN-68/8931-04 [7].
Nieréwnaici poprzeczne warstwy nedg mierzy

4 metrowy tatg.

Nieréwnaici nie mog przekracz&20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy na prostych i fukach pawiby zgodne z dokumentacprojektovs z tolerangj +
0,5%.

6.3.5.Rzedne wysokéciowe

Raznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rednymi projektowanymi nie powinny przekraézal
cmi-2cm.

6.3.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej cceej niz £ 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub o wtej niz + 5 cm dla pozostatych drog.

6.3.7.Gruba¢ warstwy

Grubas¢ warstwy powinna by zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z toleragcfl cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzghow technologicznych, zostata wykonana w dwoch tarsh, naley mierzy¢ taczm
grubas¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod weigm grubéci Wykonawca wykona naprawvarstwy przez
spulchnienie warstwy na gokas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materialenodpowiednich
wiasciwosciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po waghkou tych rob4t nagpi ponowny pomiar i ocena
grubdici warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zageszczenie warstwy

Wskaznik zagszczenia warstwy, okény wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien Bynniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujee gioréwnanie wartai modutow odksztalcenia, to
wartds¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztadc@kralonych zgodnie z normBN-64/8931-02
[6], nie powinna by wicksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley bad& wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé kruszywa
powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.4. Zasady postpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyieksze odchylenia cech geometrycznych od dargich w p. 6.3,
powinny by naprawione przez spulchnienie doghgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie
zagszczone. Dodanie nowego materiatlu bez spulchnigykananej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(MBymagania ogblne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy pdsypki.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagrojektova, ST i wymaganiami layniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci
Ogolne ustalenia dotyaze podstawy pfatrci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1frwarstwy podsypki z kruszywa obejmuje:

— prace pomiarowe,

— dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiowarstwy materiatu o gruldo i jakosci
okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji keicznej,

- wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,

- zagszczenie wyprofilowanej warstwy,

— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg

- utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek frun

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci

3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo natueado nawierzchni drogowych .
Zwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamaaendwierzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natugado nawierzchni drogowych.
Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie hoooldksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeizenie ptyh

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résenoawierzchni planografem i fat

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéa zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

9. 9. Wytyczne budowy nasypéw komunikacyjnych na stabydigzu z zastosowaniem geotekstylidw,
IBDIM, Warszawa 1986.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej YS& wymagania dotycre wykonania i odbioru robét
zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa kamigonmanego stabilizowanego mechanicznie
przy budowiesciezki pieszej wzdta Al. Hrabskiej w Falentach w Gminie Raszyn.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetaygowkontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejpmujszystkie czynnéci umazliwiajace i majce na celu
wykonanie warstwy podbudowy z kruszywa kamiennegoanego stabilizowanego mechanicznie o gitibio
lokalizacji zgodnej z dokumentagprojektova.

1.4. Okré&dlenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego nméztrde - jedna lub wtej warstw zagszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warsfwmaosna nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Stabilizacja mechaniczna — proces technologicziggapcy na odpowiednim zggzczeniu kruszywa o
wihasciwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotém optymalnej.

1.4.3.Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w D-00.00.00 ,Wymagania ogdlip&t 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyegce robot

Ogblne wymagania dotygee robét podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” okt
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogolne wymagania dotygze materialtdw, ich pozyskiwania i sktadowanipodano w D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamdnstabilizowanych mechanicznie powinno¢by
kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszeniavgca skalnego, zgodnie z wymaganiami normy PN-S-
06102. Kruszywo powinno ldyjednorodne bez zanieczyszazgbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oklena wg PN-B-06714-15 powinna odpowigdaymaganiom normy PN-S-
06102, dla kruszywa na podbudprasadnicz. Do warstwy podbudowy zasadniczej preferowaneljestzywo
0 uziarnieniu 0-31,5 mm. Krzywa uziarnienia powirtng ciagta i nie mae przebiegéa od dolnej granicznej
uziarnienia do goérnej krzywej granicznej uziarngema gsiednich sitach. Wymiar najekszego ziarna
kruszywa nie mee przekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.
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2.3.2. Wiasciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spetnéawymagania podane w Tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania w stosunku do kruszywa

L.p. | Wyszczegolnienie wiaiwosci Wymaganial Badania wedtug

1 Zawartd¢ ziarn mniejszych #i0,075mm, 5 (m/m) | 10 PN-B-06714-15

2 Zawartd¢ nadziarna, % (m/m), nie wéej niz 5 PN-B-06714-15

3 Zgwartdé ziarn nieforemnych, % (m/m), nie gaej| 35 PN-B-06714-16
niz

4 Z_awa_rtdé_ z_anieczyszcieorganicznych, % (m/m),1 PN-B-06714-26
nie wiecej niz

5 Wskanik piaskowy po pgiciokrotnym zagszczeniy od 30 do 70| BN-64/8931-01
metod; | lub 1l wg PN-B-04481, %

6 Scieralng¢ w bebnie Los Angeles

a) scieralnag¢ catkowita po petnej liczbie obrotow35 PN-B-06714-42
nie wiecej niz:
b) scieralng¢ czsciowa po 1/5 peinej Iiczby30
obrotéw, nie wgcej niz:
7 Nasiakliwos¢, % (m/m), nie wgcej niz 3 PN-B-06714-18
8 Mrozoodporné&, ubytek masy po 25 cyklach PN-B-06714-19
zamraania, % (m/m) nie vecej niz
9 Rozpad krzemianowyzelazowy §cznie, % (m/m)| - PN-B-06714-37
nie wiece) n PN-B-06714-39
10 | Zawarteé¢ zwigzkéw siarki w przeliczeniu na SO31 PN-B-06714-28
% (m/m), nie w¢cej niz
11 | Wskanik nosnosci Wnos mieszanki kruszywa, %,
nie mniej ne: 80 PN-S-06102

a) przy zagszczeniu Is>1,00 120

b) przy zagszczeniu 1s>1,03

2.3.3. Woda

Do zraszania kruszywa nale zastosowé& wode w ilosci zapewniaicej wigciwe zagszczenie kruszywa wg
PN-88/B-32250.

2.3.4. Zrodta poboru materiatow

Wszystkie materialy ayte do budowy powinny pochodzize zrédet uzgodnionych i zatwierdzonych przez
Inzyniera. Przed rozpoeziem robot, Wykonawca powinien dostarézyinzynierowi wyniki bada
laboratoryjnychdcznie z projektowankrzywa uziarnienia i reprezentatywne prébki materiatow.

3. SPRZET

3.1.0gdIne wymagania dotycgce sprztu

Ogblne wymagania dotygee spretu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2 Sprzet do wykonania podbudowy

Do wykonania podbudéw z kruszywa tamanego kamiemségpilizowanego mechanicznie nalestosowa:
- mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszankiZygws wyposaone w uradzenia dozujce wod

- rowniarki lub uktadarki kruszywa do rozkladania svétu

- walce ogumione, walce stalowe gtadkie wibracyjredtatyczne

- zagsszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne, mate walderacyjne,
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lub inny sprzt zaakceptowany przezdyniera.
4. TRANSPORT

4.1.0gdblne wymagania dotycgce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w D-00.00.00 ,Wymagania oggike4.

4.2. Transport kruszyw

Transport kruszyw powinienesodbywa w sposob przeciwdziakijy jego zanieczyszczeniu i rozsegregowaniu.
Podczas transportu, kruszywo powinn@ gbezpieczone przed wysypaniem, zanieczyszczenigigszaniem

z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i 2gegeniem. Kruszywo drobne najezabezpieczy przed
rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-00MQMymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiga

Podiaze pod warstw podbudowy z kruszywa tamanego kamiennego stabibim@go mechanicznie powinno
spetnid& wymagania podane w odpowiedniej ST.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa o uziarnieniu zgodnym z projektowdainzywa uziarnienia i wilgotnéci optymalnej nalgy
wytwarz& w mieszarkach stacjonarnych gwaramtygh otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na
koniecznd¢ zapewnienia jednorodsa materiatu nie dopuszczaesio wytwarzania mieszanki przez mieszanie
poszczegolnych frakcji na drodze. Mieszanka po wgipkowaniu powinna kiyod razu transportowana na
miejsce wbudowania w sposob przeciwdzigdgjsegregacji i nadmiernemu wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana w warstwie o jednakowej gretip takiej, aby jej ostateczna
grubas¢ po zagszczeniu byta rowna grubc projektowanej. Grubi@ pojedynczo uktadanej warstwy nie meo
przekraczd 20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinnaébyziozona w spos6b zapewniay
osiagniecie wymaganych spadkow igdnych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktadaesk wiecej niz jednej
warstwy kruszywa, to kala warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych
spadkéw i rezdnych wysokéciowych. Rozpoczie budowy kadej nastpnej warstwy mge nasipi¢ po
odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas gagczania powinna odpowiatlailgotnosci optymalnej, okréone;
wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] toda Il). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien
zost& osuszony przez mieszanie i napowietrzanieeldewilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest asza od
optymalnej o 20% jej waroi, mieszanka powinna Byzwilzona okrélona iloscia wody i réwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotidamieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej o 10% jej wast,
mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powiniatfp@wiad& przyjetemu poziomowi
wskaznika nagnosci podbudowy wg tablicy 1.

5.5. Odcinek prébny
Decyzg o koniecznéci ewentualnego wykonania odcinka prébnego podegrimaynier.
5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasfpnej warstwy, powinna liyutrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to
jest obowizany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pteezruch. Koszt napraw
wynikly z niewtaciwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt' 6.
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6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robét i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatbw. Badania tewmny
obejmowd wszystkie wiaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno bygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probkexapobierd w
spos6b losowy, z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki bada powinny by na bieaco
przekazywane tynierowi.

6.3.2. Wilgotnaé mieszanki

Wilgotno¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnosci optymalnej, okrédonej wedtug préby Proctora, zgodnie
z PN-B-04481 (metoda Il), z toleranci10% -20%. Wilgotnéé nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 .

6.3.3 Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osagniecia wymaganego wskaika zagszczenia.
Zageszczenie podbudowy nale sprawdza wedtug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy przeproveade
badania jest niemiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontrotagszczenia nalg oprz& na
metodzie obeizen ptytowych, wg BN-64/8931-02 wedtug zaléckezyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zyalen& za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego
modutuE; do pierwotnego modutu odksztatcetiajest nie wegkszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej
podbudowy.

6.3.4. Wia&ciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich wtdciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Prébki do badapetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposob losowy w obecém Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Szeroké& podbudowy

Szerokd¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +1 cm, -1 cm.
6.4.2. Rbwnéé¢ podbudowy

Nieréwngaici podtuzne i poprzeczne podbudowy nafemierzy tata .

Nieréwngici podbudowy nie magprzekracz&10 mm.

6.4.3. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy powinny lzgodne z dokumentagcprojektovs, z tolerangj = 0,5 %.
6.4.4. Rzdne wysokdciowe podbudowy

Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie powinny przekracza
+1cm,-1cm.

6.4.5 Uksztattowanie osi podbudowy
Podbudowa w planie nie me by¢ przesunita w stosunku do projektowanej ocej niz + 1 cm.
6.4.6. Grubg¢ podbudowy

Grubai¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o vécej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,

6.4.7. N&nosé podbudowy

— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powiniert agodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 powinno bggodne z podanym w tablicy 4.
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Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy

Podbudowa o

z kruszywa d Wskaznik Maksvmalne Laicie Minimalny modut odksztaf;

wskaniku | zagszczenia S _yt d kot ¢ cenia -mierzony piyt o

Wit nie|ls nie prezyste pod kotem, mm | ¢rednicy 30 cm, MPa

mniejszym | mniejszy nk

niz, % 40 kN 50 kN od od drugiegg
pierwszego |obciazenia
obcizenia | E
E

60 1,0 1,40 1,60 60 120

80 1,0 1,25 1,40 80 140

120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewtdciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuwyicksze odchylenia od okilenych w punkcie 6.4
powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie ddoajtcéci co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtdrnie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigpi@nanej warstwy jest niedopuszczalne.
Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerédioprojektowanej o wicej niz 1 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wgj lezacym, to Wykonawca powinien na wilasny koszt poszemgdbudow przez
spulchnienie warstwy na pehgrubaé¢ , dotazenie materiatu i powtérne zeggczenie.

6.5.2. Niewtdciwa grubosé¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod waigm grubéci, Wykonawca wykona naprawodbudowy.
Powierzchnie powinny kynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warshayodpowiedni glebokasé,
zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materialtem o odpowiednidisciwosciach, wyréwnane i
ponownie zagszczone. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny kd3at wykonaniu tych robét nagpi
ponowny pomiar i ocena grufm warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtgciwa nasnos¢ podbudowy

Jezeli noénos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelkéz roboty niezbdne
do zapewnienia wymaganej émwsci, zalecone przez iyniera. Koszty tych dodatkowych robét poniesie
Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zzemie ndnosci podbudowy wynikio z niewkxiwego wykonania
robét przez Wykonawcpodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.000@magania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowa jest nf (metr kwadratowy) podbudowy
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00/@@magania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagrojektovs, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 datynikiypozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

z kruszywa kamiennelgmanego

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
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— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

— sprawdzenie i ewentualmaprawe podiaza,

— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep

— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

— roziozenie mieszanki,

— zagszczenie roztgonej mieszanki,

- przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania pkdpeintu.

. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie sktadu ziarnowego.

. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie ksztattu ziarn.

. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie wilgotnéci.

. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie nagkliwosci.

. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania.&zanie mrozoodporso metoc
bezfredni.

. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie zawartci zanieczyszcze
organicznych.

8. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania.&@zenie zawartgi siarki metod

bromaw
9. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne . Badaniand®zanie rozpadu krzemianowego.
10. PN-B06714-39 Kruszywa mineralne. Badania.d0zanie rozpadizelazowego.

OO, WNE

~
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej X3 wymagania dotyee wykonania i odbioru robét
zwiagzanych z wykonywaniem nawierzchmwirowe] przy budowiesciezki pieszej wzdha Al. Hrabskiej w
Falentach w Gminie Raszyn.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanawtzes¢ dokumentéw przetargowych i kontraktowych i mglge stosowa
w zlecaniu i wykonywaniu rob6t opisanych w punktié.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t z@anych z wykonywaniem
nawierzchnizwirowej z zwiru lub grysu 5/10mm klinowanego miatem kamienngrab. 6cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnia miezystosowana do szybkiego ruchu
samochodowego ze wzglu na pylenie, nieréwroi, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hataakjnp.
nawierzchnia ttuczniowa, brukowcowa litvirowa.

1.4.2. Nawierzchniazwirowa - nawierzchnia zaliczana do twardych nieslmych, ktérej warstwécieralna
jest wykonana z mieszankivirowej bez wycia lepiszcza czy spoiwa.

1.4.3. Pozostate okrigenia podstawowe aszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigéine” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogl6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pawdav ST D-M-00.00.00
»~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Materiaty do nawierzchnizwirowych

Mieszankazwirowa powinna mié optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia miesigwinna migcic¢ si¢ w
granicach krzywych obszaru dobrego uziarnienia,apgdh na rys. 1. Sktad ramowy uziarnienia podano w
tablicy 1.

Kruszywo naturalnezayte do mieszankiwirowej powinno spetni@wymagania normy PN-B-11111 [2] i PN-B-
11113 [3], a ponadto wskaik piaskowy wg BN-64/8931-01 [4] dla mieszankizarnieniu:

od 0 do 20 mm, WP powinien wynésid 25 do 40,

od 0 do 50 mm, WP powinien wynésid 55 do 60.

Tablica 1. Sklad ramowy uziarnienia optymalnej raéaski zwirowej

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia

Wymiary przechodzi przez sito, % wag.

oczek nawierzchnia jednowarstwowa “\t/)varstwa dolna nawierzchhi

kwadratowych | warstwa gérna naWierZChn(ijuwarstwowe'

sita dwuwarstwowej J

mm a b, a b

50 - - - 100

20 - - 100 67

12 - 92 88 54

4 86 64 65 30
68 47 49 19
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Rysunek 1. Obszar uziarnienia optymalnych mieszandiowych

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprzt do wykonania nawierzchnizwirowej

Wykonawca przyspujacy do wykonania nawierzchaiirowej powinien wykazé sie mozliwoscia korzystania

z nas@pumcego spretu:
koparek i fadowarek do odspajania i wydobywaniangru

— spycharek, réwniarek lub spgitm rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do spufghnia, rozkladania,
profilowania,

— sprztu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, braiayerzowe, kultywatory) lub ruchomych mieszarek do
wymieszania mieszanki optymalnej,

- przewanych zbiornikdw na wog do zwikzania mieszanki optymalnej, wypasaych w uradzenia do
réwnomiernego i kontrolowanego dozowania wody,

- walcdw statycznych trojkotowych lub dwukotowychkkech i srednich,

— walcéw wibracyjnych.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagalioe” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegagh je przed
zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, nadmiernysusageniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podiaze gruntowe pod nawierzchknizwirowa powinno spetni& wymagania okrdone w ST D-04.04.02
.,Podbudowa z kruszywa kamiennego tamanego stabiinego mechanicznie”.

5.3. Wykonanie nawierzchnizwirowej

5.3.1.Projektowanie skladu mieszankiirowej

Projekt sktadu mieszanki powiniendgpracowany w oparciu o:

a) wyniki bada kruszyw przeznaczonych do mieszankirowej, wg wymaga p. 2.2,

b) wyniki bada mieszanki, wedtug wymagaodanych w punkcie 2.2,

c) wilgotnos¢ optymalry mieszanki okrédona wg normalnej préby Proctora, zgodnie z nefiN-B-04481 [1].

5.3.2.Wbudowanie i zagszczanie mieszankivirowej

Mieszankazwirowa powinna by rozkladana w warstwie o jednakowej grétio przy wyciu réwniarki.
Grubg¢ roztozonej warstwy mieszanki powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu osignieto grubdd
projektowa,.

Mieszanka po rozigeniu powinna b§ zagszczona przégiami walca statycznego gtadkiego. Zsrczanie
nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpocsie od krawedzi i stopniowo przesuwapasami
podtuznymi, czsciowo nakladajcymi si w kierunku jej osi. Zagszczenie nawierzchni o jednostronnym
spadku nalgy rozpoca¢ od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podiznymi czsciowo nakladajcymi sk, w
kierunku jej gornej kraedzi. Zagszczenie naley kontynuowa do osagniccia wskanika zagszczenia
podanego w SST, a w przypadku gdy nie jest on stkmg, do osignieccia wskanika zagszczenia nie
mniejszego i 0,98 zagszczenia maksymalnego, oklienego wedtug normalnej préby Proctora, zgodniéNz P
B-04481 [1] i BN-77/8931-12 [6].

Wilgotnoé¢ mieszanki zwirowej w czasie zagszczania powinna Iy rowna wilgotndci optymalnej. W
przypadku gdy wilgotn& mieszanki jest wgsza o wecej niz 2% od wilgotndci optymalnej, mieszargknalezy
osuszy w sposob zaakceptowany przezyniera, a w przypadku gdy jestzeza o wecej niz 2% - zwiky¢
okreslona iloscia wody. Wilgotng¢é mazna badé dowolrs metody (zaleca s piknometr polowy lub
powietrzny).

Jezeli nawierzchrg zwirowa wykonuje s¢ dwuwarstwowo, to kala warstwa powinna Bywyprofilowana i
zagszczona z zachowaniem wymogow jakzaly

5.4. Utrzymanie nawierzchnizwirowej

Nawierzchniazwirowa po oddaniu do eksploatacji powinna¢bpgielegnowana. W pierwszych dniach po
wykonaniu nawierzchni natg db&, aby byta ona stale wilgotna, zraszajs wodg ze zbiornikbéw przewmych.
Nawierzchnia powinna Byrownomiernie zapgzana (dogszczana) przez samochody na calej jej szémkar
okresie 2 tygodni, w zwezku z czym zalecasprzekladanie ruchu naade pasy przez odpowiednie ustawienie
zastaw.

Pojawiapce sé wklesniecia po okresie piegnacji wyréwnuje s kruszywem po uprzednim wzruszeniu
nawierzchni za pomacoskardéw. Wczesne wyréwnanie wddie¢ zapobiega powstawaniu wybojow.z8é
mimo tych zabiegow twoezsie wyboje, uszkodzone miejsca natenvycia¢ pionowo i usua¢, dosypé swiezej
mieszankizwirowej, wyprofilowa i zagesci¢ wibratorem ptytowym lubegcznym ubijakiem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 6.
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6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wyka@naadania kruszyw przeznaczonych do produkcji
mieszankizwirowej i przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania dotycgce cech geometrycznych i wkaiwosci nawierzchnizwirowej
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej nawierzchmivirowej podaje tablica 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Lp. | Wyszczegdlnienie bada Minimalna czstotliwos$¢ bada i pomiarow

co 100 m oraz w punktach gtéwnych tukow

1 Uksztattowanie osi w planie :
poziomych

2 Rzdne wysokéciowe €co 100 m
3 Rownd¢ podhizna co 20 m na kalym pasie ruchu
4 Réwna¢ poprzeczna 10 pomiaréw na 1 km

. 10 pomiaréw na 1 km oraz w punktgch
5 Spadki poprzeczne glc'ml/)nych tukéw poziomych P
6 Szerokéc¢ 10 pomiaréw na 1 km
7 Grubag¢ 10 pomiaréw na 1 km
8 Zag:szczenie 1 badanie na 606 mawierzchni

6.3.2.Uksztattowanie osi nawierzchni
Os nawierzchni w planie nie nae by przesungta w stosunku do osi projektowanej cegj niz+ 5 cm.
6.3.3.Rzedne wysokéciowe

Odchylenia rgdnych wysokéciowych nawierzchni od gzinych projektowanych nie powinno dwigksze ni
+1cmi-3cm.

6.3.4.RO6wWNG¢ nawierzchni

Nieréwndici podiuzne nawierzchni naty mierzy¢ tata 4-metrovy, zgodnie z normp BN-68/8931-04 [5].
Nieréwnaici poprzeczne naly mierzy¢ 4-metrove tatg. Nieréwndci nawierzchni nie powinny przekracza5
mm.

6.3.5.Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukpolwinny by zgodne z dokumentacjprojektows z
tolerancy £ 0,5%.

6.3.6.Szerokd¢ nawierzchni
Szerokd¢ nawierzchni nie mee r&zni¢ sie od szerokéci projektowanej o wécej niz -5 cm i +10 cm.
6.3.7.Grubag¢ warstw

Grubas¢ warstw naley sprawdzé przez wykopanie dotkéw kontrolnych w potowie sZexei nawierzchni.
Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grétianie powinny przekracZat 1 cm.

6.4. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia najeprzeprowadzéana podstawie oceny wizualnej oraz pomiaréw wykguharco
najmniej w 10 punktach na 1 km i poréwnaniu zgadnaykonanych elementéw odwodnienia z dokumeitacj
projektows.

Pochylenie niwelety dna rowéw najesprawdzé co 100 m. Stwierdzone w czasie kontroli odchylesmadkéw
od spadkéw projektowanych nie powinno ¢bywieksze nk = 0,1%, przy zachowaniu zgodimd

z projektowanymi kierunkami odprowadzenia wod.

6.5. Zagszczenie nawierzchni

Zageszczenie nawierzchni nale bad& co najmniej dwa razy dziennie, z tywe maksymalna powierzchnia
nawierzchni przypadaga na jedno badanie powinna wyro&§00 nf. Kontrok zagszczenia nawierzchni
mozna wykonywé dowolrs metod.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(\Mdymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarova jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchmiirowej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagrojektovs, ST i wymaganiami lzyniera, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 datynikiypozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchnizwirowej obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

- dostarczenie materiatow,

— dostarczenie i wbudowanie mieszankirowej,

- wyrownanie do wymaganego profilu,

- zagszczenie poszczegOlnych warstw,

- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamig;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébek grun

2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwaldo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwaldo nawierzchni

drogowych. Piasek

4. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie gwska piaskowego

5. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré&no nawierzchni
planografem i tat

6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéa zagszczenia gruntu.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczriejwymagania dotycce wykonania i odbioru rob6t zgaanych
Z przeciwerozyjnym umochieniem powierzchniowym gkarrowdéw przy budowiesciezki pieszej wzdhu
Al. Hrabskiej w Falentach w Gminie Raszyn.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanawtzes¢ dokumentéw przetargowych i kontraktowych i mglge stosowa
w zlecaniu i wykonywaniu rob6t opisanych w punktié.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zsanych z trwatym
powierzchniowym umocnieniem skarp i rowow rasijacymi sposobami:

- humusowaniem wraz z obsianiem;

- brukowanie;

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.R6w - otwarty wykop, ktéry zbiera i odprowadza wod
1.4.2.Ziemia urodzajna (humus) - ziemialiana zawierajca co najmniej 2% &Zci organicznych.

1.4.3. Humusowanie - zesp6t czyndm przygotowugcych powierzchri gruntu do obudowy innej,
obejmujcy dogszczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi zagnej z jej grabieniem (bronowaniem) i
dogeszczeniem.

1.4.4. Moletowanie - proces umbwiajacy dogszczenie ziemi urodzajnej i wytworzenie bruzd,
przeprowadzany np. za pomowalca o odpowiednio uksztattowanej powierzchni.

1.4.5. Brukowiec - kamié narzutowy nieobrobiony (otoczak) lub obrobiony wztatcie nieregularnym i
zaokgglonych krawdziach.

1.4.6.Prefabrykat - element wykonany w zakladzie przeowgin, ktéry po zmontowaniu na budowie stanowi
umocnienie rowu luicieku.

1.4.7. Ramka Webera - ramka o boku 50 cm, podzielona dfrutéb zytka na 100 kwadratéw, kdy o
powierzchni 25 ¢ do okrélania procentowego udziatu gatunkévilio, po obsianiu.

1.4.8.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi
w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygeze robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, paav ST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp, rawdciekOw obgtymi niniejsz ST i
— ziemia urodzajna,

— nasiona traw oraz §bn motylkowatych,

- brukowiec,

— mech, szpilki, paliki i pale,

- kruszywo,

- cement,

- Zzaprawa cementowa.
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2.3. Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawi€r&o najmniej 2% ogci organicznych. Ziemia urodzajna powinnacby
wilgotna i pozbawiona kamieni gkszych od 5 cm oraz wolna od zanieczysaaziecych.

W przypadkach wtpliwych Inzynier maze zlect wykonanie badaw celu stwierdzeniaze ziemia urodzajna
odpowiada nagpujacym kryteriom:

a) optymalny skiad granulometryczny:

- frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 12 - 18%,
- frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,
- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70%,

b) zawarta¢ fosforu (BOs) > 20 mg/m,

c) zawartGé potasu (KO) > 30 mg/r,

d) kwasowd¢ pH >55.

2.4. Nasiona traw

Wybér gatunkéw traw naky dostosowé do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zalese stosowa
mieszanki traw o drobnym,egtym ukorzenieniu, speln@je wymagania PN-R-65023:1999 [9] i PN-B-
12074:1998 [4].

2.5. Brukowiec

Brukowiec powinien odpowiadavymaganiom PN-B-11104:1960 [1].

2.6. Mech

I\_/Iech_ wywany przy brukowaniu powinien bywysuszony, posiadaltugie wiokna - nie zanieczyszczone tgaw
léslﬁ?dlévfllae;?; hchu polega na uktadaniu go w stosyptybmy. Wysoké¢ stosu nie powinna przekracza m.
2.7. Kruszywo

Zwir i mieszanka powinny odpowiadavymaganiom PN-B-11111:1996 [2].
Piasek powinien odpowiadavymaganiom PN-B-11113:1996 [3].

2.8. Cement

Cement portlandzki powinien odpowigdaymaganiom PN-B-19701:1997 [7].
Cement hutniczy powinien odpowiadaymaganiom PN-B-19701:1997 [7].
Sktadowanie cementu powinnodzgodne z BN-88/6731-08 [12].

2.9. Zaprawa cementowa

Przy wykonywaniu umocnierowow i $ciekdw naley stosowa zaprawy cementowe zgodne z wymaganiami
PN-B-14501:1990 [6].

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Og6lne wymagania dotygee spretu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt

3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania umocnienia techniczno-biologicznegowinien wykazé sie
mozliwoscig korzystania z nagbujacego spretu:

- rowniarek,

- ew. walcéw gtadkichzebrowanych lub ryflowanych,

- ubijakow o ecznym prowadzeniu,

- wibratorow samobieych,

— piyt ubijajacych,

- cysterny z wod pod cénieniem (do zraszania) orazxy do podlewania (miejsc niedephych).

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagalioe” pkt 4.
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4.2. Transport materiatéw
4.2.1.Transport nasion traw

Nasiona traw mima przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiepzgh je przed
zawilgoceniem.

4.2.2. Transport brukowca
Brukowiec mana przewozi dowolnymisrodkami transportu.
4.2.3.Transport mchu

Mech mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegagih go przed
zawilgoceniem i zanieczyszczeniem.

4.2.4.Transport kruszywa

Kruszywo mana przewozi dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpiegzgih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi kruszywaradmiernym zawilgoceniem.

4.2.5.Transport cementu
Cement naley przewoz¢ zgodnie z wymaganiami BN-88/6731-08 [12].
4.2.6.Transport elementéw prefabrykowanych

Elementy prefabrykowane ma przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzajh je
przed uszkodzeniami.
Do transportu mena przekazaelementy, w ktorych beton aginat wytrzymatai¢ co najmniej 0,75 R

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Humusowanie

Humusowanie powinno liywykonywane od gornej kraazi skarpy do jej dolnej krasdzi. Warstwa ziemi
urodzajnej powinna efja¢ poza gora krawedz skarpy i poza podri@ skarpy nasypu od 15 do 25 cm.
Grubai¢ pokrycia ziema urodzajm powinna wynosi od 10 do 15 cm po moletowaniu i zagczeniu, w
zaleznosci od gruntu wystpujacego na powierzchni skarpy.

W celu lepszego powzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na pozakni skarpy nale wykonywa
rowki poziome lub pod dem 30 do 45 o gkbokasci od 3 do 5 cm, w odgpach co 0,50 1,0 m. Utazom
warstwe ziemi urodzajnej natey zagrabé (pobronowa) i lekko zagsci¢ przez ubiciegczne lub mechaniczne.

5.3. Umocnienie skarp przez obsianie trawi roslinami motylkowatymi

Proces umocnienia powierzchni skarp i rowdw popideszianie nasionami traw i dlim motylkowatych polega

na:

a) wytworzeniu na skarpie warstwy ziemi urodzajnejgarz
- humusowanie (patrz pkt 5.2), lub,

- wymieszanie gruntu skarpy z naniesionymi osadamekowymi za pomag osprztu agrouprawowego,
aby uzyska zawartd¢ czgsci organicznych warstwy co najmniej 1%,

b) obsianiu warstwy ziemi urodzajnej kompozycjami nasiraw, r@lin motylkowatych i bylin w ilgci od 18
g/n? do 30 g/m, dobranych odpowiednio do warunkéw siedliskowyebdgaju podiaa, wystawy oraz
pochylenia skarp),

c) naniesieniu na obsianpowierzchn¢ tymczasowej warstwy przeciwerozyjnej (patrz pk#)5Smetod
mulczowania lub hydromulczowania.

W okresach posusznych nafesystematycznie zraszavods obsiane powierzchnie.

5.4. Tymczasowa warstwa przeciwerozyjna

Tymczasowa warstwa przeciwerozyjna dmie zabezpiecza przed erppowierzchniow do czasu przegia tej
funkcji przez okryw roslinna.

Tymczasowa warstwa przeciwerozyjnazady wykonana z biowtékniny, geosyntetykéw, z ptynnyasadow
sciekowych, emulsji bitumicznych lub lateksowych npetody mulczowania lub hydromulczowania.
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Mulczowanie polega na naniesieniu na powierzglgnuntusciotki (np. sieczki, stréyn, trocin, substratu torfu)
z I?nzpiszczem (np. emuisjasfaltows) w celu ochrony przed wysychaniem i eeQzy ilosci od 0,03 do 0,05
kg/nt.

Zaleca st wykonanie tymczasowej warstwy przeciwerozyjnejwyprofilowanych skarpach, ktére jeszcze w
stanie surowym powinny By niezwlocznie zabezpieczone przed esozjVtasciwe umocnienie skarp,
przewidziane w dokumentacji projektowej, powinno ¢ bywykonywane w optymalnych terminach
agrotechnicznych.

5.5. Brukowanie

5.5.1.Przygotowanie podia

Podtaze pod brukowiec naky przygotowa zgodnie z PN-S-02205:1998 [10].
5.5.2.Podkiad

Podktad pod brukowiec stanowi warstwa podsypki agmeo-piaskowej 1:4 grulioi 10cm.
5.5.2.Ukfadanie brukowca

Brukowiec naley uktad& na przygotowanym podkiadzie wg pktu 5.6.2. Brulewuktada si ,pod sznur”
nacigniety na palikach na wysoké od 2 cm do 4 cm nad projektowany poziom powierkchiktadanie
brukowca nalgy rozpoca¢ od uprzednio wykonanych oporow-kreamikow. W przypadku, gdy dokumentacja
projektowa takich oporéw nie przewiduje, nglev pierwszej kolejnéci, po linii obwodu umocnienia, utg¢
brukowce najwiksze. Brukowiec nafgy uktada& tak, aby szczeliny radzy ssiednimi warstwami mijaty gii
nie przekraczaty 3 cm, a napkiszy wymiar brukowca byt skierowany w podkiad.

Po utaeniu brukowca szczeliny nalg wypetnié zaprava cementowo-piaskoavo stosunku 1:2. W okresie
wigzania zaprawy cementowo-piaskowej powierzehipiuku naley ostont matami lub warstw piasku i
utrzymywa w stanie wilgotnym przez co najmniej 7 dni.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 6.

6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakbwykonanych robét i ich zgoddo z ST, oraz na sprawdzeniu daty
waznosci swiadectwa wartéci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

Po wzejciu radlin, taczna powierzchnia nie paiinietych miejsc nie powinna léywieksza nz 2% powierzchni
obsianej skarpy, a maksymalny wymiar pojedynczyietzatrawionych miejsc nie powinien przekracga2 nf.
Na zardnietej powierzchni nie magwystpowa wyztobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.

6.3. Kontrola jakosci brukowania

Kontrola polega na rozebraniu ok. 1 mowierzchni zabrukowanej i ponownym zabrukowaryim tsamym
brukowcem. Scistoé¢ utozenia uwaa st za dostateczn jesli przy ponownym zabrukowaniu rozebranej
powierzchni zostanie nie wgej niz 4% powierzchni niezabrukowanej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(\Vdymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest:
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skarp i rowéw umammich przez humusowanie wraz z obsianiem,
utozenie prefabrykatow, brukowanie,

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektova, ST i wymaganiami lgyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpktu 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1frumocnienia skarp i rowéw przez humusowanie wrabsianiem, brukowanie obejmuije:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- dostarczenie i woudowanie materiatow,

— pielegnacja spoin,

— uporzdkowanie terenu,

- przeprowadzenie bafda pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-11104:1960 Materiaty kamienne. Brukawie
2. PN-B-11111:1996  Kruszywa mineralne. Kruszyvaduralne do nawierzchni drogowyctwir
i mieszanka
3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek
4. PN-B-12074:1998  Usdzenia wodno-melioracyjne. Umacnianie i zadarniap@vierzchni
biowtékning. Wymagania i badania przy odbiorze
5. PN-B-12099:1997 Zagospodarowanie pomeligrecyWymagania i metody batla
6. PN-B-14501:1990 Zaprawy budowlane zwykie
7. PN-B-19701:1997 Cement. Cement powszechnegaku. Sklad, wymagania i ocena
zgodndci
8. PN-P-85012:1992  Wyroby powricze. Sznurek polipropylenowy do maszyn rolniczych
9. PN-R-65023:1999 Materiat siewny. Nasiondimaolniczych
10. PN-S-02205:1998  Drogi samochodowe. Robotymée Wymagania i badania
11. PN-S-96035:1997  Drogi samochodowe. Popidtyelo
12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowye/a
13. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane zobet Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Kraumiki i obrzeza chodnikowe

10.2. Inne materialy

14. Katalog powtarzalnych elementow drogowych (KPEDansprojekt-Warszawa, 1979.
15. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed EmA-99. Informacije, instrukcje - zeszyt 60,
IBDIM, Warszawa, 1999.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej X3 wymagania dotyee wykonania i odbioru robét
zwigzanych z remontowaniem i utrzymaniem rowOw przy dwié sciezki pieszej wzdta Al. Hrabskiej w
Falentach w Gminie Raszyn.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanawtzes¢ dokumentéw przetargowych i kontraktowych i mglge stosowa
w zlecaniu i wykonywaniu rob6t opisanych w punktié.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot azwanych z oczyszczaniem,
pogkbianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.R6w - otwarty wykop o gbokasci co najmniej 30 cm, ktéry zbiera i odprowadza wod
1.4.2.RO6w przydrany - rOw zbierajcy wock z korony drogi.

1.4.3.R6w odptywowy - réw odprowadzgjy wodck poza pas drogowy.

1.4.4.R6w stokowy - row zbieragy wodt sptywapca ze stoku.

1.4.5. Pozostale okienia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamwigélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
Materiaty nie wystpuja.

3. SPRZAET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Og6lne wymagania dotygee spretu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt
3.2. Sprzt do wykonywania rob6t remontowych i utrzymaniowych

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t powinien wykazaie maozliwoscia korzystania z nagpujacego
sprztu:

— koparek podsbiernych,

— spycharek lemieszowych,

- roéwniarek samojezdnych lub przyczepnych,

— urzadzer kontrolno-pomiarowych,

— zagszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagalioe” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Przy wykonywaniu robét okétonych w niniejszej ST, mma korzysté z dowolnychsrodkéw transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 5.
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5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu namiegjo przez wag scieciu trawy i krzakéw w olgbie
rowu.

5.3. Pogeébianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac nalgy uzysk& podane pomuej wymiary geometryczne rowu i skarp, zgodne z dodmtach
projektows, a w przypadku istniggego rowu podlegagego oczyszczeniu zgodne z PN-S-02204 [1]:
— dla rowu przydranego w ksztalcie:
a) trapezowym - szeroké dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp zgodnydokumentagj projektova i
gtebokas¢ od 0,30 m do 1,20 m liczona jakaznica pozioméw dna i nszej krawgdzi gérnej rowu;
Najwigkszy spadek pod#my rowu nie powinien przekrac&a
a) przy nieumocnionych skarpach i dnie
- w gruntach piaszczystych - 1,5%,
- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylasty@0%,
- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,
- w gruntach skalistych - 10,0%;
b) przy umocnionych skarpach i dnie
- may trawiash - 2,0%,
- darniry - 3,0%,
- faszyn - 4,0%,
- brukiem na sucho - 6,0%,
- elementami betonowymi - 10,0%,
- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.

5.4. Roboty wykaiczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochoglzzego z remontowanych rowéw i skarp rglevywiezé poza obgb pasa
drogowego i rozplantovéaw miejscu zaakceptowanym przezyniera.

Spos6b zniszczenia pozoskaiopo usungte] raslinnosci powinien by zgodny z wskazaniami tgniera.

Skarpy pogibionego i wyprofilowanego rowu nalg umocné wg dokumentacji projektowej (przez
humusowanie wraz z obsianiem) - zgodnie z ST D.6061 Umocnienie powierzchniowe skarp i rowow.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIplet 6.

6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowskarp

6.2.1.Spadki podtane rowu

Spadki podtiane rowu powinny b§ zgodne z dokumentagcprojektovs, z tolerangj + 0,5% spadku.
6.2.2.Szerokd¢ i giebokas¢ rowu

Szerokdc i glebokas¢ rowu powinna by zgodna z dokumentacprojektova z tolerancg + 5 cm.
6.2.3.Powierzchnia skarp

Powierzchng skarp nalgy sprawdzé szablonem. PrZevit miedzy skarg a szablonem nie powinien
przekracza 3cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(\V@ymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest m (metr) remontowanego/profilowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
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Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagrojektows, ST i wymaganiami Izyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m remontowanego/profilowanego robejmuje:

— roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

- 0oczyszczenie rowu,

— pogkbianie i profilowanie rowu,

— Sciecie trawy i krzakow,

- odwiezienie urobku,

— roboty wykaiczeniowe wraz z umochieniem skarp przez humusowaakssianiem,
— przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacjnniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog

10.2. Inne materiaty

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogoaloty ziemne

66



D - 08.03.01

BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

SPIS TRESCI

. WSTEP

. MATERIALY

.SPRZET

. TRANSPORT

. WYKONANIE ROBOT

. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
. OBMIAR ROBOT

. ODBIOR ROBOT

. PODSTAWA PLATNOSCI

0. PRZEPISY ZWIAZANE

P OoO~NOUAWNE

67



1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej X3 wymagania dotyee wykonania i odbioru robét
zwigzanych z ustawieniem betonowego ohkezechodnikowego przy budowigciezki pieszej wzdtu
Al. Hrabskiej w Falentach w Gminie Raszyn.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanawtzes¢ dokumentéw przetargowych i kontraktowych i mglge stosowa
w zlecaniu i wykonywaniu rob6t opisanych w punktié.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awanych z ustawieniem
betonowego obrza chodnikowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe roaigzapce jednostronnie lub dwustronnie
ciggi komunikacyjne od teren6éw nie przeznaczonych aounikacji.

1.4.2. Pozostate okienia podstawowe agszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigaine” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyegce robot
Ogolne wymagania dotygeze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padam ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymas

— obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775@3]8],
— piasek do podsypki,

- cement wg PN-B-19701 [7],

— piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

- materiat na tawy — beton B=10 wg PN-B-06250, madavowa.

2.3. Betonowe obrz#a chodnikowe

Nalezy stosowa obrzeza betonowe o wymiarach 8x30cm, gatunek 1.
2.4. Betonowe obrzza chodnikowe - wymagania techniczne
2.4.1.Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrze

Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzepodano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw ohingze

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiard Gatunek 1
! +8
b, h £3

2.4.2.Dopuszczalne wady i uszkodzenia oligze
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Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknie¢ i ubytkbw betonu, o fakturze z formy lub zatartej.
Krawedzie elementéw powinny ldyréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchniawgazi elementdéw nie powinny przekraczavartaci
podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia atyrze

Dopuszczalna wielksd

Rodzaj wad i uszkodzse wad i uszkodze
Gatunek 1

Wklestos¢ lub wypuktas¢ powierzchni i krawdzi w mm 2
Szczerby ograniczajcych powierzchnie gérne .
i uszkodzenia (scieralne) hiedopuszczaine
krawedzi i narazy ograniczajcych pozostate

powierzchnie:

liczba, max 2

dhugaé¢, mm, max 20

gkebokas¢, mm, max 6

2.4.3.Sktadowanie

Betonowe obrzes chodnikowe magby¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage wedtug
rodzajow i gatunkow.

Betonowe obrza chodnikowe naley uklad& z zastosowaniem podktadek i przekiadek drewniangch
wymiarach co najmniej: grué 2,5 cm, szerok@g 5 cm, dugé¢ minimum 5 cm wgksza nk szerokdéé
obrzea.

2.4.4.Beton i jego skiadniki
Do produkcji obrzey nalery stosowd beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30.
2.5. Materialy na tawe i do podsypki

Materiaty na tawy — beton B=10 wg PN-B-06250.
Bitumiczna masa zalewowa na goo do wypetnienia szczelin dylatacyjnych powinnatsig wymagania
normy BN-74/6771-04 i posiadaproba¢ techniczig IBDIM.

Piasek na podsypkcementowo-piaskoav powinien odpowiada wymaganiom PN-B-06712, a do zaprawy
cementowo-piaskowej PN-B-06711 .

Cement stosowany do zaprawy cementowej 1:2 i dosypld cementowo-piaskowej 1:4 powinien ¢by
cementem portlandzkim klasy nieszej nt ,,32,5” odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701 .

Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiad&wymaganiom PN-B-32250 .

Przechowywanie cementu wg BN-88/6731-08.

Kruszywa nalgy magazynowa w pryzmach na dobrze odwodnionym, utwardzonym @adlw warunkach
zabezpieczapych przed zanieczyszczeniem i przed wymieszandemych rodzajéw i frakciji.

3. SPRZAET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt

3.2. Sprzt do ustawiania obrzezy

Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu drobnego spizpomocniczego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycrce transportu
Ogodlne wymagania dotyeee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.
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4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrze chodnikowe mag byé¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po agjnieciu przez
beton wytrzymatéci minimum 0,7 wytrzymaléci projektowanej.
Obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemszkodzeniami w czasie transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport pozostatych materiatéw podano w ST D-D8.0 ,Krawezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (fawg) nalezy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].
Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom fawy w planie z uwzelinieniem w szerolkiei dna wykopu
ew. konstrukcji szalunku.

5.3. Wykonanie taw, podsypki

Wykonanie taw powinno hy zgodne z BN-64/8845-02 [16]. Ltawy nayewykona& z betonu B=10. tawy
betonowe zwykte w gruntach spoistych wykonuje ls¢z szalowania, przy gruntach sypkich malstosowa
szalowanie. tawy betonowe z oporem wykonuje &i szalowaniu. Beton rdeielony w szalowaniu lub
bezpdrednio w korycie powinien kywyrownywany warstwami. Betonowanie taw nglevykonywa zgodnie

z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czym nglestosowéa co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione
bitumiczra mas zalewowa.

Podsypk wykonuje s¢ przez zasypanie koryta mieszardementu i piasku w stosunku 1:4.

5.4. Ustawienie betonowych obrzg chodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe naleg ustawig@ na podsypce cementowo-piaskowej o gigbazgodnej

z dokumentacja projektaw

Zewretrzna $ciana obrzea powinna by obsypana piaskiem,zwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracgaszerokéci 1 cm. Naley wypeinié je piaskiem lub zaprawcementowo-

piaskows w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem maleczysci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musz by¢ wypetnione

catkowicie na peln glebokasé.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIplet 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykéndéadania materiatbw przeznaczonych do
ustawienia betonowych obraechodnikowych i przedstawimwyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.
Sprawdzenie wygHu zewrtrznego nalgy przeprowadz na podstawie ogtizin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodze wystpujacych na powierzchniach i kradziach elementu, zgodnie z wymaganiami
tablicy 3. Pomiary diugwi i glebokasci uszkodzé naley wykona za pomog przymiaru stalowego lub
suwmiarki z doktadnézia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw nglgrzeprowadzi z doktadnécia do 1 mm przy gyciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubénay, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdeekitow
prostych w nargach elementéw wykonujeesprzez przytaenie ktownika do badanego nam i zmierzenia
odchytek z doktadnizia do 1 mm.

Badania pozostatych materiatow powinny obejméwaszystkie whiciwosci okreslone w normach podanych
dla odpowiednich materiatéw wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie rob6t

W czasie rob6t naky sprawdzé wykonanie:
a) koryta pod podsypk(tawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
b) wykonania taw- zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,
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¢) podtaza z piasku - zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,
d) ustawienia betonowego obrze chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4y pibpuszczalnych
odchyleniach:
- linii obrzeza w planie, ktére me@ wynosé + 2 cm na kade 100 m diug&i obrzeza,
- niwelety goérnej ptaszczyzny obrze, ktére mae wynosé +1 cm na kade 100 m dtuggci obrzera,
— wypehienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktéowipno wykazywad catkowite wypetnienie
badanej spoiny na petgtebokads¢.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(\W@ymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektova, ST i wymaganiami layniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbhidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— wykonane koryto,

— wykonanie tawy,

— wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego olizehodnikowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatdw,

— wykonanie koryta, ew. wykopu pod taw

— wykonanie szalunku,

— wykonanie tawy betonowej,

— rozcielenie i ubicie podsypki,

— ustawienie obrza,

— wypetnienie spoin,

- obsypanie zewgirznejsciany obrzea,

— wykonanie badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwyktly

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonsapraw

4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. gfmomiaru cech geometrycznych

5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa natueadio nawierzchni drogowycliwir
i mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa natuzaldo nawierzchni drogowych.
Piasek

7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegytku. Sklad, wymagania i ocena
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zgodndci

8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betomilementy nawierzchni drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Wsp6lne wymaganbadania

9. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betolilementy nawierzchni drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Krasmiki i obrzeza.
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1.WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznych (ST)

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji teclanigj (ST) § wymagania dotyece wykonania i odbioru
elementéw budownictwa drogowego z zastosowaniensigieik komorkowych przy budowigiezki pieszej
wzdtuz Al. Hrabskiej w Falentach w Gminie Raszyn.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanawtzes¢ dokumentéw przetargowych i kontraktowych i mglge stosowa
w zlecaniu i wykonywaniu rob6t opisanych w punktié.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycasad prowadzenia rob6t zsanych z wykonaniem i
odbiorem umocnienia skarp {§cian oporowych przy zastosowaniu geosiatki komoéejowwypetnionej
materialem zasypowym.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Geosiatka komérkowa (geokrata)— elastyczna strakttnbjwymiarowa, ztaona z zespotu fan
polietylenowych, dczonych zgrzeinami punktowymi, ktpw konstrukcjach rozgga sé do ksztattu ,plastra
miodu”.

1.4.2.Komorkowy system ograniczgjy — system zizony z geosiatek komérkowych, wypetnionych materrate
zasypowym, ktory édac zamkngty w geosyntetycznych komorkach, jest chronionyegicinaniem i bocznymi
przesungciami, umaliwiajac rozktadanie dziatagego obcizenia na wgkszym obszarze.

1.4.3.Materiat zasypowy — materiat wypetraay komorki geosiatki, dostosowany do funkcji kongtji,
obejmupcy m.in. kruszywo tamaneywir, pospotle, piasek, rozkruszony stary beton, pokruszamel hutniczy,
beton, grunt miejscowy, ziemroslinna itp.

1.4.4.Geosyntetyk — materiat o postaciaglej, wytwarzany z wysoko spolimeryzowanych wiokien
syntetycznych, jak polietylen, polipropylen, poters charakteryzgpy si m.in. dug wytrzymatdcia oraz
wodoprzepuszczaldoia. Geosyntetyki obejmaj geosiatki, geokraty, geowldkniny, geodzianinyomeszty,
geokompozyty, geomembrany.

1.4.5.Geowtéknina — materiat ptaski, wytworzony metodawhbkienniczymi z wiékien syntetycznych, ktérych
spéjna¢ jest zapewniona przez igtowanie lub inne procegzednia (np. dodatki chemiczne, ga#enie
termiczne) i ktéry maszynowo zostaje uformowanyostpci maty.

1.4.6.Geotkanina — material tkany, ze splecionymi zeagaschlglymi widknami polipropylenowymi we
wzajemnie prostopadtych kierunkachatek i osnowa). Struktura geotkaniny spraviziamateriat ten przyjmuje
whasndci tworzacych go witokien. Mimoze widkna utaone @ prostopadle do siebie, @ki ich spleceniu i
wzajemnemu tarciu, materiat posiada znaomytrzymata¢ na rozcaganie w kierunku ukimym.

1.4.7.Geosiatka ptaska — geosyntetyczna ptaska strukiupastaci siatki z otworami znaczniegkzymi niz
elementy sktadowe, z oczkami potonymi weztami.

1.4.8.Rama montzowa — lekka przerima rama, skaca do montau dostarczonych na budevgeosiatek z
wzajemnie przylegagymi do siebie témami i zapewniajca doktadne rozggniecie geosiatki i nadanie jej
komdérkom nominalnych wymiaréw.

1.4.9.Nawierzchnia gruntowa — wydzielony pas terenu, zmaezony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych, na ktérym rozmno geosiatik komdrkows i wypetniono jej komérki materialem zasypowym.

1.4.10.Podbudowa nawierzchni drogowej — dolnasézmawierzchni stca do przenoszenia obzén od ruchu
na podiae.

1.4.11.Umocnienie skarp — trwate umocnienie powierzchnigeehytych elementéw pasa drogowego w celu
ochrony przed erozj za pomog geosiatki komérkowej utmnej na skarpach z wypetnieniem komorek
geosiatki gruntem miejscowym lub zigmmbslinna.

1.4.12 Sciana oporowa — budowla utrzymof w stanie stateczéw uskok naziomu gruntéw rodzimych lub
nasypowych.

1.4.13.Utwardzone pobocze — & pobocza drogowego, posiageg w ciagu catego roku nmosé
wystarczagca do przegcia obcazenia od k6t samochodéw dopuszczonych do ruchu.
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1.4.14.Gruntowe pobocze - e& pobocza drogowego, stanaea obrzee utwardzonego pobocza,
przeznaczona do ustawiania znakéw gdea zabezpieczenia ruchu.

1.4.15.Pozostale okidenia podstawowegszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi. polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawnigolne” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyegce rob6t
Ogblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogd[agpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, paav ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1.Zgodnd¢ materiatéw z dokumentagcprojektovs i aprobad techniczig

Materiat do wykonania rob6t powinien bygodny z ustaleniami dokumentacji projektowej 8B oraz z
aprobag techniczi IBDIM.

2.2.2.Rodzaj materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu umocnieskarp i murdw oporowych przyzyciu geosiatek
komérkowych s:

— geosiatka komoérkowa (geokrata),

— materialy wypelniajce geosiatik (materialty zasypowe),

— materialy do mocowania geosiatki.

2.2.3.Geosiatka komoérkowa

Do wzmocnienia konstrukcji nasypu i ustawienia moporowego naley zastosowé geosiatk komdrkova
(geokrat) o nasgpujacych wiaciwosciach:
— rozstaw zgrzewéw nadgmie- od 330 mm do 360mm (mate komérki)
— geokrata perforowana
— wymagania dla materiatu do wykonania geokraty kdwdej:
- gestas¢, g/em 30,935 - 0,965
- wytrzymatdé na rozcaganie, kN/m2> 21000
- odpornd¢ na korozg napezeniowa, h> 2000
- wymagania dla sekcji geokraty komérkowe;j:
- szeroké&¢ tasmy, mm 100 * 2%
- wytrzymaltg¢ tasmy na rozciganie (tdma przed wykonaniem perforacji), kN2,0
- wytrzymald¢ zlacza zgrzewanego na oddzieranie 2KN1
- wytrzymald¢ zlacza zgrzewanego na rozrywanie, kN, 7

Geosiatka komérkowa powinna dywykonana z zespolu &m z polietylenu diej gestoéci (HDPE),
zabezpieczonego przed dziataniem promieniowania U&ma jest dwustronnie teksturowana, goaiona
seriami gébokich, ultradwickowych zgrzein punktowych rozmieszczonych pasmowopstopadle do
wzdtuwznych osi tam. Cechy fizyczne, mechaniczne i geometryczne powihy okrelone w aprobacie
technicznej IBDIM.

Wszystkie tamy powinny mi€ obie powierzchnie teksturowane romboidalnymi gligniami, przy czym
teksturowanie powinno stanatvbd 22 wgtbien do 31 wgtbien o amplitudzie 0,5 mm na powierzchni 1Tm
tasmy. Gruba¢ tasmy przed teksturowaniem wynosi 1,27 mm z toleranbo, +10%, a po teksturowaniu
grubai¢ tasmy wynosi 1,52 + 0,15 mm.

Geosiatka komdrkowa jest produkowana w odcinkaefangch sekcjami, skladajych sé z siedemdziesciu
szé&ciu tam. W pozycji ztaonej (transportowej i magazynowej) sekcja stanos@pdt wzajemnie do siebie
przylegajcych tam. W pozycji roztaonej (rozcagniete]) sekcja stanowi ukitad fatiie wygitych tam,
zlagczonych grzbietami, wyznacaajych tréjwymiarowe struktury komérkowe.

Materiat tdm maze by wytwarzany w kolorach: a) czarnym zygiem wagowym 1,5% + 2% sadzyedacej
absorberem nadfioletu, zapobiegago degradacji polimeru, b) gaowym, zielonym lub innym, przy
zastosowaniu pigmentdéw do kolorowanidgntabez zawarei metali cézkich oraz aminowego stabilizatora
op&niajacego dziatanigwiatta w ilosci wagowej 1% nénika.
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Tasmy perforowane powinny méerozmieszczone otwory érednicy 10 mm w sposéb przedstawiony na
rysunku 3, z tolerangjsrednicy i rozmieszczenia otworéw =+ 0,5 mm (lub%)2

Przechowywanie geosiatki komoérkowej powinne sdbywa& w stanie ziaonym. Kada sekcja powinna mie
etykiek zawierajca jej oznaczenie. Przechowywanie geosiatki w warahKaezpéredniego dziatanidwiatta
nie powinno trwa dtuzej niz dwa miesice.

2.2.5.Materiat wypetniagcy geosiatk

Rodzaj materialu zasypowego tj. wypelp@@go geosiatk komérkowa musi by dostosowany do funkciji

konstrukgcji, zgodnie z ustaleniem dokumentacji @ktjwej:

a) w konstrukcjach wzmacniggych skarp oraz w scianach oporowych stosuje esigrunt nasypowy
(miejscowy), z tymze wscianach oporowych dopuszcza sbwniez wypetnienie betonem,

b) g6rm geokra¢ nalezy wypetnic zwirem z nadsypkgrub. 3cm,

c) w obrzezach geosiatki, w celu ograniczenia poziomej podainkonstrukcji naley zastosowa wypetnienie
betonem.

Kruszywo stosowane do konstrukcji wykonywanych zzaiem geosiatki komérkowej powinno odpowiéda

wymaganiom norm:

1) PN-B-11111:1996 [8] dlawiru i mieszanki kruszywa naturalnego,

2) PN-B-11112:1996 [9] dla kruszywa tamanego,

3) PN-B-11113:1996 [10] dla piasku.

Sktadowanie kruszyw powinno odbyivasic w warunkach zabezpiecaajych je przed zanieczyszczeniem,

zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zgadleniem.

Beton do wypetniania komoérek na obtaeh geosiatek nme by chudym betonem, odpowiadaym

wymaganiom BN-70/8933-03 [11] o wytrzym&bd nasciskanie R, > 7,5 MPa lub betonem B10.

Beton do wypelnienia komoérek w geosiatkactytych do wykonaniascian oporowych meze by betonem

zwyktym wg PN-B-06250:1988 [7].

Grunt miejscowy do wypetniania geosiatek powinien¢ klzaaprobowanym przez Ayniera materiatem

uzyskanym na miejscu budowy lub w jegsisdztwie.

2.2.6.Materialy do mocowania geosiatki
2.2.6.1. Kotwy firmowe

Kotwy firmowe stzace do przymocowania geosiatek komérkowych lub lineginagcych do podiaa skladaj
si¢ z prta zbrojeniowego oraz nafonego na niego zacisku z tworzywa sztucznego, a&vyklpolimeru
zbrojonego wtéknem szklanym. Zacisk ma dwa ramiamazliwiajace jednoczesne przymocowanie do padto
dwochscian geosiatek, chociav wiekszdci przypadkdw wystarczy zastosowanie jednego raiaien

Srednica peta zbrojeniowego zwykle wynosi 10 + 12 mm.

2.2.6.2. Pgty i kotki do mocowania

Do przymocowania materiatdw stosowanych przy budowizdze: z zastosowaniem geosiatek maguzy¢
rowniez:

— prety ze stali zbrojeniowej w ksztaicie litery J @zngchsrednicach, np. 8, 10, 12, 16 i 20 mm,

— prety proste ze stali zbrojeniowefednicy 8 + 20 mm,

— kotki drewniane, dowolnych przekrojéw poprzecznych.

Dhugos¢ pretow i kotkbw powinna by ustalona w dokumentaciji projektowej.

Prety i kotki proste mog by¢ stosowane do umocowania elementéw konstrukcjwyimagajcych kotwienia
miejscowego, tj. najkorzystniej jestywac je np. przy rozeiganiu geosiatek komérkowych.

2.2.6.3. Linki napinajce

Linki polimerowe shaa do dodatkowego przymocowania geosiatki komorkodeepodiaa i nadania vekszej
stabilngci przy dziatagcych sitach grawitacyjnych i hydrodynamicznych, asdcza na skarpach i ciekach
wodnych. Stosowanie linek jestzt&orzystne, gdy naturalne twarde (np. skalne) padisniemaliwia czeste
przymocowanie do niego geosiatek, np. za pamdajanych kotew.

Linki wprowadza si do geosiatki przy ayciu fabrycznie wykonanych otworéw, prowadzje w linii prostej
przez seke lub kilka sekcji geosiatek. Linki przymocowujee silo podiaa zwykle za pomar whijanych
stalowych kotew, ograniczgj ich liczke w przypadku podiza twardego.

Standardowe linki & wykonane z wysokowytrzymatej poliestrowej, dziamegedzy wielowtékienkowej,
dostpne z rgnymi wytrzymatgciami na rozciganie. Mana rownie uzysk& linki poliestrowe z powilok
polietylenova, ktére korzystne g przy specjalnych rozwraniach wymagafgych bardzo mocnego
przymocowania geosiatek.
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2.2.6.4. Inne materiaty mocige geosiati

Do innych materiatéw stosowanych przy mocowaniusggek nalea:

— metalowe galwanizowane zszywki, np. 12 mm,gbzénia bokdéwasiednich sekcji geosiatek,

— ew. tamy (opaski) samozaciskowe polimerowe lub poliesapow

— przendne ramy montzowe z dosipnego materiatu, zapewnagpe doktadne rozegniecie sekcji geokomorki
i nadajce komérkom nominalne wymiary.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoéine” pki 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robt Wykonawca w zat@sici od potrzeb, powinien wykaZaie mozliwoscia korzystania

ze spretu dostosowanego do preztgj metody robot, jak:

— zagszczarki ptytowe, ubijakigczne i mechaniczne, mate walce wibracyjne,

— przendgne ramy montzowe do rozcigania geosiatki na budowie i nadania jej komérkommimalnych
wymiarow,

— betoniarki do wykonania betonu,

— inny drobny spret pomocniczy, np. pneumatyczne zszywarkiendo cécia geosiatek.

Sprzt powinien odpowiadawymaganiom okrdonym w instrukcjach producentéw lub propozycji Véylawcy

i powinien by zaakceptowany przeziyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycrce transportu

Ogdlne wymagania dotyeee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagaigélioe” [1] pkt 4.
4.2, Transport materiatow

Transport geosiatek komarkowych powinien odb§sia w stanie ztaonym w opakowaniu fabrycznym.

Drobne przedmioty naky przewozé w opakowaniach fabrycznych, w warunkach zabezpijecych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataradmiernym zawilgoceniem.

Materialy sypkie (kruszywa) napa przewozi w warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zgedeniem.

Wszystkie materiaty maa przewozi dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robot

Sposob wykonania robét powiniendzgodny z dokumentagprojektovg ST oraz instrukegj producenta.
Podstawowe czynrioi przy wykonywaniu robét obejmalj

1. roboty przygotowawcze,

2. utozenie geosiatki komérkowej z robotami pomocniczymasypld,

3. wykonanie innych elementéw robot,

4. roboty wykaiczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przysfpieniem do robot naky, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lulikaza Inzyniera:

— ustalt lokalizacg robot,

— przeprowadzi obliczenia i pomiary geodezyjne niedlme do szczegdlowego wytyczenia robot oraz
ustalenia danych wysokciowych,

— usura¢ przeszkody, np. humus, grunt nieprzydatny, drzéwzgki, obiekty, elementy drog, ogrodzid.,

— dokon& prac potrzebnych do udepnienia terenu robot,

— zgromadzt wszystkie materiaty potrzebne do rozpgrzia budowy.
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5.4. Roziaenie geosiatki komérkowej i wypetnienie jej komdérek

Sposo6b rozizenia sekcji geosiatki komdrkowej obejmuje:

1. wytyczenie obszaru, na ktéryneda rozktadane sekcje geosiatki komérkowej,

2. roztozenie (rozcigniecie) pierwszej sekcji geosiatki komérkowej do wyraagch rozmiaréw i ksztattu
plastra miodu, stosag kotwy, pety, kotki, ramy montaowe, wypetnienie skrajnych komérek sekcji
materialem zasypowym. Skrajne kralzie sekcji nalgy zakotwi przez wbicie pionowych elementéw
mocugcych geosiatk lub zapetnigjic skrajne komorki kruszywem lub materiatem ziemnyRrzy
stosowaniu ramy morntawej, naciga s¢ na nia cah sekcg geosiatki, a nagpnie catd¢ odwraca si i
ustawia w wymaganej pozycji,

3. roztozenie gsiedniej (kolejnej) sekcji geosiatki komoérkowejapdisowaniem kragdzi przylegtych sekgiji,

4. wykonanie palczenia gsiadupcych sekcji za pomacpneumatycznej zszywarki wbiggiej metalowe
zszywki lub inm metod) (np. za pomagkotew, petéw w ksztalcie litery J, opasek itp.),

5. rozpoczcie wypetniania komoérek materialem zasypowym po awdniu padczenia wszystkich
sasiadupcych sekcji geosiatek lub ichezi,

6. wypetnianie komérek geosiatki, przy:

— zakazie zrzucania materiatu zasypowego na ronpsekcg geosiatki z wysoksei wiekszej nz 1 m,

— zapetianiu komérek geosiatki metogod czota”, z tymze niedopuszczalny jest ruch maszyn po
niewypetnionych sekcjach,

— zakamczeniu zasypywania komorek geosiatek, gdy mateaalypowy znajduje siok. 5 cm ponad
goérnymi kravedziami komoérek (po zagzczeniu nie powinny ldywidoczne na powierzchni komorki
geosiatek),

— wyréwnaniu materiatu zasypowego do réwnej powienzctecznie lub mechanicznie (np. réwniark
spycharly),

7. zagszczenie materialu zasypowego, walcem, ubijakieln Wibracyjrs zagszczarl plytowg do
uzyskania wskaika zagszczenia nie mniejszego od 0,95 préby ProctorazeBpiezszy mana stosowéa
w obszarze wewgirz sekcji geosiatki, natomiast sprzlekki (np. zagszczark ptytowa) zaleca si
stosowé do zagszczenia materiatu znajdisego st poza sekg geosiatki,

8. usungcie nadmiaru materiatu uzupetrjaggo do poziomu goérnych kradzi komérek, jéli przewiduje s¢
utozenie kolejnej, wyej lezacej warstwy geosiatki komérkowej, tak aby widoczhgta struktura
komarkowa sekgji,

9. ukfadanie kolejnych, waej lezacych warstw geosiatek, ktore dokonuje siprzesuriciem, co zabezpiecza
przed utrag materialu zasypowego (wypieranie materiatu zasygmwvz pomddzy kolejnych warstw
geosiatek komorkowych oznacza nadmiernegagzenie materiatu),

10.wypetnianie skrajnych komdrek sekcji za pombetonu (np. B10),

11. pozostawienie nadktadu z materiatu zasypowego tanigj, najwyszej warstwie geosiatki komérkowej i
wykonczenie powierzchni zgodnie z dokumenggmjojektows.

5.5. Wykonaniescian oporowych
5.5.1.Wykonaniesciany oporowej typu zwykiego

Sciana oporowa typu sktadagst warstw geosiatek komérkowych mmych jedna nad drag zapetnionych
materialem wypetniagym.

Konstrukcjasciany oporowej powinna ldyzgodna z dokumentacprojektova w zakresie ksztattu, wymiardw,
wymaga materiatowych i materiatu wypetnigjego komorki.

Zasady wykonanidciany oporowej typu zwyktego, §k zalecenia producenta nie przewiglinaczej, powinny
obejmowa nasgpujace czynnéci:

1. utazenie warstwy przygruntowégiany z geosiatki, ktéra me by wykonana jednym z trzech wariantow:

a) wariant 1: geosiatk komorkowa nalery rozcagna¢ wzdtuz odcinkdéw prostych i zakrzywionych trasy
sciany oporowej, whijajc odpowiedni liczbe pretdw w komérki geosiatki, w celu naggia jej do
wlasciwego potaenia i péniejszego napetnienia,

b) wariant 2: geosiatk komérkows naleey rozcagma¢ na petach ramy napinagej, utazonej w
dostosowaniu do potrzeb wymiarowych budowli. Npste naley odwréck rane i uzysk& potozenie
sekcji geosiatki przed napetnieniem jej materialsaypowym. Po napetnieniu geosiatki, aglesuryé
rame i przyshpi¢ do powtarzania procesu uktadania i napetnianiejkgth sekcji geosiatek,

c) wariant 3: sekej geosiatki komérkowej naty rozciagna¢ do wiaciwego potaenia i zakotwd kotkami
w gruncie,

4. napetnienie geosiatki i zggzczenie materialu zasypowego

Przy zasypywaniu i zggzczaniu materiatu wypetnigiego geosiatki, naty przestrzega

— zastosowania tradycyjnego sposobu napetniania kelmégeosiatki, zagpzczania materiatu
wypetniagcego komorki i jego wyréwnywania w zastosowaniwgizystkich warstw geosiatek,
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— napetnienia komorek geosiatki i strefy zasypké@amn materiatem zasypowym na wysakamkoto 5 cm
ponadsciany komérek,

— zagszczenia materiatu wypetnigiego komorki geosiatki i strezasypki do wskanika zagszczenia co
najmniej 95% wg normalnej préby Proctora, przy asgwaniu tradycyjnych metod i spta (niektére
kruszywa mog mie¢ wskanik zag:szczenia mniejszy),

— usunkcia nadmiaru materialu po zggczeniu kadej warstwy a do odstonicia gérnych krawdzi
komérek geosiatki,

5. wykonanigciany oporowej z geosiatek komadrkowych

Wykonanie kolejnych warstw geosiatki, w celu stvegiia konstrukcj§ciany oporowej, wymaga:

— ulozenia w kadej warstwie geosiatek, ktore rozga s¢ przy pomocy posiadanych nadzi (np. ramy
napinajcej) lub petéw i kotkdw,

— dostosowania rozimnych geosiatek do ksztaitéciany, zapewnienia stykaniaesiasiednich sekciji
geosiatek w poziomie warstwy i uenia w jednej ptaszczyie pionowej geosiatek zgsadupcych
warstw,

— przymocowania ze salzszywkami gsiednich stykajcych sé komérek geosiatek, najlepiej przyyaiu
pneumatycznych zszywarek,

— nasypania do komérek geosiatki ustalonego matewgjeiniapcego na wysoki@ okoto 50 mm ponad
sciany komorek,

— wypetienia przestrzeni poedzy tyla powierzchma $ciany oporowej a nasypem, wykonanego
warstwami z wkéciwym zagszczeniem,

— wypehhienia skrajnych komérek sekcji za pombetonu (np. B10),

— zagszczenia materialu wypetnigiego komorki do wskmika zagszczenia co najmniej 95% wg
normalnej proby Proctora, przy zastosowaniu trapyoh metod i sprgu (niektére kruszywa mag
mie¢ wskaznik zag:szczenia mniejszy),

— zastosowania spgis do zagszczenia materialu wypelnisiiego geosiatki, przy czym nale unika
uzycia cezkiego spretu zagszczagcego w obgbie 1m sekcjiciennych zewetrznych,

— zwrdcenia uwagi, aby nie powstawaly widoczne pogme przemieszczenia sekéfiany, wskazujce
na zastosowanie nadmiernych ajaeh zagszczajcych,

— zapewnienia, aby przy ukfadaniu kolejnych ppsych warstw zostato zachowane poprawne jmi@
kazdej warstwy oraz zostata utrzymana $eiava ptaszczyzna pionowa zegtrenych komorek,

— zwrdcenia uwagi, przy wykonywanigciany na tuku poziomym, na mlwo$¢ zmiany promienia
krzywizny przy ukfadaniu kolejnych warstw, w ngsitwie czego powstanie nieliniogo potozenia
komorek, co mona poprawd stosugc warstve korygupca z odsadzi do 15 cm.

5.6. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaiczeniowe powinny by zgodne z dokumentagcjprojektovsg i ST. Do robét wykaczeniowych
naleza prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robét do isfoyejh warunkéw terenowych, takie jak:
— niezkedne uzupetnienia zniszczonej w czasie robéitmoosci, tj. zatrawienia, krzewoéw, ew. drzew,

— roboty poradkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdliié pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzysk& wymagane dokumenty, dopuszezxa wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stasaw
(aprobaty techniczne, certyfikaty zgodon deklaracje zgodrici, ew. badania materiatow wykonane przez
dostawcow itp.),

— ew. wykon& wtasne badania wdaiwosci materiatdw przeznaczonych do wykonania robétedéne przez
Inzyniera,

— sprawdzt cechy zewstrzne gotowych materiatéw z tworzyw.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawia4pnierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw, ktére naley wykona w czasie robét podaje tablica 1.
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Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie rob6t

Lp. Wyszczegdlnienie robot CZ@?:(;I;VOSC Wartdéci dopuszczalne
1 | Lokalizacja i zgodni granic tereny 1 raz Wg pktu 5 i dokumentaciji
robét z dokumentagijprojektova projektowej
2 | Roboty przygotowawcze Bigco Wg pktu 5.3
3 U+02en|e_ ge03|atk_| komp_rkowej z Biezaco Wg pkiow 5.4 = 5.5
robotami pomocniczymi i zasypk
4 | Wykonanie innych elementdw robt Bieo Wg pktéw 5.5 + 5.5
Wykonanie robot wykiiczeniowych| Ocena cigta Wg pktu 5.6

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(M@ymagania ogdlne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest:
— m? (metr kwadratowy) utzonej geokraty komérkowej stanaej wzmocnienie nasypu
— m® (metr szécienny) wykonanejciany oporowe;.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogoélne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektova, ST i wymaganiami layniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

— utozenie geosiatki komoérkowej wypetnionej materiate raygmwym.

Odbiér tych rob6t powinien liyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymiigaogdlne” [1] oraz
niniejszej ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatdoi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoéine]’ fikt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— o0znakowanie robot,

— przygotowanie podim,

— dostarczenie materiatéw i spta,

— roboty przygotowawcze,

— ulozenie sekcji geosiatek komoérkowych z materiatem vnipgcym, zagszczeniem i innymi robotami,
wedlug wymaga dokumentacji projektowej i ST

— roboty wykaczeniowe,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,

— odwiezienie sprgu.

9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania rob6t okdlenych niniejsa ST obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktéregspotrzebne do wykonania rob6t podstawowych, ale ssigprzekazywane
Zamawiagcemu i § usuwane po wykonaniu robét podstawowych,
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prace towarzysge, ktére s niezledne do wykonania robdét podstawowych, niezaliczame rdbét

tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robét itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogodlne specyfikacje techniczne (OST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogélne
2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze
3. D-02.00.00 Roboty ziemne
4 D-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zagczaniem podi@a (specyfikacja zawarta w
zbiorze OST D-04.01.01+04.03.01 ,Dolne warstwy padiiv oraz oczyszczenie i
skropienie”)
5. D-04.02.01 Warstwy odszapce i odcinagce (specyfikacja zawarta w zbiorze OST wg pktu 4)
6. D-04.02.02 Warstwa mrozoochronna (specyfikaajgarta w zbiorze OST wg pktu 4)
10.2. Normy
7. PN-B-06250:1988 Beton zwykly
8. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaurahe do nawierzchni drogowyclZwir i
mieszanka
9. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywadamdo nawierzchni drogowych.
10. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaurane do nawierzchni drogowych. Piasek
11. BN-70/8933-03 Podbudowa z chudego betonu
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